The word "dreame" is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's Chinese name "iBF ",
which means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit, exploration and search in technology.

p]= Das Wort "dreame" ist die Abkiirzung von Dreame Technology Co., Ltd und seinen Tochterunternehmen in China. Es ist die Transliteration des chine-
sischen Namens "iBB% " dieser Firma, was fir das Streben nach Vollendung steht und die Vision des Unternehmens widerspiegelt, namlich im Bereich
der Technologie unaufhaltsam weiterzustreben, zu erforschen und entdecken.

dreame est l'abréviation de 'entreprise chinoise Dreame Technology Co. et ses filiales, qui est la traduction phonétique du nom chinois de l'entreprise,
reflétant la vision de l'entreprise qui consiste a poursuivre, explorer et rechercher constamment les avancées technologiques.

La parola "dreame" & l'abbreviazione dell'azienda Dreame Technology Co., Ltd. e delle sue filiali in Cina. E la traslitterazione del nome cinese dell'azien-
da "iBHl ", che dimostra la continua ricerca, esplorazione e visione di ricerca dell'azienda nella tecnologia.

La palabra "dreame" es la abreviatura de Dreame Technology Co., Ltd. y sus subsidiarias en China. Es la transliteracion del nombre chino de "Dreame”,
que significa luchar por la excelencia en cada esfuerzo y refleja la vision de la compafiia de continuamente buscar, explorar e investigar en tecnologas.

dreame — cokpalLéHHOe Ha3BaHMe KnTancko komnaHmm Dreame Technology Co., Ltd. n ee gouepHux npegnpuatuii. Dreame sBnseTcs
TpaHoIMTepauven Ha3BaHNsa KOMMAHUN HA KUTANCKOM si3bike « BB », B KOTOPOM OTpaXkeHo KOpropaTMBHOE BULEHVE KOMMAHWN B chepe HayKu 1
TEXHONOINIA — HeMpepbIBHbI NOWCK, NCCIef0BaHNS 1 CTPEMIEHNE K YCTeXy.

Stowo "dreame" to skrot od Dreame Technology Co., Ltd. i spotek w Chinach. Jest to transliteracja chinskiej nazwy firmy "3iB5 " co oznacza dazenie do
doskonatosci w kazdym przedsiewzieciu, odzwierciedlajgc wizje firmy, jakg jest ciggte prowadzenie, odkrywanie i poszukiwania w nauce i technologii.

Het woord “dreame” is de afkorting voor Dreame Technology Co., Ltd. en haar dochterondernemingen in China. Het is de vertaling van de Chinese naam
van het bedrijf “JBH ", wat voor streven naar uitmuntendheid in elke inspanning staat en het weerspiegelt de visie van het bedrijf van voortdurende
nastreving, verkenning en onderzoek in technologie.

Ordet «dreame» er en forkortelse for Dreame Technology Co., Ltd. og deres datterselskaper i Kina. Det er translitterasjonen av selskapets kinesiske navn
«JBEH », som betyr a strebe etter for fortreffelighet i alle anstrengelser og som reflekterer selskapets visjon om kontinuerlig arbeid, utforskning og sgken
etter teknologi.

Begreppet "dreame" ar en férkortning av Dreame Technology Co., Ltd. och dess dotterbolag i Kina. Det ar translitterationen av foretagets kinesiska namn
"B " vilket betyder att strava efter excellens i varje handling och det aterspeglar foretagets vision om en konstant stravan, utforskning och sékande
nar det galler teknologi.
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The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.
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Contents Safety Information

User Manual o e e e e ] To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user
manual carefully before using the appliance and keep it for future reference.
Benutzerhandbuch oo e : e : 29 Usage Restrictions - This product should not be used by children younger than 8 years old nor
persons with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience
Manuel d'utilisation - B ‘ B ‘ 58 or knowledge without the supervision of a parent or guardian to ensure safe
operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not be
Manuale Utente oo S S S B performed by children without supervision.

- The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the

Manual de usuario S 4 114 appliance.
- This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.
PYKOBOACTBO MONb30BATENA - B ‘ B ‘ o - Clear the area to be cleaned. Children shall not play with the appliance.
_ _ Ensure children and pets are kept at a safe distance from the robot while it is
Instrukcja obstugi 172 operating.
Gebruikershandleiding - - ‘ - ‘ - ‘ . - Do not install, charge or use the appliance in the bathrooms or around the
pools.
Brukerhandbok 228 - This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it
outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.
Anvandarmanual . e e e s 256 - Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment.

Otherwise, do not use the appliance.

- If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or
assembly available from the manufacturer or its service agent.

- Do not use the robot in an area suspended above ground level without a
protective barrier.



Safety Information

Usage Restrictions

- Do not use the robot at an ambient temperature above 40 °C or below 0 °C or

- Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover,

or bumper as a handle for the robot.

on a floor with liquids or sticky substances.

- To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from

the floor, and remove cables or power cords on the cleaning path before
operating the appliance.

- Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from

bumping into and damaging them.

- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of

the robots.

- Keep the cleaning tool out of reach of children.

- Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping.

- Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of

whether it is stationary or moving.

- Keep the cleaning solution out of reach of children.
- Use only the officially-approved detergent. Do not add any liquid such as

alcohol or disinfectant.

- Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to

pick up flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted
acids or solvents.

Safety Information

Usage Restrictions

- Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up

objects such as stones, large pieces of paper or any item that may clog the
appliance.

- Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or

maintaining the appliance.

- Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them

with any liquid. After cleaning washable parts, fully dry the parts before
reinstalling and using them.

- Please use this product in accordance with the instructions in the User

Batteries and
Charging

Manual. Users are responsible for any loss or damage that arise from
improper use of this product.

- Do not use any third-party battery or base station. The robot can only be

used with the model RCXE2 base station.

- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base

station on your own.

- Do not place the base station near a heat source.
- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base station's

charging contacts.

- Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be

discarded at an appropriate recycling facility.

- If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately

and contact after-sales service.



Safety Information Product Overview

Batteries and - Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its Package Contents
Charging original packaging if possible.

- If the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it,
then turn it off and store it in a cool, dry place. Recharge the robot at least
once every 3 months to avoid over-discharging the battery.

Other Accessories

Laser Safety - The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825-
Information 1:2014/A11:2021 Standard for Class 1 laser products. Please avoid direct
eye contact with it during use. Robot V
=

EN 506892021 (Stored in the base (Stored in the dust tank) (pre-installed)

station storage bin)

CLASS 1 LASER PRODUCT ———

Base Station

C]C]CJ%
CC )
Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLX41CE is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the E j Mop Pad x 2 Mop Pad Holder x 2 Cleaning Solution User Manual Dust Box's Filter
EU declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com : . lled 9 installed

For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs Base Station Ramp (pre-installed) (pre-installed)

Extension Plate



Product Overview

Robot

o (] Spot Cleaning Button

- Press to start spot cleaning

o d) Power / Clean Button

- Press and hold for 3 seconds to turn on or off
- Press to start cleaning after the robot is turned on

o {3 Dock Button

- Press to send the robot back to the base station
- Press and hold for 3 seconds to disable Child Lock

Status Indicator

- Solid White: Cleaning or cleanup completed

- Blinking Orange: Error

- Solid Orange: Standby at low battery or paused at low battery

Note: Press any button on the robot to pause while the robot is
cleaning or returning to charge.

Product Overview

Robot and Sensors

Cliff Sensors

f

o Microphone Carpet Sensor o——

@ o Omnidirectional

o LDS Cover Side Brush o———— :} Wheel

o Brush Guard

o Laser Distance

Sensor (LDS) Main Brush o {

o Main Wheel

° Bumper Main Wheel ©

o Brush Guard Clips

© Al Visual Sensor

Camera Indicator o

(The camera indicator o LED Fill Lights MopExtend o
will light up when the Assembly
camera is activated)

o Mop Pad Holder

°© Line Laser Sensors

Dust Box
Reset Button
- Press and hold for 3
seconds to restore to
factory settings

Dust Box Clip o

Cover o Auto-empty Vento

o Wi-Fi Indicator

Mop Assembly
Charging o
Contacts

° Dust Box
o Edge Sensor

© Automatic Water
Refilling Inlet
° Mop Assembly

Auto-empty Vent

Mop Pad Attachment Area o

Mounting Holes

° Dust Box Cover

o Dust Box Cover Clip
o Filter Clip

Mop Pad Holder Mop Pad



Product Overview

Base Station

Upper Cover

e

| —)

1

o Cover of Base Station
Storage Bin

Dust Tank Cover o—

Washboard o—

Ramp Extension o
Plate

Q >

Base Station Buttons

() Leave / Dock Button
- Robot on the base station: Press to exit the base station
- Robot out of the base station: Press to return to the base station

[>| Start / Pause Button
- Press to start or pause cleaning

§§§ Drying Button
- Press to make the base station start or stop drying the mop pads

Status Indicator
- Solid White: The base station is connected to power
- Solid Orange: The base station has an error

Child Lock

Press and hold the buttons (2 and 4 for 3 seconds to activate or
deactivate Child Lock. After Child Lock is activated, all buttons on the
robot and the base station are locked.

Clean the Washboard

After the robot exits the base station, press and hold the button Q for 3
seconds to add water from the base station to the washboard, and then
press and hold the button ( for 3 seconds to pump out the used water
in the washboard.

Product Overview

Base Station

o Cleaning Tool
Storage Bin
o Cleaning Solution
i Adding Inlet

Water Tank Clip o o Water Tank Clip

Float Ball o

o Filter

Used Water Tank Clean water Tank ° Floater

Dust Bag o

Storage Bin

Filter ©

o Dust Bag Slot

— Dust Tank Cover Lock

a B o Signaling Area

o Automatic Water

Auto-empty Vents
= ¢ < 7 ] % Adding Outlet
Charging Contacts

E==——=21+——o Lifting Handle

o Reserved Slot for Connecting
the Water Hookup Kit for Auto
Refilling and Draining

o Power Port
o Power Cord Holder

Note: The water hookup kit for auto refilling and draining needs to be purchased separately. (Only available in specific regions)
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Preparing Your Home

() -
63 *

S > R

Tidy up items such as power cords, cloths, slippers, and toys to improve the

efficiency of the robot.

.

v

Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its proper

place to leave more space.

Note:

V

Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs and
sofa to ensure the secure and smooth operations of the robot.

)\
N

To prevent the robot from not recognizing areas that need to be cleaned,
do not stand in front of the robot, or in a threshold, hallway, or narrow
places.

- When operating the robot for the first time, follow it around while cleaning to remove any potential obstacles in time.

- LED fill lights will provide auxiliary lighting in dimly lit environments.

Before Use

1. Connect to an Electrical Outlet

Insert the power cord into the base station and plug it into the socket.
2 Place the base station in a location that is as open as possible with
a good Wi-Fi signal.

Firmly insert the power cord
until the base station's status 5
indicator is solid white I 0: OFF

2. Place the Base Station and Install the Base Station Ramp
Extension Plate

Remove any objects that are closer than 1.5 m from the front and 5 cm
from either side of the base station. Then install the base station ramp
extension plate down to the base station.

Note: To prevent water stains from wetting wood floors or carpets, placing the
base station on tile floors or marble floors is recommended.

3. Remove the Protections

Remove the two stickers on front and back of the robot, then take down
the robot cover to remove the protective strip.

4. Turn on the Robot and Install the Side Brush and Mop Assembly

Press and hold the button (/)on the robot for 3 seconds to turn it on.
Install the side brush and mop assembly into place.

Side Brush Clip o

Side Brush

Mop Pad Holder o
Mounting Holes

o Mop Assembly

Note: Install the side brush until it clicks into place.

11



N Before Use

5. Connect the Robot to the Base Station

Place the robot onto the base station with the mop assembly facing
toward the washboard. Then you will hear a voice prompt when the
robot successfully connects to the base station.

Note: It is recommended to fully charge the robot before its first use.
When the robot cannot be turned on after the battery is depleted,
manually connect the robot with the base station to charge it.

12

6. Install the Cleaning Solution Bottle

Remove the cap of the cleaning solution bottle, and tear off the two
seals on the bottle as shown in the figure. Open the upper cover of the
base station and install the bottle along the slot into place. The cleaning
solution will be added automatically while working.

Note: Do not add any liquid other than the officially-approved cleaning
solution, otherwise it may cause base station malfunction.

7. Add Water to the Clean Water Tank

Take out the clean water tank from the base station, and fill it with clean
water up to the max water line. Then install it back into the base station.

Note: Do not add hot water to the water tank as this may cause the
tank to become deformed.

Connecting with the Dreamehome App

1. Download the Dreamehome App

Scan the QR code on the robot, or search "Dreamehome" in the app store
to download and install the app.

Note:

- Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.

- Due to upgrades in the app software, the actual operations may differ
from the directions in this manual. Please follow the instructions
based on the current app version.

2. Add Device

Open the Dreamehome app, tap "@" in the upper right corner, and
scan the same QR code on the robot again to add the device. Please
follow the prompts to finish the Wi-Fi connection.

Note: If you want to reset Wi-Fi, repeat step 2 and then follow the
prompts to finish the Wi-Fi connection.

o Wi-Fi Indicator

- Blinking slowly:
To be connected

- Blinking quickly:
Connecting

- On: Connected

13
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How to Use

Turn On/Off

Press and hold the button () for 3 seconds to turn on the robot. The power
indicator should be illuminated. Place the robot onto the base station, the
robot should turn on automatically and begin charging. To turn off the
robot, move the robot away from the base station and press and hold the
button (D for 3 seconds.

Fast Mapping

After configuring the network for the first time, follow the instructions in
the app to quickly create a map. The robot will start mapping without
cleaning. When the robot returns to the base station, the mapping process
has been completed and the map will be saved automatically.

Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to pause it.

If the robot is paused for more than 10 minutes, it automatically enters
sleep mode. All indicators on the robot will turn off. Press any button on
the robot or base station, or use the app to wake up the robot.

Note:

- The robot will turn off automatically if it is left in the sleep mode for
more than 12 hours.

- If the robot is paused and placed onto the base station, the current
cleaning process will end.

Auto Resume Cleaning

If the battery is too low, the robot will automatically return to the base
station to charge. After charging to the appropriate battery level, it
will resume unfinished cleaning tasks.

Note: To use this function, please open itin the App.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to Do Not Disturb (DND) mode, the robot will be
prevented from resuming cleaning and the power indicator will turn
off. DND mode is disabled by default at the factory. You can use the
app to enable DND mode or modify the DND period. The DND period
is 22:00-8:00 by default.

Note:

- The scheduled cleaning tasks will be performed as usual during the
DND period.

- The robot will resume cleanup where it left off after the DND period
expires.

Spot Cleaning

When the robot is on standby, press briefly the button { ] to enable the
spot cleaning mode. In this mode, the robot cleans a square-shaped
area of 1.5 x 1.5 meters around it and returns to its starting point once
the spot cleaning is completed.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold
the button (!) for 10 seconds to forcefully turn it off. Then, press and
hold the button () for 3 seconds to turn the robot on.

How to Use

Vacuum and Mop
Note: When using the mop assembly for the first time, the robot
performs the "Vacuum and Mop" task by default.

1. Start cleaning

Press the button [>| on the base station or (/) on the robot, or use the
app to make the robot start from the base station. Then the robot will
plan the optimal cleaning route and perform the cleaning task based on
the created map.

1}

7>

>

O

Note:

- To ensure the robot can easily return to the base station after cleaning, it
is recommended to make the robot start from the base station.

- The mop pads will be cleaned before the robot starts mopping, please
wait patiently.

- Do not move the base station, the clean water tank, the used water tank ,
or the washboard during operation.

2. Auto mop washing

When cleaning, the robot will automatically return to the base station to
wash mop pads based on the mop pad cleaning frequency specified in
the app. The base station will automatically refill the robot's water tank
and the robot will resume cleanup.

15
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How to Use

3. Automatically empty the dust box and wash and dry the

mop pads after finishing the "Vacuum and Mop" task

After the robot finishes a cleaning task and returns to the base station to

charge, the base station will automatically start emptying the dust box.

Then it will wash and dry the mop pads.

Note:

- If the auto-empty function is turned off in the app, the base station
will not automatically empty the dust box.

- The base station will empty the dust box according to the frequency
setin the app.

4. Clean the used water tank

After the robot has completed its task, please clean the used water tank

to prevent any odor.
R

= Na

Vacuum then Mop

Select "Vacuum then Mop" in the app, and the robot will automatically
remove the mop assembly on the base station to vacuum the floor. After
vacuuming is completed, the robot will return to the base station to
install the mop assembly and the base station will automatically start
emptying the dust box. And then, the robot will start mopping after the
main brush is raised.

Vacuum Only
Select "Vacuum Only" in the app, and the robot will automatically
remove the mop assembly on the base station and start vacuuming.

Mop Only

Select "Mop Only" in the app, and the robot will automatically check if
the mop assembly is installed on the base station. If not, the robot will
install the mop assembly and start mopping after the main brush is
raised.

Routine Maintenance

Parts
To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.
. Replacement Maintenance Replacement
Part Maintenance Frequency Period Part Frequency Period
Used water tank After each use Line laser sensor
/
Clean water tank Al visual sensor
Main brush Every 6 to 12 months LED fill lights
Side brush Once every 2 weeks Every 3 to 6 months Edge sensor
Mop pad holder / Bumper Once every month /
Dust box's filter Every 3 to 6 months Omnidirectional wheel
Washboard Carpet sensor
Base station's Cliff sensors
signaling area
g 9 Bottom of the robot
Base gtatlon > Recommended
charging contacts
. . . to clean after
Base station's auto- iCnlleeatmng solution adding removing the
empty vents cleaning solution
Laser Distance Sensor Once every month / (bottle)
(LDS) Dust box Clean it as needed
Robot's charging Dust bag 6-8 weeks
contacts /
B Every 1to 3
Robot's auto-empty Mop pad months

vent

Robot's automatic
water refilling inlet

Note: The replacement frequency will depend on your usage of the robot. If an

exception occurs due to special circumstances, the parts should be replaced.

17
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Routine Maintenance

Washboard 3. Press and hold the button (Y for 3 seconds to add water to the bottom
of the base station. Then use the included cleaning tool to clean it.

NG

I

4. Press and hold the button @ for 3 seconds to pump out the used
water in the bottom of the base station, dry it with a soft and dry cloth,
and then put the washboard back.

N
3s
-—
-

1. Press the button @ to make the robot exit the base station.

2. Remove the washboard and rinse it with clean water.

Routine Maintenance

Dust Bag

1. Unlock the dust tank cover and then remove it.

Note: Pulling outwards on the handle will seal the dust bag to prevent
the dust and debris from accidentally falling out.

3. Remove the dust and debris from the filter with a dry cloth.

19
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Routine Maintenance

Used Water Tank Main Brush

1. Remove the used water tank, open its cover and pour out the used water. 1. Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard and

lift the brush out of the robot.

E—=——o
===y
/ Qq o

O
=

2. Rinse the used water tank with clean water, and use the provided
cleaning tool to clean the inner wall of the used water tank.

2. Pull out the brush covers at both ends of the brush as shown in the
figure. Use the provided cleaning tool to remove any hair tangled in the
brush. Reinstall the brush covers on both ends of the brush, and then
reinstall the brush. Press on the brush guard to lock it in place.

Note: The float ball in the used water tank is a movable part. Do not
apply too much force when cleaning it to avoid damaging it.

Routine Maintenance

Side Brush & Mop Pad Holder

Remove and clean the side brush and mop pad holder.

Note:

- Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of
the omnidirectional wheel. Do not use excessive force.

- Rinse the omnidirectional wheel under the running water and put it
back after drying it completely.

Dust Box

1. Open the robot's cover and press the clip to remove the dust box.

2. Open the dust box cover and empty the dust box as shown in the diagram.

21
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Routine Maintenance

Filter
1. Remove the filter and tap its basket gently.

oo®
0o

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger or sharp
objects to prevent damage.

2. Rinse the dust box and filter with water and dry them completely

A
A’ 4
“’ @”‘
»
Y 4

before reinstalling.

Note:

- Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not use any

detergent.
- Use the dust box and filter only when they are completely dry.

Robot Sensors and Charging Contacts
Wipe sensors and charging contacts of the robot by using a soft and dry
cloth, as shown in the below figure:

o Al Visual Sensor

o Line Laser Sensors

o LED Fill Lights

o Laser Distance Sensor (LDS)
o Edge Sensor

o Bumper

o Charging Contacts

© (Carpet Sensor

Note: A wet cloth can damage sensitive elements within the robot and
the base station. Please use a dry cloth for cleaning.

Routine Maintenance

Charging Contacts

Clean the charging contacts and the signaling area of the base station with a

soft and dry cloth.

Auto-empty Vents

Clean the auto-empty vents of the robot and the base station with a soft
and dry cloth.

Mop Pad

Remove the mop pad from the mop pad holder to replace it.

Cleaning Solution Adding Inlet

If the cleaning solution adding inlet is dirty, wipe it with a soft and dry cloth.

A0

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Make
sure that the battery remains well-charged for daily use to maintain
optimal battery performance.

23
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Troubleshooting

Problem

Solution

Troubleshooting

The robot will not
turn on.

The battery is low. Recharge the robot on the base and try again.
The temperature of the battery is too low or too high. It is recommended to operate the appliance at a temperature
between 32 °F (0°C) and 104 °F (40°C).

Problem

Solution

The robot will not
charge.

The base station is not connected to power, please make sure both ends of its power cord are correctly plugged in.
The contact between the charging contacts on the base station and the robot is poor, please clean the charging
contacts.

Check whether there is any foreign object at the connector of the robot and remove the foreign object if any.

The robot will not
turn off.

The robot cannot be turned off when it is charging. It is recommended to move the robot from the base station, and
then press and hold the button (M for 3 seconds to turn it off.

If the robot cannot be turned off by performing step 1, press and hold the button () for 10 seconds to forcibly turn off
the robot. If the problem persists, please contact after-sales service.

The robot fails to
connect to Wi-Fi.

The Wi-Fi network password is incorrect. Make sure the password used to connect to your Wi-Fi network is correct.
The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection. Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi connection.
The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

The robot may not be ready to be configured. Please exit and re-enter the app, and then try again as instructed.

The charging speed
is slow.

It takes about 4.5 hours to fully charge the robot when its battery is low.

If you operate the robot at temperatures outside of the specified range, the charging speed will automatically slow
down to extend the battery life.

The charging contacts on both the robot and the base may be dirty, please wipe them with a dry cloth.

The robot cannot
find and return to
the base station.

The base station is disconnected from power or moved when the robot is not on it. Please connect the base station to
the power supply or place the robot onto the base station to charge.

There are too many obstructions around the base station. Place the base station in a more open area.

Moving the robot may cause it to re-position itself, and it will recreate a map if re-positioning fails. If the robot is too far
from the base station, it might not be able to automatically return on its own, in which case you will need to manually
place the robot onto the base station.

Wipe the signaling area on the base station to remove dust or debris.

The noise increases
while the robot is
operating.

Check whether the dust box filter is clogged. If so, clean it or replace it.

A hard object may be caught in the main brush or the dust box. Check and remove any hard object.
The main brush or the side brush may become tangled. Check and remove any foreign objects.
Switch the suction mode to Standard or Quiet.

The robot moves
without following
the set route.

Objects such as power cords and slippers should be organized before using the robot.

Working on wet slippery surfaces may cause the main wheel to slip. It is recommended to dry any wet areas before
using the robot.

Wipe the line laser sensors and the Al visual sensor on the robot with a clean, soft, and dry cloth to keep them clean
and unobstructed.

The robot gets
stuck in front of the
base station and
cannot return to it.

Clear any obstruction within 5 cm on the left and right sides or within 1.5 m in front of the base station to prevent the
robot from being blocked.

The route for returning to charge is blocked, e.g. the door is closed.

The robot may slip if the floor in front of the base station is overly wet. If so, clean the excess water before trying again.
It is recommended to move the base station to a different place and try again.

The robot misses
the rooms to be
cleaned.

Make sure that the doors of the rooms to be cleaned are open.

Check whether there is a threshold higher than 2 cm at the door of the room. The robot cannot climb over high
thresholds or steps.

The place in front of the room to be cleaned may be wet and slippery, causing the robot to slip and work abnormally.
Please try drying the floor before using the robot.

25



26

Troubleshooting

Problem

Solution

Specifications

Robot

The robot will not
resume cleaning
after charging.

Make sure that the robot is not set to the Do Not Disturb (DND) mode, which will prevent it from resuming cleaning.
The robot will not resume cleaning after you manually return the robot to the base station to charge, which includes
manually placing the robot on the base station or sending the robot to charge via the app, the base station, or the
robot itself.

Model

RLX41CE

Charging Time

Approx. 4.5 hours

The station cannot
automatically
empty the dust
box.

Check whether the dust bag in the dust tank is full.
If the dust bag is not full, check whether there is any obstruction at the auto-empty vents of the robot, the base station,
or the dust box. If any, clean the blocked part in time.

Rated Voltage

14.4 V=

Rated Power

75 W

Operation Frequency

2400-2483.5 MHz

The water level in
the washboard is

Remove the washboard and check whether the drain is blocked and clean it.
Gently press down on the used water tank to make sure it is installed correctly.
Check whether the seal on the used water tank is loose or not correctly installed, and manually reset it if so. If the

Maximum Output Power

<20 dBm

abnormal. problem persists, please contact the after-sales service team.
Check the cleaning solution. Do not add any liquid other than the officially-approved cleaning solution.

Th

honr:roiZ Eaeiiged Please remove the mop pad holder to check if there is any foreign object stuck in it, and try to restart the robot. If the
problem persists, please contact the after-sales service team.

abnormally.

There is water
under the clean
water tank or
around the seal.

When taking out the clean water tank, some water in the pipe may be left under the tank or around the seal. This is
normal. Please wipe with a dry cloth.

For more support, contact us via https://global.dreametech.com

Base Station

(during charging and drying)

Model RCXE2
Rated Input 220-240 V~ 50-60 Hz
Rated Output 20V=2A
Rate(.j Power . 1000 W
(during dust emptying)
Rated Power
. . 55w

(during cleaning)
Rated P

ated Power 80 W

Operation Frequency

2400-2483.5 MHz

Maximum Output Power

<20 dBm

Under normal use of condition, this equipment should be kept a
separation distance of at least 20cm between the antenna and the

body of the user.

Note: Rated Power (during charging and drying) is determined by the

power value during full load period.
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Battery Disposal and Removal

The built-in lithium-ion battery contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the battery, make sure the battery is removed
by qualified technicians and discarded at an appropriate recycling facility.

- the battery must be removed from the appliance before it is scrapped;
- the appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery;

- the battery is to be disposed of safely.

CAUTION:

Before removing the battery, disconnect the power and run out the battery as much as possible.
Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.
Do not expose to high temperature environment to avoid risks of explosion.

Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery. If contact occurs, flush with water and seek medical help.

Removal Guide:

1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on the back of the robot, and then remove the cover.

2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to remove the battery.

WEEE Information
All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed
with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a
designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities.
[r— Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the
installer or local authorities for more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.

Sicherheitsinformationen

Um Stromschlage, Brande oder Verletzungen durch unsachgemaBen Gebrauch des Gerats zu
vermeiden, lesen Sie bitte die Bedienungsanleitung vor dem Gebrauch sorgfaltig durch und bewahren
Sie sie zum spateren Gebrauch auf.

Nutzungseinschran - Um einen sicheren Betrieb zu gewdahrleisten und Risiken zu vermeiden,

-kungen

darf dieses Produkt nicht von Kindern unter 8 Jahren, von Personen mit
kérperlichen, sensorischen oder geistigen Einschrankungen oder von Personen
mit mangelnden Kenntnissen ohne Aufsicht eines Elternteils oder Vormunds
verwendet werden. Kinder durfen die Reinigung und Wartung nicht ohne
Aufsicht durchfthren.

- Das Gerat darf nur mit dem zum Gerat mitgelieferten Netzteil verwendet werden.
- Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Personen

ausgewechselt werden durfen.

- Der zu reinigende Bereich muss freigeraumt werden. Kinder dtrfen nicht mit

diesem Produkt spielen. Sorgen Sie daflr, dass Kinder und Haustiere wahrend
des Betriebs des Roboters einen sicheren Abstand zum Gerat halten.

- Installieren, laden oder verwenden Sie das Gerdt nicht in den Badezimmern

oder in der Nahe der Pools.

- Dieses Produkt ist nur fur die Bodenreinigung in einer hauslichen Umgebung

geeignet. Benutzen Sie es nicht im Freien, auf anderen Oberflachen als dem
Boden oder in einer kommerziellen oder industriellen Umgebung.

- Stellen Sie sicher, dass das Gerat in einer geeigneten Umgebung
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Sicherheitsinformationen

Nutzungseinschran ordnungsgemaB betrieben wird. Andernfalls dirfen Sie das Gerat nicht verwenden.

-kungen

30

-Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort aus und

wenden Sie sich an den Kundendienst.

-Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich Uber dem

Bodenniveau befindet und der nicht durch eine Schutzbarriere begrenzt wird.

- Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Verwenden Sie die LDS-Abdeckung,

die Roboterabdeckung oder den Bumper nicht als Griff flir den Roboter.

- Benutzen Sie den Roboter nicht in Umgebungen, in denen die Temperaturen

Uber 40°C oder unter 0°C liegen, und auch nicht auf Béden mit Flissigkeiten
oder klebrigen Substanzen.

- Entfernen Sie lose Gegenstande vom Boden und entfernen Sie Kabel oder

Netzkabel am Reinigungsweg, bevor Sie das Gerat in Betrieb nehmen, um
Schaden oder Schaden beim Anziehen zu verhindern.

- Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um zu

verhindern, dass der Roboter sie anst6Bt und beschadigt.

- Halten Sie Haare, Finger und andere Kérperteile von der Saugéffnung des

Roboters fern.

- Halten Sie das Reinigungswerkzeug auBerhalb der Reichweite von Kindern.
- Betreiben Sie das Gerat nicht in einem Raum, in dem ein Saugling oder ein

Kind schlaft.

- Kinder, Haustiere oder Gegenstande dirfen weder auf dem stillstehenden noch

dem sich bewegenden Roboter positioniert werden.

Sicherheitsinformationen

Nutzungseinschrdn - AuBer Reichweite von Kindern bewahren Sie den Roboter auf.

-kungen

-Verwenden Sie nur das offiziell zugelassene Reinigungsmittel. Nicht

jede Flussigkeit wie Alkohol oder Desinfektionsmittel hinzuftigen.

- Benutzen Sie den Roboter nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen

brennender Substanzen. Verwenden Sie den Roboter nicht zum Aufsaugen
von entflammbaren oder brennbaren Flissigkeiten, atzenden Gasen oder
unverdinnten Sauren oder L6sungsmitteln.

- Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstande ein. Verwenden Sie

das Gerat nicht zum Aufnehmen von Gegenstanden wie Steinen, groBen
Papierstlicken oder anderen Dingen, die das Gerat verstopfen kénnten.

- Bitte schalten Sie das Gerat vor der Reinigung und Wartung aus und ziehen Sie

den Netzstecker.

- Wischen Sie den Roboter oder die Basisstation nicht mit einem feuchten

Tuch ab oder spulen Sie sie nicht mit Flissigkeit aus. Nach der Reinigung
waschbarer Teile, trocknen Sie die Teile vollstandig, bevor Sie sie wieder
einbauen und verwenden.

- Bitte verwenden Sie das Produkt gemaB den Anweisungen im

Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist fur jeglichen Verlust oder Schaden
verantwortlich, der aufgrund inkorrekter Verwendung dieses Produkts entsteht.
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Sicherheitsinformationen

Akkus und Ladung - Keine Fremdbatterie und keine Selbstreinigungsbasis verwenden. Nur mit

Versorgungseinheit RCXE2 verwenden.

-Versuchen Sie nicht, die Batterie oder die Basisstation selbst zu zerlegen, zu
reparieren oder zu modifizieren.

- Stellen Sie die Basisstation nicht in die Nahe einer Warmequelle.

-Verwenden Sie kein feuchtes Tuch oder nasse Hande, um die Ladekontakte der
Basisstation abzuwischen oder zu reinigen.

- Entsorgen Sie alte Akkus sachgemaB. Unbenutzte Akkus sollten in einer
geeigneten Recycling-Einrichtung entsorgt werden.

-Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort aus und
wenden Sie sich an den Kundendienst.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und
maoglichst in der Originalverpackung beférdert wird.

-Wenn der Roboter flir eine langere Zeit nicht benutzt werden soll, laden Sie ihn
voll auf, schalten ihn aus und lagern ihn an einem kihlen und trockenen Ort.
Laden Sie den Roboter mindestens je 3 Monate auf, um eine Tiefentladung des
Akkus zu vermeiden.

Lasersicherheitsin - Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm IEC 60825-1:2014/EN
-formationen 60825-1:2014/A11:2021 fur Laserprodukte der Klasse 1. Bei der Verwendung ist
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direkter Augenkontakt zu vermeiden.

LASERPRODUKT DER KLASSE 1
LASERPRODUKT FUR VERBRAUCHER
EN 50689:2021

Hiermit bestatigt, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLX41CE mit der Verordnung 2014/53/EU in Einklangsteht. Der vollstandige
Wortlaut der EU-Konformitatserkldrung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: https://global.dreametech.com
Ein detailliertes elektronisches Handbuch finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs

Produktiibersicht

Packungsinhalt

Anderes Zubehor

Roboter V ijp

SeitenbUrste Netzkabel Reinigungswerkzeug Staubsaugerbeutel x 2 Hauptburste
(Aufbewahrung im (Aufbewahrung im Staubbehalter) (vorinstalliert)
Aufbewahrungskasten der
(AR RN Basisstation)

Basisstation

E j Wischmopp x 2 Mopphalter x 2 Reinigungsflissigkeit Benutzerhandbuch Staubbehalterfilter
Rampe der Basisstations- (vorinstalliert) (vorinstalliert)
Verlangerungsplatte
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Produktiibersicht
__DE|

Roboter

34

(o]

o (] Taste fiir die Punktreinigung
- Driicken Sie diese Taste, um die Spot-Reinigung zu starten

o () Ein-/Aus- und Reinigungstaste

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um das Gerat ein-
oder auszuschalten

- Driicken Sie diese Taste, um die Reinigung nach dem Einschalten des
Roboters zu starten

o (I Schaltfliche zum Andocken

- Drucken Sie dieseTaste fur die Riickkehr des Roboters zur Basisstation

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um die
Kindersicherung zu deaktivieren

Statusanzeige

- Leuchtet weiB: Reinigung oder Sauberung abgeschlossen

- Blinkt Orange: Fehler

- Leuchtet orange: Stand-by bei niedrigem Akkustand oder angehalten
bei niedrigem Akkustand

Hinweis: Durch Driicken einer beliebigen Taste am Roboter kédnnen
Sie den Reinigungsvorgang unterbrechen oder die Ladung des
Roboters fortsetzen.

Produktiibersicht

Roboter und Sensoren

o Mikrofon

LDS-Abdeckung Seitenbirste o———

Teppichsensor o——

Absturz-Sensoren

I

Lo Omnidirektionales Rad

Laserdistanzsensor . o Blrstenschutz
Hauptbirste o [U
StoBfanger Hauptrad © o Hauptrad
© Al Visueller Sensor o Freigabe

Kamera-Anzeigeo

(Die Kameraanzeige
leuchtet auf, wenn die
Kamera aktiviert ist)

Abdeckungo

o LED-Fiilllichter MopExtend—Baugruppe

Hauptburstenabdeckung

(Mopp-
Verldngerungsbaugruppe) o Befestigungslocher
° Linienlaser-Sensor flir Mopphatter
Staubbehalter
Reset-Taste Staubbehalter-Clip o Staubbehalterdeckel

- Druicken und halten Sie
3 Sekunden lang, um
die Werkseinstellungen
wiederherzustellen

o WLAN-Anzeiger

o Staubbehélter
° Kantensensor

o Eingang fur automatisches

Automatische
Liftungsoffnung

Wassernachfillen
° Wischmoppverbundteil

Clip fr Staubbehaélterdeckel

Automatische o ‘, WE
Liftungsoffnung Filter-Clip

Filter o———

Wischmoppverbundteil

Wischmopp o
Befestigungsbereich

Mopphalter Wischmopp
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Produktiibersicht

Basisstation

Obere Abdeckung

o Abdeckung des
Aufbewahrungskastens der
Basisstation

Staubtankabdeckung o—
Waschbrett lz.é-' N

Rampenverlangerungsplatte o———
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Tasten der Basisstation

(Q Verlassen/Andocktaste
- Roboter in der Basisstation: Drlicken, um die Basisstation zu verlassen
- Roboter auBerhalb der Basisstation: Driicken, um zur Basisstation zurlickzukehren

[>| Start-/Pause-Taste
- Driicken, um die Reinigung zu starten oder zu unterbrechen

§%3 Trocknen-Taste
- Drlcken Sie diese Taste, um den Trocknungsvorgang des Wischmopps in der

Basisstation zu starten oder zu stoppen

Statusanzeige
- Konstant weiB: Die Basisstation ist an die Stromversorgung angeschlossen
- Leuchtet orange: Die Basisstation hat einen Fehler

Kindersicherung

Halten Sie die Tasten Qund %§ 3 Sekunden lang gedriickt, um die
Kindersicherung zu aktivieren oder zu deaktivieren. Nach dem
Aktivieren der Kindersicherung werden alle Tasten am Roboter und an
der Basisstation gesperrt.

Reinigen Sie die Waschplatte

Nach dem Verlassen des Roboters aus der Basisstation halten Sie die
Taste (Q 3 Sekunden lang gedrtickt, um Wasser aus der Basisstation

in die Waschplatte zu fiillen, und halten Sie dann die Taste (33
Sekunden lang gedriickt, um das Schmutzwasser aus der Waschplatte
abzupumpen.

Produktiibersicht

Basisstation

Staubsaugerbeutel- o
Auffangbehalter
o Aufbewahrungsbehalter fir
Reinigungswerkzeug L o Staubsaugerbeutelschlitz
o Einfillsffnung far Filter © nl
H |

Reinigungsflissigkeit ° Verriegelung der
Staubbehalterabdeckung
o Signalbereich

o Auslass fur automatische

Automatisch entleerte o

. . Wasserzufuhr
Entliftungsventile Ladekontakte
_— —
Wassertank Clip o o Wassertank Clip ° —=—=——=+——o Hebebigel

Reservierter Steckplatz fir den
Anschluss des Wasseranschlusssets
zum automatischen Nachftllen und
Entleeren

Stromanschluss
Netzkabelhalterung

Schwimmerkugel o

o Filter

Schmutzwassertank Reinwassertank ° Schwimmer

Hinweis: Das Wasseranschlussset fiir das automatische Nachfillen und Entleeren muss separat erworben werden. (Nur in bestimmten Regionen erhaltlich)
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Ihr Zuhause vorbereiten

&

Ordnen Sie Gegenstande wie Netzkabel, Tiicher, Hausschuhe und Spielzeug,
um die Effizienz der Reinigung zu verbessern.

OO0

v

Offnen Sie die Tur des zu reinigenden Raumes und stellen Sie die Mébel in die
geeignete Position, um mehr Platz zu schaffen.

Hinweis:

Montieren Sie vor der Reinigung die physische Barriere an den Kanten von Treppen und
Mobeln, um dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten zu ermdglichen.

N
]

Um zu verhindern, dass der Roboter den zu reinigenden Bereich nicht
erkennt, stellen Sie sich nicht vor den Roboter, vor eine Schwelle, oder die
enge Stelle einer Flur hin.

- Wenn Sie den Roboter zum ersten Mal in Betrieb nehmen, folgen Sie ihm wahrend der Reinigung, um mdogliche Hindernisse rechtzeitig zu beseitigen.

- LED-Fulllichter sorgen fiir zusatzliche Beleuchtung in schwach beleuchteten Umgebungen.
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Vor der Verwendung

1. An eine Steckdose anschlieBen

SchlieBen Sie das Netzkabel an die Basisstation und stecken Sie es in
die Steckdose.

2 Platzieren Sie die Basisstation an einem méglichst offenen Ort mit
einem guten WLAN-Signal.

Stecken Sie das Netzkabel

fest ein, bis die Statusanzeige
der Basisstation konstant o
weif leuchtet. & 0: AUS

2. Stellen Sie die Basisstation auf und bringen Sie die
Rampenverldngerungsplatte der Basisstation an

Entfernen Sie alle Gegenstande, die sich néher als 1,5 m von der Vorderseite
und 5 cm von jeder Seite der Basisstation befinden. Bringen Sie die Rampe
der Basisstations-Verlangerungsplatte an der Basisstation an.

WMMTI

Hinweis: Die Basisstation wird auf Fliesenbdden oder Marmorbdden platziert, um
Wasserflecken Holzbdden oder Teppiche nicht zu benetzen.

3. Schutzfolien entfernen

Entfernen Sie die beiden Aufkleber auf der Vorder- und Rlckseite des Roboters,
dann entfernen Sie die Roboterabdeckung und den Schutzstreifen.

4. Den Roboter einschalten und die Seitenbiirste und die Mopp-
Baugruppe installieren

Zum Einschalten des Roboters die ()-Taste am Roboter driicken und 3
Sekunden lang gedriickt halten. Bringen Sie die Seitenbirste und die
Mopp-Baugruppe an der vorgesehenen Stelle an.

Seitenbirsten-Clip o

Seitenbdirste

Befestigungslécher o
flr Mopphalter

o Wischmoppverbundteil

Hinweis: Installieren Sie die Seitenblrste, bis sie einrastet.
39



Vor der Verwendung

5. Den Roboter mit der Basisstation verbinden

Setzen Sie den Roboter auf die Basisstation, wobei die Mopp-Baugruppe
zur Waschplatte zeigt. AnschlieBend horen Sie eine Sprachansage,
wenn sich der Roboter erfolgreich mit der Basisstation verbunden hat.

Hinweis: Es wird empfohlen, den Roboter vor der ersten
Inbetriebnahme vollstédndig aufzuladen. Wenn sich der Roboter
aufgrund eines leeren Akkus nicht einschalten lasst, verbinden Sie ihn
zum Aufladen manuell mit der Basisstation.

40

6. Installieren Sie die Flasche mit der Reinigungsfliissigkeit
Entfernen Sie den Deckel der Reinigungsmittelflasche und reiBen Sie die
beiden Siegel an der Flasche ab, wie in der Abbildung gezeigt. Offnen Sie
die obere Abdeckung der Basisstation und setzen Sie die Flasche mit dem
Reinigungsmittel in den Schlitz ein. Der Reiniger wird wahrend des Betriebs
automatisch zugefihrt.

Hinweis: Flllen Sie keine andere Flussigkeit als die offiziell zugelassene
Reinigungsflissigkeit ein, da es sonst zu Fehlfunktionen der Basisstation
kommen kann.

7. Wasser in den Reinwassertank einfiillen

Nehmen Sie den Reinwassertank aus der Basisstation und fillen Sie
ihn bis zur maximalen Wasserlinie mit sauberem Wasser. Setzen Sie ihn
dann wieder in die Basisstation ein.

Hinweis: Flllen Sie kein heiBes Wasser ein, da sonst der Frischwassertank
verformt werden kann.

Verbinden mit der Dreamehome App

1. Laden Sie die Dreamehome App herunter

Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter, oder suchen Sie im App-Store
nach ,Dreamehome”, um die App herunterzuladen und zu installieren.

Hinweis:

- Es wird nur 2,4 GHz WLAN unterstitzt.

- Aufgrund von Aktualisierungen der App-Software kann der tatsachliche
Betrieb von den Anweisungen in dieser Anleitung abweichen. Bitte folgen
Sie den auf der aktuellen App-Version basierenden Anweisungen.

2. Gerat hinzufiigen

Offnen Sie die Dreamehome App, tippen Sie auf ,, @ " in der oberen rechten
Ecke und scannen Sie den gleichen QR-Code auf dem Roboter erneut, um
das Gerat hinzuzufligen. Bitte folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-
Verbindung herzustellen.

Hinweis: Zum Zurlcksetzen der WLAN-Verbindung wiederholen Sie Schritt 2
und folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung zu erstellen.

o WLAN-Anzeige
- Blinkt langsam: Verbindung
wird hergestellt
- Blinkt schnell: Verbindung
hergestellt
- Leuchtet: Verbunden
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Gebrauchsanleitung

Einschalten/Ausschalten

Zum Einschalten des Roboters driicken und halten Sie die Tasted)3
Sekunden lang gedriickt. Die Betriebsanzeige sollte leuchten. Stellen Sie
den Roboter auf die Basisstation. Der Roboter sollte sich automatisch
einschalten und mit dem Aufladen beginnen. Um den Roboter
auszuschalten, entfernen Sie den Roboter von der Basisstation und halten
Sie die Taste (/) 3 Sekunden lang gedriickt.

Schnelle Kartenerstellung

Nachdem Sie das Netzwerk zum ersten Mal konfiguriert haben, folgen Sie
den Anweisungen in der App, um schnell eine Karte zu erstellen, wobei
der Roboter die Kartierung ohne Reinigung startet . Die Kartierung wird
abgeschlossen, wenn der Roboter zur Station zurlckkehrt, und die Karte
wird automatisch gespeichert.

Pause / Schlaf

Wenn der Roboter lauft, driicken Sie eine beliebige Taste, um ihn zu
pausieren.

Wird der Roboter langer als 10 Minuten angehalten, geht er automatisch
in den Schlafmodus Uber. Alle Anzeigen am Roboter schalten sich aus.
Driicken Sie eine beliebige Taste auf dem Roboter oder der Basisstation,
oder nutzen Sie die App, um den Roboter aufzuwecken.

Hinweis:

- Wenn das Geréat ldnger als 12 Stunden im Ruhemodus ist, schaltet es
sich automatisch aus.

- Wird der Roboter pausiert und auf die Basisstation gestellt, endet die
aktuelle Reinigungsaufgabe.

4

Reinigung automatisch fortsetzen

Wenn der Akku zu schwach ist, kehrt der Roboter automatisch zur Basisstation
zum Aufladen zurlick. Wenn der Akku ausreichend aufgeladen ist, setzt er die
noch nicht abgeschlossenen Reinigungsaufgaben fort.

Hinweis: Zur Nutzung dieser Funktion miissen Sie diese in der App 6ffnen.

Nicht stéren (DND) Modus

Wenn der Roboter auf den DND-Modus (Do Not Disturb) eingestellt ist, fihrt
der Roboter die Reinigungsaufgabe nicht mehr durch und die Betriebsanzeige
erlischt. Der DND-Modus ist werkseitig standardmaBig deaktiviert. Sie kénnen
die App verwenden, um den DND-Modus zu aktivieren oder den DND-
Zeitraum zu andern. Der DND-Zeitraum ist standardmaBig 22:00-8:00.

Hinweis:

- Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wahrend der Nicht-Stéren-Zeit
(DND) wie gewohnt ausgefihrt.

- Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach Ablauf der DND-
Periode aufgehort hat.

Punktreinigung

Wenn der Roboter in Bereitschaft ist, driicken Sie kurz die Taste {J, um den
Spot-Reinigungsmodus zu aktivieren. In diesem Modus reinigt der Roboter
einen quadratischen Bereich von 1,5 x 1,5 Metern um ihn herum und kehrt zu
seinem Ausgangspunkt zurtick, sobald die Reinigung bestimmter Bereiche
abgeschlossen ist.

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder nicht ausgeschaltet werden
kann, halten Sie die Taste ()10 Sekunden lang gedriickt, um sie gewaltsam
auszuschalten. Halten Sie dann die Taste ()3 Sekunden lang gedriickt, um
den Roboter einzuschalten.

Gebrauchsanleitung

Staubsaugen und Wischen

Hinweis: Wenn Sie die Mopp-Baugruppe zum ersten Mal verwenden,
flhrt der Roboter standardméaBig die Aufgabe , Staubsaugen und
Wischen" aus.

1. Reinigung starten

Drlicken Sie die Taste [>| an der Basisstation oder d) am Roboter oder
verwenden Sie die App, um den Roboter von der Basisstation starten zu
lassen. Dann plant der Roboter die optimale Reinigungsroute und fuhrt
die Reinigungsaufgabe basierend der erstellten Karte aus.

>

O

Hinweis:

- Um eine problemlose Riickkehr des Roboters zur Basisstation nach der
Reinigung zu gewahrleisten, empfiehlt es sich, den Roboter von der
Basisstation aus starten zu lassen.

- Der Wischmopp wird gereinigt, bevor der Roboter mit dem Wischen
beginnt, bitte warten Sie mit Geduld.

- Bewegen Sie die Basisstation, den Reinwassertank, den

Schmutzwassertank oder das Waschbrett wahrend der Reinigung nicht.

2. Automatisches Waschen des Wischmopps

Wahrend der Reinigung kehrt der Roboter automatisch zur Basisstation
zuriick, um die Wischmopps zu waschen, je nach der in der App festgelegten
Haufigkeit der Wischmoppreinigung. Die Basisstation fullt automatisch den
Wasserbehdalter des Roboters auf und der Roboter setzt die Reinigung fort.
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RegelmaBige Wartung

Teile

Gebrauchsanleitun
xT g

3. Automatisches Entleeren des Staubbehalters und Waschen und
Trocknen der Wischmopps nach Beendigung der ,, Staubsaugen

Erst staubsaugen, dann wischen
Wahlen Sie in der App die Option ,Wischen nach dem Staubsaugen”. Der

Um den Roboter in einem einwandfreien Zustand zu halten, wird empfohlen, in der App oder in der folgenden Tabelle die Hinweise zur regelmaBigen Wartung

des Zubehérs zu beachten.

und Wischen “-Aufgabe Roboter nimmt dann automatisch den Wischmopp an der Basisstation ab —— —— ——
. . e Haufigkeit des . Haufigkeit der Héaufigkeit des
Nachdem der Roboter eine Reinigungsaufgabe erledigt hat und zum und staubsaugt'den Eoden. AIA\lach BeeAnd|gung des Staubsaug.ens kghrt der Teil Haufigkeit der Wartung Austausches Teil Wartung Austausches
Aufladen zur Basisstation zurtickkehrt, beginnt die Basisstation automatisch Roboter zur Basisstation zurtick, um die Mopp-Baugruppe zu installieren, und i
. . ' . . . die Basisstation leert automatisch den Staubbehélter. Nach dem Anheben der Schmutzwassertank Nach jedem Gebrauch Linienlaser-Sensor
mit dem Entleeren des Staubbehdlters. AnschlieBend wascht und trocknet sie - ) ) ) /
die M . Hauptbirste beginnt der Roboter dann mit dem Wischen. Reinwassertank
Ie Mopps. Al Visueller Sensor
Hinweis: Hauptbirste Alle 6 bis 12 Monate
. i i ioni Nur Staubsaugen ) - -Fallli
Wenn die ‘.autom.atlsche Entleerungsfun}l}(tlon |.n der App au-sgeschaltet - S 1 g . ' ) . Seitenbiirste Einmal alle 2 Wochen Alle 3 bis 6 Monate LED-Falllichter
ist, leert die Basisstation den Staubbehalter nicht automatisch. Wahlen Sie in der App die Option ,Nur Staubsaugen”. Der Roboter nimmt
- Die Basisstation leert den Staubbehdlter gemaB der in der App dann automatisch die Mopp-Baugruppe von der Basisstation ab und beginnt Mopphalter / Kantensensor
eingestellten Haufigkeit. mit dem Staubsaugen. e .
Staubbehalterfilter Alle 3 bis 6 Monate StoBfanger Einmal im Monat
R . Waschbrett
4. Reinigen Sie den Schmutzwassertank Nur Wischen e Omnidirektionales Rad
Signalbereich der
Nachdem der Roboter seine Aufgabe erflllt hat, reinigen Sie bitte den Wahlen Sie in der App die Option ,Nur Wischen”. Der Roboter prift dann Bagsisstation )
Schmutzwasserbehdlter, um Geruchsbildung zu vermeiden. automatisch, ob die Mopp-Baugruppe auf der Basisstation installiert ist. Falls Ladekontakte der Teppichsensor /
zlch':, setié?ertRob'(:tder dlsVMoEp—Baugruppe ein und beginnt nach Anheben Basisstation Absturz-Sensoren
er Hauptburste mit dem Wischen. celbstentleerende
Liftungsoffnungen der Unterseite des Roboters
Basisstation . . -
Einmal im Monat / Es wird empfohlen,
Laserdistanzsensor - . nach dem
infulléffnung fur
Ladekontakte des Roboters Reimgungsﬂfssigkeit Entfernen dfel?'r -
Automatische RFellmg:ngs us'5|f_:1 eit
Liftungsoffnung des (Flasche) zu reinigen
Roboters Staubbehalter Nach Bedarf reinigen
Eingang fur automatisches
‘5 Wassernachfallen Staubsaugerbeutel 6-8 Wochen
“i\n /\g ! Alle 1 bis 3
_ !@\!ji 7; Hinweis: Die Haufigkeit des Austauschs hdngt von der Nutzung des Roboters ab. Wenn Wischmopp Moenatels
\’ aufgrund besonderer Umstande eine Stérung auftritt, sollten die Teile ausgetauscht werden.
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RegelmaBige Wartung

Waschbrett

1. Drlicken Sie die Taste @ , wenn der Roboter die Basisstation verlassen soll.

1]

J

»

2. Nehmen Sie die Waschplatte heraus und spilen Sie sie mit sauberem
Wasser ab.
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3. Halten Sie die Taste @3 Sekunden lang gedriickt, um Wasser in das
untere Fach der Basisstation zu fillen. Danach reinigen Sie diese mit dem
mitgelieferten Reinigungswerkzeug.

elopme—

| —

NS %f

4. Halten Sie die Taste@3 Sekunden lang gedriickt, um das Schmutzwasser
aus dem Boden der Basisstation abzupumpen, trocknen Sie sie mit einem

weichen und trockenen Tuch ab und setzen Sie dann die Waschplatte wieder ein.

M|
3s
-
-

RegelmadaBige Wartung

Staubsaugerbeutel

1. Entriegeln Sie die Abdeckung des Staubbehdlters und nehmen Sie
diese ab.

Hinweis: Wenn Sie den Griff nach auBen ziehen, wird der Staubbeutel
verschlossen, damit Staub und Schmutz nicht versehentlich herausfallen
kénnen.

3. Entfernen Sie den Staub und Schmutz vom Filter mit einem trockenen Tuch.

4. Setzen Sie einen neuen Staubbeutel ein. Bringen Sie anschlieBend die
Staubbehdalterabdeckung wieder an und verriegeln Sie diese.
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RegelmadBige Wartung

Schmutzwassertank Hauptbiirste

1. Entfernen Sie den Schmutzwassertank, 6ffnen Sie den Deckel und gieBen 1. Drucken Sie den Burstenschutzclip nach innen, um den Burstenschutz zu
Sie das Schmutzwasser aus. entfernen und die Blrste aus dem Roboter zu heben.

2. Spilen Sie den Schmutzwasserbehdlter mit sauberem Wasser aus,
und reinigen Sie die Innenwand des Schmutzwasserbehdalters mit dem
mitgelieferten Reinigungswerkzeug.

2. Ziehen Sie die Birstenabdeckungen an beiden Enden der Blrste heraus,
wie in der Abbildung gezeigt. Entfernen Sie mit dem mitgelieferten
Reinigungswerkzeug alle in der Burste verhedderten Haare. Bringen Sie die
Blrstenabdeckungen an beiden Enden der Birste wieder an und setzen Sie
anschlieBend die Blrste wieder ein. Dricken Sie auf den Blrstenschutz, um
ihn zu arretieren.

Hinweis: Die Schwimmerkugel im Schmutzwassertank ist ein bewegliches
Teil. Wenden Sie beim Reinigen nicht zu viel Kraft an, um eine
Beschadigung zu vermeiden.
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RegelmaBige Wartung

Seitenbiirste und Mopphalter

Die Seitenburste und den Mopphalter entfernen und reinigen.

Hinweis:

- Trennen Sie die Achse und den Reifen des Rundumlaufrads mit einem
Werkzeug, z. B. einem kleinen Schraubendreher. Uben Sie dabei keine
UbermaBige Kraft aus.

- Spilen Sie das Rundumlaufrad unter flieBendem Wasser ab und setzen
Sie Es nach dem vollstandigen Trocknen wieder ein.

Staubbehalter

1. Offnen Sie die Abdeckung des Roboters und driicken Sie den Clip, um den
Staubbehalter zu entfernen.

2. Offnen Sie die Staubbehélterabdeckung und leeren Sie den Staubbehélter
wie in der Abbildung gezeigt.

49



RegelmaBige Wartung

Filter

1. Nehmen Sie den Filter heraus und klopfen Sie vorsichtig auf seinen Korb.

Hinweis: Versuchen Sie nicht, den Filter mit einer Blrste, einem Finger
oder scharfen Gegenstanden zu reinigen, um Schaden zu vermeiden.

2. Spulen Sie den Staubbehadlter und den Filter mit Wasser ab und

)/ a v
®
» A

v

trocknen Sie sie vor dem Einbau vollstandig ab.

Hinweis:

- Spulen Sie den Staubbehdlter und den Filter nur mit sauberem Wasser
ab. Keine Reinigungsmittel verwenden.

- Verwenden Sie den Staubbehdlter und den Filter nur, wenn sie
vollstandig trocken sind.
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Sensoren und Ladekontakte des Roboters
Wischen Sie die Sensoren und Ladekontakte des Roboters mit einem weichen
und trockenen Tuch ab, wie in der folgenden Abbildung dargestellt:

o Al Visueller Sensor

o Linienlaser-Sensor

o LED-Fulllichter

o Laserdistanzsensor
o Kantensensor

o StoBfanger

o Ladekontakte

© Teppichsensor

Hinweis: Feuchtiges Tuch kann empfindliche Elemente innerhalb des
Roboters und der Basisstation beschadigen. Bitte verwenden Sie ein trockenes
Tuch zur Reinigung.

RegelmaBige Wartung

Ladekontakte
Reinigen Sie die Ladekontakte und den Signalisierungsbereich
der Basisstation mit einem weichen, trockenen Tuch.

Automatische Luftungsoffnung

Reinigen Sie die automatische Liftungséffnung des Roboters und der
Basisstation mit einem weichen, trockenen Tuch.

Wischmopp

Entfernen Sie den Wischmopp aus dem Wischmopphalter, um es
auszutauschen.

Einfilloffnung fiir Reinigungsfliissigkeit

Wenn der Einflllstutzen fir die Reinigungsflissigkeit verschmutzt ist, wischen
Sie ihn mit einem weichen, trockenen Tuch ab.

Batterie

Der Roboter enthdlt einen leistungsstarken Lithium-lonen-Akku. Achten Sie
darauf, dass der Akku bei téaglichem Gebrauch gut aufgeladen bleibt, um die
optimale Akkuleistung zu erhalten.
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Fehlersuche und -behebung

Fehlersuche und -behebung

Problem

Lésung

Problem

Lésung

Der Roboter lasst sich nicht
einschalten.

Der Akkustand ist niedrig. Laden Sie den Roboter an der Ladestation auf und versuchen Sie es dann erneut.
Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch. Es wird empfohlen, das Geréat bei einer Temperatur zwischen 0°C
und 40° C in Betrieb zu nehmen.

Roboter ladt sich nicht auf

Die Basisstation ist nicht an die Stromversorgung angeschlossen. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Enden des
Netzkabels korrekt angeschlossen sind.

Der Kontakt zwischen den Ladekontakten an der Basisstation und dem Roboter ist schlecht, bitte reinigen Sie die
Ladekontakte.

Uberpriifen Sie, ob sich am Anschluss des Roboters ein Fremdobjekt befindet, und entfernen Sie gegebenenfalls das
Fremdobjekt.

Der Roboter bleibt vor
der Basisstation stecken
und kann nicht zu ihr
zuriickkehren.

Entfernen Sie alle Hindernisse innerhalb von 5 cm auf der linken und rechten Seite oder innerhalb von 1,5 m vor der
Basisstation, um eine Blockierung des Roboters zu vermeiden.

Die Route flr die Rickkehr zur Ladung ist blockiert, z. B. die TUr ist geschlossen.

Der Roboter kann ausrutschen, wenn der Boden vor der Basisstation (bermaBig nass ist. Wenn ja, entfernen Sie das
Uberschiissige Wasser, bevor Sie es erneut versuchen.

Es wird empfohlen, die Basisstation an einen anderen Ort zu verlegen und es erneut zu versuchen.

Der Roboter kann keine
Verbindung zum WLAN
herstellen.

Das Passwort fiir das WLAN-Netzwerk ist falsch. Uberpriifen Sie, ob das Passwort fiir die Verbindung mit Ihrem
WLAN-Netzwerk korrekt ist.

Der Roboter unterstitzt keine 5-GHz-WLAN-Verbindung. Stellen Sie sicher, dass der Roboter mit einer 2,4-GHz-
WLAN-Verbindung verbunden ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass sich der Roboter in einem Gebiet mit guter WLAN-Abdeckung
befindet.

Der Roboter ist moglicherweise nicht bereit fiir die Konfiguration. Beenden Sie die App, rufen Sie sie erneut auf und
versuchen Sie es dann erneut.

Der Roboter kann nicht
ausgeschaltet werden.

Der Roboter kann wahrend des Ladevorgangs nicht ausgeschaltet werden. Zum Ausschalten des Roboters wird
empfohlen, ihn von der Basisstation zu entfernen und die Taste ()3 Sekunden lang gedriickt zu halten.

Wenn sich der Roboter durch Ausfithren von Schritt 1 nicht ausschalten lasst, halten Sie die Taste (')10 Sekunden
lang gedriickt, um ein Ausschalten des Roboters zu erzwingen. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie
sich bitte an den Kundendienst.

Die Aufladegeschwindigkeit
ist langsam.

Es dauert etwa 4,5 Stunden, um den Roboter vollstdndig aufzuladen, wenn die Batterie schwach ist.

Wenn Sie den Roboter bei Temperaturen auBerhalb des angegebenen Bereichs betreiben, wird die
Ladegeschwindigkeit automatisch verlangsamt, um die Lebensdauer der Batterie zu verlangern.

Die Ladekontakte sowohl am Roboter als auch an der Basisstation kdnnen verschmutzt sein, bitte wischen Sie sie mit
einem trockenen Tuch ab.

Der Roboter findet nichts und
kehrt zur Basisstaion zurlick.

Die Basisstation ist nicht an das Stromnetz angeschlossen oder wurde bewegt, wahrend der Roboter nicht auf ihr
steht. Bitte schlieBen Sie die Basisstation an das Stromnetz an oder stellen Sie den Roboter zum Aufladen auf die
Basisstation.

Es gibt zu viele Hindernisse rund um die Basisstation. Platzieren Sie die Basisstation in einem offeneren Bereich.
Das Bewegen des Roboters kann dazu fiihren, dass er sich neu positioniert und eine Karte neu erstellt, wenn die
Neupositionierung fehlschldgt. Wenn der Roboter zu weit von der Basisstation entfernt ist, kann er moglicherweise
nicht automatisch zurtickkehren. In diesem Fall mussen Sie den Roboter manuell auf die Basisstation stellen.
Wischen Sie den Signalisierungsbereich an der Basisstation ab, um Staub oder Schmutz zu entfernen.

Die Gerausche nehmen zu,
wahrend der Roboter in
Betrieb ist.

Prifen Sie, ob der Staubbehaélterfilter verstopft ist. Wenn ja, reinigen Sie ihn oder ersetzen Sie ihn.

Ein harter Gegenstand kénnte in der HauptbUlrste oder im Staubbehdalter eingeklemmt sein. Prifen und entfernen Sie
alle harten Gegenstande.

Die Hauptbirste oder die Seitenbrste kann sich verheddern. Priifen und entfernen Sie alle Fremdkérper.

Schalten Sie den Saugmodus auf Standard oder Leise.

Der Roboter bewegt sich,
ohne der festgelegten
Route zu folgen.

Gegenstande wie Stromkabel und Hausschuhe sollten vor dem Einsatz des Roboters aufgerdumt werden.

Beim Arbeiten auf nassen, rutschigen Béden kann das Hauptrad rutschen. Es wird empfohlen, die nassen Stellen vor
dem Einsatz des Roboters zu trocknen.

Wischen Sie die Linienlasersensoren und den visuellen KI-Sensor des Roboters mit einem sauberen, weichen und
trockenen Tuch ab, um sie sauber und funktionsfahig zu halten.
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Fehlersuche und -behebung

Problem

Lésung

Der Roboter kann die zu
reinigenden Rdume nicht
erreichen.

Stellen Sie sicher, dass die Tiren der zu reinigenden Raume offen sind.

Priifen Sie, ob die Schwelle an der Zimmertir héher als 2 cm ist. Der Roboter kann nicht Giber hohe Schwellen oder
Stufen klettern.

Der Boden vor dem zu reinigenden Zimmer kann nass und rutschig sein, so dass der Roboter ausrutscht und nicht
ordnungsgemaB funktioniert. Trocknen Sie den Boden, bevor Sie den Roboter benutzen.

Basisstation

Der Roboter nimmt die
Reinigung nach dem Laden
nicht wieder auf.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht auf den Nicht-Stéren-Modus eingestellt ist, da er dann die Reinigung
nicht fortsetzen kann.

Der Roboter setzt die Reinigung nicht mehr fort, nachdem Sie ihn manuell zum Aufladen auf die Basisstation gestellt
haben. Dazu gehort das manuelle Aufstellen des Roboters auf der Basisstation oder das Senden des Roboters zum
Aufladen Uber die App, Uber die Basisstation oder iber den Roboter selbst.

Spezifikationen

Roboter
Modell RLX41CE
Ladedauer Ca. 4,5 Stunden
Nennspannung 14,4 V=
Bemessungsleistung 75 W

Modell RCXE2
Nenneingang 220-240 V~ 50-60 Hz
Nennausgang 20V=2A

Betriebsfrequenz

2400-2483,5 MHz

Nennleistung

Maximale Ausgangsleistung

<20 dBm

Die Station kann den
Staubbehalter nicht
automatisch leeren.

Priifen Sie, ob der Staubbeutel im Staubbehadlter voll ist.
Wenn der Staubbeutel nicht vollist, priifen Sie, ob die automatischen Entleerungséffnungen des Roboters, der
Basisstation oder des Staubbehalters verstopft sind. Falls ja, beseitigen Sie die Verstopfung rechtzeitig.

Der Wasserstand in der
Waschanlage ist anormal.

Nehmen Sie das Waschbrett heraus und prifen Sie, ob der Abfluss verstopft ist, und reinigen Sie ihn.

Drucken Sie vorsichtig auf Schmutzwassertank, um sicherzustellen, dass er richtig installiert ist.

Uberpriifen Sie, ob die Dichtung am Schmutzwassertank lose oder nicht richtig installiert ist, und setzen Sie sie
gegebenenfalls manuell zurtick. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Uberpriifen Sie die Reinigungsflissigkeit. Fiigen Sie keine anderen Flissigkeiten als die offiziell zugelassene
Reinigungsflissigkeit hinzu.

Der Mopphalter ist
abnormal angehoben.

Bitte entfernen Sie den Mopphalter, prifen Sie, ob sich ein Fremdkdérper darin befindet, und starten Sie den Roboter
neu. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Unter dem
Frischwasserbehélter oder
um die Dichtung herum
befindet sich Wasser.

Wenn Sie den Frischwasserbehdlter herausnehmen, kann etwas Wasser in der Leitung unter dem Behalter oder um die
Dichtung herum zuruickbleiben. Das ist normal. Wischen Sie es bitte mit einem trockenen Tuch ab.

Bei weiteren Fragen wenden Sie sich bitte an https://global.dreametech.com
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1000 W
(wahrend der Staubentleerung)
Nennleistung

55w
(wahrend der Reinigung)
Nennleistung 80W

(beim Lade- und Trocknungsvorgang)

Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz

Maximale Ausgangsleistung <20 dBm

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat einen Abstand von
mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Kdrper des Benutzers
einhalten.

Hinweis: Die Nennleistung (beim Lade- und Trocknungsvorgang) wird durch
den Leistungswert wahrend der Volllastperiode bestimmt.
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Die eingebaute Lithium-lonen-Batterie enthalt umweltgefdhrdende
Substanzen. Stellen Sie vor der Entsorgung der Batterie sicher, dass die
Batterie von qualifizierten Technikern entfernt und in einer geeigneten
Recyclinganlage entsorgt wird.

- die Batterie muss vor dem Verschrotten aus dem Gerat entfernt werden;
« das Gerdt muss beim Ausbau der Batterie vom Netz getrennt werden;
- die Batterie muss sicher entsorgt werden.

ACHTUNG:

- Bevor Sie den Akku entfernen, trennen Sie die Stromversorgung und lassen
Sie den Akku komplett leer laufen.

« Nicht benétigte Batterien sollten in einer geeigneten Recyclinganlage
entsorgt werden.

» Lassen Sie den Akku nicht in einer Umgebung mit extrem hohen
Temperaturen, um Explosionsrisiken zu vermeiden.

« Unter missbrauchlicher Verwendung kann FlUssigkeit aus der Batterie
ausgestoBen werden. Wenn Sie aus Versehen anfassen, spilen Sie mit
Wasser und suchen Sie medizinische Hilfe.

Informations DEEE

Entsorgung und Entfernung von Batterien

Anleitung zum Entfernen

1. Drehen Sie den Roboter um, entfernen Sie mit einem geeigneten Werkzeug
die Schrauben auf der Riickseite des Roboters und entfernen Sie dann die
Abdeckung.

2. Ziehen Sie die Klemmen zwischen der Batterie und der Leiterplatte ab, um
die Batterie zu entfernen.

Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte sind Elektroschrott und Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-Richtlinie 2012/19/EU) und dirfen

Gerdate an eine dafiir vorgesehene, von der Regierung oder einer lokalen Behdrde eingerichtete Sammelstelle zum Recycling von Elektroschrott
und Elektrogeraten bringen. Eine ordnungsgemaéaBe Entsorgung und Recycling helfen, negative Auswirkungen auf die Gesundheit von Umwelt und
Menschen zu vermeiden. Wenden Sie sich bitte an den Installateur oder lokale Behdrden, um Informationen zum Standort und den allgemeinen

Geschdsbedingungen solcher Sammelstellen zu erhalten.

5

E nicht mit unsortiertem Haushaltsmull vermischt werden. Schitzen Sie stattdessen Ihre Mitmenschen und die Umwelt, indem Sie Ihre zu entsorgenden
|
6

Entsorgung von Elektro- und Elektronikgeraten

Erfassung zuzufiihren. Die Entsorgung Uber die Restmilltonne oder die gelbe Tonne ist untersagt. Enthalten die Produkte Batterien oder Akkus, die nicht

ﬁ Die durchgestrichene Milltonne bedeutet, dass Sie gesetzlich verpflichtet sind, diese Gerate einer vom unsortierten Siedlungsabfall getrennten
fest verbaut sind, mlssen diese vor der Entsorgung entnommen und getrennt als Batterie entsorgt werden.

Mdéglichkeiten der Riickgabe von Altgerdten

Besitzer von Altgeraten kénnen diese im Rahmen der durch 6ffentlich-rechtlichen Entsorgungstrdger eingerichteten und zur Verfligung stehenden Mdéglichkeiten
der Riickgabe oder Sammlung von Altgeraten abgeben, damit eine ordnungsgemadaBe Entsorgung der Altgerate sichergestellt ist. Unter dem folgenden Link
besteht die Mdglichkeit, sich ein Onlineverzeichnis der Sammel- und Riicknahmestellen anzuzeigen zu lassen: https://www.ear-system.de/ear-verzeichnis/
sammel-und-ruecknahmestellen

Datenschutz

Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und Elektronikaltgerdten darauf hin, dass Sie fir das L6schen personenbezogener Daten auf den zu entsorgenden
Altgeraten selbst verantwortlich sind.
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Informations sur la sécurité Informations sur la sécurité
Pour éviter tout risque de choc électrique, d'incendie ou de blessure causé par une utilisation incorrecte Restrictions adéquat. Dans le cas contraire, n'utilisez pas l'appareil.

de l'appareil, veuillez lire attentivement le manuel d'utilisation avant d'utiliser 'appareil et le conserver d’utilisation - Si le cable d'alimentation est endommagé, ce dernier doit étre remplacé par un
pour pouvoir vous y référer ultérieurement. cable spécial ou un assemblage disponible aupres du fabricant ou d'un agent

Restrictions
d’utilisation
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- Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants de moins de 8 ans ni par des

personnes présentant un handicap moteur, sensoriel ou mental, ou ayant une
expérience ou des connaissances limitées, sans la supervision d'un parent ou
d'un tuteur afin de garantir un fonctionnement sir et d'éviter tout risque. Le
nettoyage et l'entretien ne doivent pas étre effectués par des enfants sans
surveillance.

- L'appareil ne doit étre utilisé qu'avec le bloc d'alimentation fourni avec

'appareil.

- Ce produit contient des batteries qui peuvent étre uniquement remplacées par

des techniciens qualifiés ou par le service apres-vente.

- Dégagez la zone a nettoyer. Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit.

Pendant le nettoyage, assurez- vous que les enfants et les animaux de
compagnie sont maintenus a une distance de sécurité du robot aspirateur.

- Ne pas installer, charger ou utiliser l'appareil dans les salles de bains ou

autour des piscines.

- Ce produit est uniquement destiné au nettoyage des sols dans un

environnement domestique. Ne l'utilisez pas a l'extérieur, sur des surfaces
autres que des sols ou dans un environnement commercial ou industriel.

- Assurez-vous que l'appareil fonctionne correctement dans un environnement

de maintenance.

- N'utilisez pas le robot dans une zone située au-dessus du niveau du sol sans

barriere de protection.

- Ne placez pas le robot a l'envers. N'utilisez pas le couvercle du LDS, le

couvercle du robot ou le pare-chocs comme poignée pour déplacer le robot.

- N'utilisez pas le robot dans des environnements ou la température ambiante

est supérieure a 40°C ou inférieure a 0°C, ni sur un sol avec des liquides ou des
substances collantes.

- Pour éviter d'endommager l'appareil ou de le trainer, débarrassez le sol de

tout objet mobile et retirez les cables ou les cordons d'alimentation qui se
trouvent sur le trajet de nettoyage avant d'utiliser l'appareil.

- Retirez tous les objets fragiles ou de petite taille au sol afin d’éviter que le

robot ne les percute ou ne les endommage.

- Maintenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps éloignés

de l'orifice d’aspiration du robot.

- Gardez l'outil de nettoyage hors de portée des enfants.
- Ne faites pas fonctionner 'appareil dans une piece ou un nourrisson ou un

enfant dort.
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Informations sur la sécurité

Restrictions
d’utilisation

Batteries et charge
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- Ne mettez pas d’enfants, d’'animaux ou d'objets sur le robot, qu'il soit a 'arrét

ou en mouvement.

- Gardez le robot hors de portée des enfants.
- Utilisez uniquement le détergent officiellement approuvé. N'ajoutez aucun

liguide tel que de l'alcool ou un désinfectant.

- N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets brdlants. N'utilisez pas le robot

pour ramasser des liquides inflammables ou combustibles, des gaz corrosifs
ou des acides ou solvants non dilués.

- N'aspirez pas d’'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas l'appareil pour

ramasser des objets tels que des pierres, de gros morceaux de papier ou tout
autre élément susceptible d'obstruer l'appareil.

- Veuillez éteindre et débrancher l'appareil avant de le nettoyer et de l'entretenir.
-N'essuyez pas le robot ou la station de base avec un chiffon humide et ne les

rincez pas avec un liquide. Aprées avoir nettoyé les pieces lavables, séchez-les
completement avant de les réinstaller et de les utiliser.

- Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode d'emploi.

Les utilisateurs sont responsables des pertes ou dommages résultant d'une
mauvaise utilisation de ce produit.

- Ne pas utiliser de batterie et de base d'auto-lavage du tiers. A utiliser

uniguement avec le modele RCXE2 fourni.

Informations sur la sécurité

Batteries et charge

Informations sur
la sécurité liée

a l'utilisation du
laser

-N'essayez pas de démonter, réparer ou modifier la batterie ou la station de

base par vous-méme.

-Ne placez pas la station de base a proximité d'une source de chaleur.
- N'utilisez pas un chiffon humide ou des mains mouillées pour essuyer ou

nettoyer les contacts de charge de la station de base.

- Ne jetez pas vos batteries usagées de facon incorrecte. Les batteries inutiles

doivent étre jetées aux centres de recyclage appropriés.

- Si le cordon d’alimentation est endommagé ou rompu, cessez immédiatement

de l'utiliser et contactez le service apres-vente.

- Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous

le transportez et rangez-le dans son emballage d’origine.

- Sivous ne prévoyez pas d’utiliser le robot pendant une période prolongée,

chargez-le complétement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit
frais et sec. Rechargez le robot au moins une fois tous les 3 mois pour éviter un
déchargement excessif de la batterie.

- Le capteur laser dans ce produit répond a la norme IEC 60825-1:2014/EN

60825-1:2014/A11:2021 pour les produits laser de classe 1. Veuillez éviter le
contact visuel direct avec le produit pendant 'utilisation.

PRODUIT LASER DE CLASSE 1
PRODUIT LASER DE CONSOMMATION
EN 50689:2021

Par la présente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type RLX41CE est conforme a la Directive européenne 2014/53/UE.
L'intégralité de la déclaration de conformité pour ['UE est disponible a l'adresse suivante: https://global.dreametech.com
Pour obtenir un manuel électronique détaillé, rendez-vous sur le site https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Présentation du produit

Contenu d'emballage

Autres accessoires

Robot \55/ :Dfp

““‘““““““““““““N“““““““““N o -

Station de base

- Serpilliere x 2 Support de la serpilliere

Plague d'extension de (préinstallé) x 2
rampe de station de base
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Outil de nettoyage Sac a poussiere x 2 Brosse principale

(Rangé dans le bac de stockage (Rangé dans le bac a poussiere) (préinstallé)
de la station de base)

B3

Solution de nettoyage Manuel d'utilisation Filtre du compartiment
a poussiere
(préinstallé)

Présentation du produit

Robot

o (] Nettoyage local
- Appuyez pour démarrer le nettoyage localisé

o (/) Bouton d’alimentation/nettoyage

- Appuyez sur cette touche pendant 3 secondes pour
allumer ou éteindre le robot

- Appuyez pour commencer le nettoyage une fois le robot
activé

o ) Bouton d'accueil

- Appuyez pour renvoyer le robot a la station de base

- Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour
désactiver la sécurité enfant

Indicateur d'état

- Blanc fix : Nettoyage ou dépoussiérage terminé

- Orange clignotant : Erreur

- Orange fixe : Veille en batterie faible ou en pause en
batterie faible

Remarque : Appuyez sur n'importe quel bouton du robot pour faire une
pause pendant que le robot nettoie ou revient a la charge.




Présentation du produit

Robot et capteurs

Capteur de chute

I

Capteur de moquette o——

o Microphone

Couverture LDS Brosse latérale o———

— o Roue omnidirectionnelle

o Protection de la brosse

Roue principale

Capteur de distance laser
% Brosse principale © f U}r— U\
Pare-chocs Roue principale © 5 rJ H
_J © Capteur visuel IA 5]

Indicateur de caméra o

Assemblage MopExtend
(Unité d'extension de

(Lindicateur de la caméra © \Joyants de

s'allume lorsque la caméra remplissage LED

Attaches de sécurité
de la brosse

lingette)

est activée)

© Capteurs laser de ligne

Compartiment a poussiére

oBouton de réinitialisation o
Fixation de o

o Trous de montage du
support de serpilliere

- Appuyez et maintenez
pendant 3 secondes
pour restaurer le réglage
d'origine

olndicateur de Wi-Fi

compartiment a
poussiere
Ventilateur a vidangeo

automatique
Filtre o——

Couvercle o

Contacts de o

charge Assemblage de la serpilliere

o Compartiment a poussiere
o Capteur de bord

Zone de fixation de la o
serpilliere
o Entrée de remplissage d'eau

automatique
° Assemblage de la serpilliere

Ventilateur a vidange

automatique Support de la serpilliere
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Couvercle de compartiment
a poussiere

o Fixation de couvercle de
compartiment a poussiére
o Clip de filtre

Serpilliere

Présentation du produit

Station de base

Couvercle supérieur

)
[ |

(— i —

Il

o Couvercle du bac de
stockage de la station de
base

Couvercle du réservoir @ o—f——
poussiere
N PN =S
Planche & laver o—V

Plaque d'extension de rampe o—

Q bl

Boutons de la station de base

(2 Bouton Quitter / Arrimage
- Robot sur la station de base : Appuyez pour quitter la station de base
- Robot hors de la station de base : Appuyez pour revenir a la station de base

>l Bouton de Démarrage / Pause
- Appuyez pour démarrer ou mettre en pause le nettoyage

§§ Bouton de séchage
- Appuyez pour que la station de base démarre ou arréte de sécher les
lingettes de nettoyage

Indicateur d’état
- Blanc fixe : La station de base est branchée
- Orange fixe : La station de baseprésente une erreur

Sécurité enfants

Appuyez sur les boutons Q et $ et maintenez-les enfoncés pendant

3 secondes pour activer ou désactiver la Sécurité Enfants. Une fois la
Sécurité Enfants activée, tous les boutons du robot et de la station de
base seront verrouillés.

Nettoyez la plaque de lavage

Une fois que le robot a quitté la station de base, appuyez sur le
bouton () et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour ajouter
de l'eau de la station de base dans la plaque de lavage, puis appuyez
sur le bouton () et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour

pomper l'eau usagée dans la plaque de lavage. 65



Présentation du produit
FR

Station de base

o Bac de rangement pour

outils de nettoyage Bac de rangement pour o

o Fente pour sac a poussiére

- ! sac a poussiere ’(
—o Orifice de remplissage de Filtre © . g oy
i solution de nettoyage 1 Verrou de couvercle du
— réservoir a poussiere

n o Zone de signalisation

o Sortie de remplissage

Events de vide automatique o A

d'eau automatique

_—  —
Clip de réservoir o Clip de réservoir d'eau ° =S
d'eau
Boule a flotteur o o —F—F—

o Filtre ﬁﬂ
o Flotteur < mgr’/'\

Réservoir d'eau sale Réservoir d'Eau Propre

Remarque : Le kit de raccordement a 'eau pour le remplissage et la vidange automatiques doit étre acheté séparément.

(Disponible uniquement dans certaines régions)
66

o Contacts de charge

Poignée de transport

Emplacement réservé pour
connecter le Kit de raccordement
d'eau pour le remplissage et la
vidange automatiques

o Port d'alimentation
o Support de cordon d'alimentation

Préparation de votre maison

4@)(

Rangez les objets tels que les cordons d'alimentation, les chiffons, les pantoufles et Veuillez utiliser des clétures physiques pour éviter les zones suspendues ou basses
les jouets pour améliorer 'efficacité du robot. avant le nettoyage afin d'assurer la sécurité et le bon fonctionnement du robot.
) —

00O

v

Ouvrez la porte de la piéce a nettoyer, et rangez les meubles dans un endroit approprié Pour éviter que le robot ne reconnaisse pas la zone a nettoyer, ne restez pas devant le
pour faire plus de place. robot, sur le palier, dans le couloir ou dans les endroits étroits.
Remarque :

- lorsque vous utilisez le robot pour la premiére fois, suivez-le pendant le nettoyage afin d'éliminer tout obstacle potentiel a 'avance.
- Les voyants de remplissage LED fourniront un éclairage auxiliaire dans les environnements faiblement éclairés.
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Avant l'utilisation

1. Raccordement a une prise électrique 3. Enlevez les protections

Insérez le cordon d'alimentation dans la station de base et branchez-

Retirez les deux autocollants a l'avant et a l'arriere du robot et retirez le
le dans la prise.

couvercle du robot pour enlever la bande de protection.
2 Placez la station de base dans un endroit aussi ouvert que possible
avec un bon signal Wi-Fi.

Insérez fermement le cordon
d'alimentation jusqu'a ce que
l'indicateur d'état de la station de
base soit blanc fixe

o|: ACTIVER
0 : DESACTIVER

2. Placez la station de base et installez la plaque d'extension de
la rampe de la station de base

Retirez tous les objets situés a moins de 1,5 m devant et a 5 cm de chaque
coOté de la station de base. Installez ensuite la plaque d'extension de la
rampe de la station de base jusqu'a la station de base.

4. Mettez le robot sous tension et installez la brosse latérale et
l'unité de lingette

Appuyez sur le bouton() sur le robot pendant 3 secondes pour l'activer.
Installez la brosse latérale et l'unité de lingette.

Clip de la brosse latérale o

Brosse latérale

1

Trous de montage du o
support de serpilliere

Remarque : Pour éviter que les taches d'eau ne mouillent les planchers en bois ou les tapis,
il est recommandé de placer la station de base sur des sols en carrelage ou en marbre.
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o Assemblage de la serpilliere

Remarque : installez la brosse latérale jusqu'a ce qu'elle s'enclenche en place.

Avant l'utilisation

5. Connectez le robot a la station de base

Placez le robot sur la station de base avec l'unité de lingette orientée
vers la plague de lavage. Vous entendrez un message vocal lorsque le
robot est bien connecté a la station de base.

Remarque : Il est conseillé de charger completement le robot avec

la premiére utilisation. Quand le robot ne peut étre activé lorsque la
batterie est déchargée, connectez manuellement le robot a la station
de base pour le recharger.

6. Installer la bouteille de solution de nettoyage

Retirez le capuchon du flacon de nettoyage, et tirez les deux joints d'étanchéité
présents sur le flacon comme indiqué sur la figure. Ouvrez le couvercle
supérieur de la station de base et installez le flacon de nettoyage a sa position
le long de la fente. Le nettoyant sera automatiquement ajouté pendant le
fonctionnement.

Remarque: N'ajoutez pas de sollution de nettoyage autre que celle
approuveé, sinon la station de base risque de mal fonctionner.

7. Ajouter de l'eau dans le réservoir d'eau propre

Retirez le réservoir d'eau propre de la station de base et remplissez-
le d'eau propre jusqu'a la ligne d'eau maximale. Ensuite, réinstallez-le
dans la station de base.

Remarque : Ne remplissez pas d'eau chaude, sinon le réservoir risque de se
déformer.
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Connexion a l'application Dreamehome
FR

1. Téléchargez l'application Dreamehome

Scannez le code QR sur le robot ou recherchez "Dreamehome" dans l'app
store pour télécharger et installer l'application.

e ———-
Ee=
—

Remarque :

- Seul le réseau Wi-Fi 2,4 GHz est reconnu.

- Le logiciel d'application est soumis a des mises a jour, les opérations
réelles peuvent donc différer des instructions de ce manuel. Suivez les
instructions en fonction de la version de 'application.
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2. Ajouter un appareil

Ouvrez l'application Dreamehome, appuyez sur "@ " dans le coin supérieur
droit, et scannez le méme code QR sur le robot encore une fois pour ajouter
'appareil. Suivez les instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

Remarque : Si vous voulez réinitialiser le Wi-Fi, répétez l'étape 2 et suivez les
instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

Indicateur Wi-Fi
- Clignote lentement : Aconnecter
- Clignote rapidement : Connexion
- 0On: Connecté

Mode d'utilisation

Allumer/éteindre

Appuyez et maintenez le bouton (Henfonce pendant 3 secondes pour
activer le robot. L'indicateur d'alimentation doit s'allumer. Placez le robot
sur la station de base, le robot devrait s'activer automatiquement et
commencer a charger. Pour éteindre le robot, retirez le robot de la station
de base et maintenez enfoncé le bouton (/) pendant 3 secondes.

Cartographie rapide

Aprés avoir configuré le réseau pour la premiére fois, suivez les
instructions de l'application pour créer rapidement une carte, et le
robot commencera a cartographier sans nettoyage. Le processus de
cartographie sera terminé lorsque le robot retournera a la station, et la
carte sera enregistrée automatiquement.

Pause / Veille

Lorsque le robot fonctionne, appuyez sur tout bouton pour le mettre en
pause.

Si le robot est mis en pause pendant plus de 10 minutes, il passe
automatiquement en mode veille. Tous les indicateurs sur le robot
s'éteindront. Appuyez sur n'importe quel bouton du robot ou de la station
de base, ou utilisez l'application pour réactiver le robot.

Remarque :

- Le robot s'éteint automatiquement s'il reste en mode veille pendant
plus de 12 heures.

- Si le robot est mis en pause et placé sur la station de base, le processus
de nettoyage en cours se termine.

Reprise automatique du nettoyage

Si la batterie est trop faible, le robot retournera automatiquement a la
station de base pour se recharger. Apres avoir chargé au niveau de batterie
approprié, il reprendra les taches de nettoyage inachevées.

Remarque : Pour utiliser cette fonction, veuillez l'ouvrir dans l'application.

Mode Ne pas déranger (DND)

Lorsque le robot est réglé en mode Ne pas déranger (DND), le robot ne peut
pas reprendre le nettoyage et le voyant d'alimentation s'éteint. Le mode DND
est désactivé par défaut en usine. Vous pouvez utiliser l'application pour
activer le mode DND ou modifier la période de DND. La période de mise en
veille est de 22:00-8:00 par défaut.

Remarque :

- Les taches de nettoyage planifiées seront effectuées comme d'habitude
pendant la période du DND.

- Le robot reprend le nettoyage du point ou il s'est arrété apres l'expiration de
la période de mise en veille.

Nettoyage local

Lorsque le robot est en veille, appuyez brievement sur le bouton { Jpour
activer le mode de nettoyage local. Dans ce mode, le robot nettoie une zone
de forme carrée de 1,5 x 1,5 metre autour de lui et revient a son point de
départ une fois le nettoyage local terminé.

Redémarrage du robot

Si le robot cesse de répondre ou ne peut pas étre éteint, appuyez et maintenez
le bouton(lypendant 10 secondes pour ['éteindre de force. Ensuite, appuyez
sur le bouton (et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour remettre le
robot en marche.
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Mode d’utilisation

Aspiration et nettoyage
Remarque : Lors de la premiere utilisation de l'unité de lingette, le
robot effectue la tache « Aspirateur et nettoyage » par défaut.

1. Commencer le nettoyage

Appuyez sur le bouton[>|de la station de base ou())du robot, ou utilisez
'appli pour que le robot démarre depuis la station de base. Ensuite, le
robot planifiera l'itinéraire de nettoyage optimal et effectuera la tache
de nettoyage en fonction de la carte créée.

|

>

i

e

O

Remarque :

- Pour s'assurer que le robot peut facilement retourner a la station de base
apres le nettoyage, il est recommandé de faire démarrer le robot a partir

de la station de base.
- Les serpillieres seront nettoyées avant que le robot ne commence a
nettoyer, veuillez attendre avec patience.

- Ne déplacez pas la station de base, le réservoir d'eau propre, le réservoir

d'eau sale ou la planche a laver pendant son fonctionnement.
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2. Lavage automatique de la lingette

Lors du nettoyage, le robot retournera automatiquement a la station de base
pour laver les lingettes en fonction de la fréquence de nettoyage spécifiée des
lingettes dans l'application. La station de base remplira automatiquement le
réservoir d'eau du robot et le robot reprendra le nettoyage.

Mode d’utilisation

3. Videz automatiquement le compartiment a poussiére et lavez

et séchez les lingettes apres avoir terminé la tache « Aspiration et
nettoyage »

Une fois que le robot a terminé une tache de nettoyage et retourne a la station
de base pour se recharger, la station de base commencera automatiquement
a vider le compartiment a poussiére. Ensuite, il lavera et séchera les lingettes.

Remarque :

- Si la fonction de vidage automatique est désactivée dans 'application,
la station de base ne videra pas automatiquement le compartiment a
poussiere.

- La station de base videra le compartiment a poussiére en fonction de la
fréquence définie dans l'application.

4. Nettoyage du réservoir d'eau sale

Une fois que le robot a terminé sa tache, veuillez nettoyer le réservoir d'eau
usagée pour éviter toute odeur.

Aspirer puis passer la lingette

Sélectionnez « Nettoyage aprées l'aspiration » dans l'application, et le robot
retirera automatiquement l'unité de lingette sur la station de base pour
aspirer le sol. Une fois l'aspiration terminée, le robot retournera a la station
de base pour installer 'unité de lingette et la station de base commencera
automatiquement a vider le compartiment a poussiére. Puis, le robot
commencera le nettoyage une fois la brosse principale relevée.

Aspiration uniquement

Sélectionnez « Aspiration uniquement » dans l'application, et le robot retirera
automatiquement 'unité de lingette sur la station de base et commencera a
aspirer.

Nettoyage uniquement

Sélectionnez « Nettoyage uniquement » dans 'application, et le robot vérifiera
automatiquement si l'unité de lingette est installée sur la station de base.
Sinon, le robot installera l'unité de lingette et commencera a nettoyer une fois
la brosse principale relevée.
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Maintenance de routine

Pieces
Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de se référer a l'utilisation des accessoires dans l'application ou au tableau suivant pour l'entretien de
routine.
Pieces Fréquence d'entretien Fréquence de Piéces Fréquence Fréquence de
remplacement d'entretien remplacement
Réservoir d'eau sale Apres chaque utilisation / Capteurs laser de ligne
Réservoir d'Eau Propre )
Tous les 6 a 12 mois Capteur visuel IA
Brosse principale
Brosse latérale Une fois toutes les 2 Tous les 3 & 6 mois Voyants de remplissage LED
. semaines
Support de la serpilliere / Capteur de bord
Filtre du compartiment a Tous les 3 & 6 mois Pare-chocs Une fois par mois
poussiere
Planche a laver Roue omnidirectionnelle
Zone de signalisation de la
g Capteur de moquette /

station de base

Contacts de charge de la
station de base

Events de vidange
automatique de la station
de base

Capteur de distance laser

Contacts de charge du
robot

Orifice de vidange
automatique du robot

Entrée de remplissage
d'eau automatique du
robot

Une fois par mois

Capteur de chute

Bas du robot

Orifice de remplissage de
solution de nettoyage

Il est recommandé de
nettoyer apres avoir
retiré la solution de
nettoyage (bouteille)

Remarque : la fréquence de remplacement dépend de l'utilisation que
vous faites du robot. Si une exception se produit en raison de circonstances
particuliéres, les pieéces doivent étre remplacées.
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. N . Nettoyez si
Compartiment a poussiéere | )
nécessaire
Sac a poussiere 6 a 8 semaines
/

Serpilliere

Tousles1a3
mois

Maintenance de routine

Planche a laver

1. Appuyez sur le bouton Q pour faire sortir le robot de la station de base.

2. Retirez la plaque de lavage et rincez-la a 'eau claire.

3. Appuyez sur le bouton @ et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes
pour ajouter de l'eau au bas de la station de base. Ensuite, utilisez l'outil de
nettoyage inclus pour la nettoyer.

N
3s
-
‘-

S

4. Appuyez sur le bouton@et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
pomper l'eau usée au bas de la station de base, séchez-la avec un chiffon doux et
sec, puis remettez la plaque de lavage.

¢
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Maintenance de routine

Sac a poussiéere

1. Déverrouillez le couvercle du réservoir a poussiére, puis retirez-le.

oz

Remarque : Tirez vers l'extérieur sur la poignée pour verrouiller le sac a
poussiéere et empécher la poussiére et les débris de tomber accidentellement.
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3. Retirez la poussiere et les débris du filtre a l'aide d'un chiffon sec.

4. Installez un nouveau sac a poussiere. Ensuite, réinstallez le couvercle du
réservoir a poussiere et verrouillez-le.

Maintenance de routine

Réservoir d'eau sale Brosse principale

1. Appuyez sur les clips de protection de la brosse vers l'intérieur pour retirer
la protection de la brosse et soulever la brosse pour la sortir du robot.

1. Retirez le réservoir d'eau sale, ouvrez son couvercle et versez l'eau sale.

2. Rincez le réservoir d'eau usagée a l'eau claire et utilisez l'outil de
nettoyage fourni pour nettoyer la paroi intérieure du réservoir d'eau
usageée.

2. Retirez les couvercles de brosse aux deux extrémités de la brosse comme
iillustré sur la figure. Utilisez l'outil de nettoyage fourni pour enlever les
poils emmélés dans la brosse. Réinstallez les couvercles de brosse aux deux
extrémités de la brosse, puis réinstallez la brosse. Appuyez sur le protége-
brosse pour le verrouiller en place.

Remarque : le flotteur du réservoir d'eau sale est une piece mobile. Ne
forcez pas trop lorsque vous la nettoyez pour éviter de l'endommager.
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Maintenance de routine

Brosse latérale et support de la serpilliere

Retirez et nettoyez la brosse latérale et le support de la serpilliére.

Remarque :

- Utilisez un outil tel qu'un petit tournevis pour séparer l'essieu et le pneu
de la roue omnidirectionnelle. N'appliquez pas de force excessive.

- Rincez la roue omnidirectionnelle sous l'eau courante et remettez-la
apres l'avoir completement séchée.
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Compartiment a poussiere

1. Ouvrez le couvercle du robot et appuyez sur le clip pour retirer le
compartiment a poussiére.

2. Ouvrez le couvercle du compartiment a poussiére et videz le compartiment
a poussiere comme iillustré sur le schéma.

Maintenance de routine

Filtre

1. Retirez le filtre et tapez doucement sur son panier.

Remarque : n'essayez pas de nettoyer le filtre avec une brosse, un doigt
ou des objets pointus pour éviter de 'endommager.

2. Rincez le compartiment a poussiere et le filtre a l'eau et séchez-les
complétement avant de les réinstaller.

Remarque :

- Rincez le compartiment a poussiére et le filtre uniquement a l'eau claire.
N'utilisez aucun détergent.

- Utilisez le compartiment a poussiere et le filtre uniqguement lorsqu'ils
sont complétement secs.

Capteurs et contacts de charge du robot
Essuyez les capteurs et les contacts de charge du robot a l'aide d'un chiffon
doux et sec, comme illustré sur la figure ci-dessous :

o Capteur visuel IA

o Capteurs laser de ligne

o Voyants de remplissage LED
o Capteur de distance laser

o Capteur de bord

o Pare-chocs

o Contacts de charge

o Capteur de moquette

Remarque : un chiffon humide peut endommager les éléments sensibles
du robot et de la station de base. Veuillez utiliser un chiffon sec pour le
nettoyage.
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Maintenance de routine Dépannage

Contacts de charge Serpilliere
Nettoyez les contacts de charge et la zone de signalisation de la station de
base avec un chiffon doux et sec.

Probleme Solution

Retirez la serpilliere de son support pour le remplacer.
Le niveau de batterie est faible. Rechargez le robot a l'aide du socle de charge, puis réessayez.

Le robot ne s'allume pas. La température de la batterie est trop basse ou trop élevée. Il est recommandé de faire fonctionner 'appareil a une
température entre 32 °F (0° C) et 104 °F (40° C).

La station de base n'est pas alimentée, vérifiez que les deux extrémités de son cordon d'alimentation sont
correctement branchées.
Le robot ne se charge pas Le contact entre les contacts de charge de la station de base et du robot est mauvais, veuillez nettoyer les contacts

Orifice de remplissage de solution de nettoyage de charge.
Vérifiez qu'il n'y a pas de corps étranger au niveau du connecteur du robot et, le cas échéant, retirez-le.

Si l'orifice de remplissage de la solution de nettoyage est sale, essuyez-le
avec un chiffon doux et sec.

Le mot de passe du réseau Wi-Fi est incorrect. Assurez-vous que le mot de passe utilisé pour vous connecter a votre
réseau Wi-Fi est correct.

Le robot ne prend pas en charge une connexion Wi-Fi 5 GHz. Assurez-vous que le robot est connecté a une
connexion Wi-Fi de 2,4 GHz.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot se trouve dans une zone avec une bonne couverture Wi-Fi.

Le robot n'est peut-étre pas prét a étre configuré. Quittez et entrez a nouveau dans 'application, puis réessayez en
suivant les instructions.

Le robot ne parvient pas a
se connecter au Wi-Fi.
Events de vidange automatique

Nettoyez les évents de vidange automatique du robot et de la station de
base avec un chiffon doux et sec.

La station de base est déconnectée de l'alimentation ou déplacée lorsque le robot n'est pas dessus. Veuillez
connecter la station de base a l'alimentation électrique ou placer le robot sur la station de base pour le charger.

Le robot ne peut pas trouver ILy a trop d'obstructions autour de la station de base. Placez la station de base dans une zone plus ouverte.

et retourner a la station de Le déplacement du robot peut l'amener a se repositionner, et il recréera une carte si le repositionnement échoue. Si
base. le robot est trop éloigné de la station de base, il risque de ne pas revenir automatiquement, auquel cas vous devrez
Batterie placer manuellement le robot sur la station de base.

Le robot est équipé d'une batterie lithium-ion de haute performance. Veillez a Essuyez la zone de signalisation de la station de base pour éliminer la poussiere ou les débris.

ce que la batterie reste bien chargée lors d'une utilisation quotidienne afin de
maintenir des performances optimales.
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Dépannage
R

Probleme

Solution

Dépannage

Le robot reste bloqué
devant la station de base et
ne peut pasy retourner.

Dégagez tout obstacle a moins de 5 cm sur les c6tés gauche et droit ou a moins de 1,5 m devant la station de base
pour éviter que le robot ne soit bloqué.

L'itinéraire de retour a la charge est bloqué, par exemple, la porte est fermée.

Le robot risque de se glisser si le sol devant la station de base est trop humide. Dans ce cas, nettoyez l'excés d'eau
avant de réessayer.

Il est recommandé de déplacer la station de base a un autre endroit et de réessayer.

Probleme

Solution

Le robot rate les pieces a
nettoyer.

Assurez-vous que les portes des pieces a nettoyer sont ouvertes.

Vérifiez qu'il n'y a pas de seuil supérieur a 2 cm a la porte de la piéce. Le robot ne peut pas franchir des seuils ou des
marches élevés.

L'espace dans la piece a nettoyer est peut-étre glissant et mouillé, et le robot patine et ne fonctionne pas
normalement. Séchez le sol avant d'utiliser le robot.

Le robot ne s'éteint pas.

Le robot ne peut pas étre désactivé lorsqu'il se recharge. Il est recommandé de retirer le robot de la station de base,
puis d'appuyer et de maintenir le bouton()) enfoncé pendant 3 secondes pour le désactiver.

Si le robot ne peut pas étre désactivé en effectuant 'étape 1, appuyez et maintenez le bouton (/) enfoncé pendant 10
secondes pour forcer la désactivation du robot. Si le probleme persiste, contactez le service apres-ventes.

Le robot ne reprend pas le

nettoyage apres la charge.

Assurez-vous que le robot n'est pas en mode Ne Pas Déranger (DND), ce qui 'empécherait de reprendre le
nettoyage.

Le robot ne reprend pas le nettoyage si vous avez ramené le robot a la main sur la station de base pour le recharger,
ce quiinclut de placer manuellement le robot sur la station de base ou envoyer le robot se charger via l'application,
la station de base ou le robot lui-méme.

La vitesse de charge est
ralentie.

ILfaut environ 4,5 heures pour charger complétement le robot lorsque sa batterie est faible.

Si vous faites fonctionner le robot a des températures hors de la plage spécifiée, la vitesse de charge ralentira
automatiquement pour prolonger la durée de vie de la batterie.

Les contacts de charge du robot et de la base peuvent étre sales, veuillez les essuyer avec un chiffon sec.

La station ne vide pas
automatiquement le

compartiment a poussiére.

Vérifiez si le sac a poussiere dans le compartiment a poussiére est plein.
Si le sac a poussiéere n'est pas plein, vérifiez si les évents de vidage automatique du robot sont obstrués, la station
de base ou le compartiment a poussiere. Si c'est le cas nettoyez la piece bloquée.

Le bruit augmente pendant

le fonctionnement du robot.

Vérifiez si le compartiment a poussiere est bouché. Si c'est le cas, nettoyez-le ou remplacez-le.

Un objet est peut-étre coincé dans la brosse principale ou le compartiment a poussiére. Vérifiez et retirez ['objet.
La brosse principale ou la brosse latérale sont peut-étre bloquées. Vérifiez et retirez tout objet qui géne.

Passez le mode d'aspiration sur Standard ou Silence.

Le niveau d'eau dans
la planche a laver est
anormal.

Retirez la planche a laver et vérifiez si l'évacuation de l'eau usée est bloquée et nettoyez-la.

Appuyez délicatement sur le réservoir d'eau usagée pour vous assurer qu'il est correctement installé.

Vérifiez si le joint du réservoir d'eau usagée est desserré ou mal installé, et réinitialisez-le manuellement si c'est le
cas. Si le probleme persiste, veuillez contacter l'équipe du service aprés-vente.

Vérifiez la solution de nettoyage. N'ajoutez pas de liquide autre que la solution de nettoyage approuvée.

Le robot se déplace sans
suivre l'itinéraire défini.

Les objets tels que les cables d'alimentation et les pantoufles doivent étre rangés avant d'utiliser le robot.

Le travail sur des surfaces humides et glissantes entraine le glissement de la roue principale. Il est recommandé de
sécher les endroits humides avant d'utiliser le robot.

Essuyez les capteurs lasers en ligne et le capteur visuel IA sur le robot avec un chiffon propre, doux et sec pour les
maintenir propres et sans obstruction.

Le support de la serpilliere
ne se souléve pas
normalement.

Veuillez retirer le support de la serpilliere pour vérifier la présence d'objet étranger coincé a l'intérieur, et essayer de
redémarrer le robot. Si le probleme persiste, contactez l'équipe de service apres-ventes.
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De l'eau est présente
sous le réservoir d'eau
propre ou autour du joint
d'étanchéité.

Lorsque vous retirez le réservoir d'eau propre, de l'eau contenue dans le tuyau peut étre présente sous le réservoir
ou autour du joint d'étanchéité. Cela est normal. Veuillez essuyer a l'aide d'un chiffon sec.

Pour de l'aide, contactez-nous via https://global.dreametech.com
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Spécifications

Robot

Station de base

Modele

RLX41CE

Modele RCXE2

Temps de Charge

Environ 4,5 heures

Tension nominale

14,4 V=

Entrée nominale 220-240 V~ 50-60 Hz

Puissance nominale

75 W

Sortie nominale 20V=2A

Fréquence de fonctionnement

2400-2483,5 MHz

Puissance maximale en sortie

<20 dBm
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Puissance nominale

1000 W
(pendant le dépoussiérage)
Puissance nominale
55w
(pendant le nettoyage)
Puissance nominale
» ' 80w

(pendant la charge et le séchage)

Fréquence de fonctionnement 2400-2483,5 MHz

Puissance maximale en sortie <20 dBm

Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit étre maintenu
a une distance d'au moins 20 cm entre l'antenne et le corps de l'utilisateur.

Remarque : La puissance nominale (pendant la charge et le séchage) est
déterminée par la valeur de puissance pendant la période de pleine charge.

Cet il _ REPRISE A DEPOSER A DEPOSER
et apparell, ALALIVRAISON  EN MAGASIN EN DECHETERIE
ses accessoires,

piles et cordons
serecyclent

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Mise au rebut et retrait de la batterie

La batterie lithium-ion intégrée contient des substances dangereuses pour
l'environnement. Avant de mettre la batterie au rebut, assurez-vous qu'elle
est retirée par des techniciens qualifiés et mise au rebut dans un centre de
recyclage approprié.

- la batterie doit étre retirée de l'appareil avant d'étre mise au rebut ;

« l'appareil doit étre déconnecté du réseau électrique lors du retrait de la
batterie ;

- la batterie doit étre mise au rebut en toute sécurité.

ATTENTION:

= Avant de retirer la batterie, débranchez 'appareil et videz la batterie
autant que possible.

« Les batteries inutilisées doivent étre mises au rebut dans un centre de
recyclage approprié.

- Ne pas exposer a un environnement a haute température pour éviter les
risques d'explosion.

= Dans des conditions abusives, un liquide peut étre éjecté de la batterie. En
cas de contact, rincez a l'eau et consultez un médecin.

WEEE-Informationen

Guide de retrait

1. Retournez le robot, utilisez un outil approprié pour retirer les vis a l'arriére
du robot, puis retirez le couvercle.

2. Débranchez les bornes entre la batterie et la carte PCB pour retirer la
batterie.

Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE dans la Directive européenne
2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer a la protection de l'environnement et de la

par le gouvernement ou les autorités locales. Le recyclage et la destruction appropriés permettront d'éviter tout impact potentiellement négatif sur
l'environnement et la santé humaine. Contactez l'installateur ou les autorités locales pour obtenir plus d'informations concernant l'emplacement

E santé humaine en apportant l'équipement usagé a un point de collecte dédié au recyclage des équipements électriques et électroniques, agréé
| |

ainsi que les conditions d'utilisation de ce type de point de collecte.
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Informazioni di sicurezza

Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, per favore

leggi attentamente il manuale utente prima di usare l'apparecchio e conservalo per riferimento futuro.

Restrizioni per
l'utilizzo

86

- Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a

8 anni, né da persone con deficit fisici, sensoriali, cognitivi, esperienza o
conoscenza limitata, senza la supervisione di un genitore o tutore, al fine
di garantire la sicurezza del funzionamento ed evitare eventuali rischi. La
pulizia e la manutenzione non devono essere eseguite da bambini senza
supervisione.

- L'apparecchio deve essere utilizzato esclusivamente con l'alimentatore fornito

con 'apparecchio.

- Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite soltanto da

tecnici qualificati o dal servizio di assistenza post-vendita.

- Pulisci 'area da pulire. Non consentire ai bambini di giocare con questo

prodotto. Assicurarsi che bambini e animali domestici siano a distanza di
sicurezza dal robot mentre € in funzione.

-Non installare, ricaricare o usare l'apparecchio nei bagni o intorno alle piscine.
- Questo prodotto deve essere usato solo per pulire i pavimenti di casa. Non va

usato all'esterno, su superfici diverse dai pavimenti o in ambito commerciale o
industriale.

- Assicurati che l'apparecchio funzioni correttamente in un ambiente

adeguato. Altrimenti, non usare 'apparecchio.

- Se il cavo di alimentazione e danneggiato, deve essere sostituito da un cavo

speciale o da uno speciale sistema di cavi disponibile presso il produttore o un

Informazioni di sicurezza

Restrizioni per
l'utilizzo

responsabile dell'assistenza.

-Non utilizzare il robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza

una barriera protettiva.

- Non posizionare il robot capovolto. Non usare la copertura LDS, la copertura

del robot o il paraurti come maniglia per il robot.

-Non usare l'robot a una temperatura ambiente oltre i 40°C o al di sotto di 0°C o

su pavimenti dove sono presenti liquidi o sostanze appiccicose.

- Per evitare danni o danni causati dal trascinamento, elimina eventuali oggetti

sciolti dal pavimento e rimuovi cavi o cavi di alimentazione sul percorso di
pulizia prima di usare l'apparecchio.

- Spostare dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che il robot li urti

e lidanneggqi.

- Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla boccola di aspirazione

del robot.

- Non posizionare la base autolavante vicino a una fonte di calore.
-Non usare 'apparecchio in una stanza dove dorme un neonato o un bambino.
-Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto sul robot,

sia quando e fermo sia quando e in movimento.

- Tieni l'aspirapolvere fuori dalla portata dei bambini.
- Usa solo il detergente ufficialmente approvato. Non aggiungere alcun liquido

come alcol o disinfettanti.

- Non usare il robot per pulire eventuali sostanze inflammabili. Non usare il

robot per raccogliere liquidi infiammabili o combustibili, gas corrosivi o acidi o
87



Informazioni di sicurezza

Restrizioni per
l'utilizzo

Batterie e Ricarica

88

solventi non diluiti.

-Non usare l'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti. Non usare l'apparecchio

per raccogliere oggetti come sassi, pezzi di carta grandi o qualsiasi altro
oggetto che possa ostruire 'apparecchio.

- Per favore spegni e scollega l'apparecchio prima della pulizia e della

manutenzione.

-Non pulire il robot o la stazione di base con un panno umido o risciacquarli

con qualsiasi liquido. Dopo aver pulito le parti lavabili, asciuga
completamente le parti prima di reinstallarle e usarle.

- Utilizzare il prodotto seguendo le istruzioni fornite nel manuale utente.

Gli utenti sono responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso
improprio dell'apparecchio.

- Non usare qualsiasi batteria di terze parti e base di autolavaggio. Usa solo con

unita di alimentazione RCXE2.

- Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la stazione di base

da soli.

-Non posizionare la stazione di base vicino a una fonte di calore.
-Non usare un panno umido o le mani bagnate per strofinare o pulire i contatti

di ricarica della stazione di base.

-Non smaltire in modo improprio le batterie usate. Smaltire le batterie non piu

necessarie in appositi impianti di riciclaggio.

- Se il cavo di alimentazione viene danneggiato o e spezzato, interromperne

immediatamente ['utilizzo e contattare il servizio di assistenza post-vendita.

Informazioni di sicurezza

Batterie e Ricarica

Informazioni di
sicurezza sul laser

- Accertarsi che l'robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua

confezione originale, se possibile.

- Se l'robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo completamente,

quindi spegnerlo e conservarlo in un posto fresco e asciutto. Ricaricare l'robot
almeno una volta ogni 3 mesi per evitare uno scaricamento eccessivo della
batteria.

-1l sensore laser di questo prodotto & conforme allo Standard IEC 60825-1:2014/

EN 60825-1:2014/A11:2021 per i prodotti laser di Classe 1. Evitare il contatto
diretto con gli occhi durante l'uso.

PRODOTTO LASER DI CLASSE 1
PRODOTTO LASER DI CONSUMO
EN 50689:2021

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che l'apparecchiatura radio di tipo RLX41CE & conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo completo

della dichiarazione di conformita UE é disponibile al seguente indirizzo Internet: https://global.dreametech.com
Il manuale elettronico dettagliato & disponibile all'indirizzo https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Presentazione del prodotto

Contenuto della Confezione

Altri Accessori

Robot Ny Zl)fp

stazione base) della polvere)

Stazione di Base

ﬂﬂ%ﬂl

Spazzola laterale Cavo di Alimentazione Strumento di pulizia Sacchetto per la polvere x 2 Spazzola principale
(Conservato nel contenitore della (Conservato nel serbatoio (preinstallato)

é@@@

C I

Mocio x 2 Supporto per Mocio x 2 Soluzione per la pulizia Manuale utente Filtro del contenitore
Piastra di estensione della (preinstallato) della polvere
rampa della stazione base (preinstallato)
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Presentazione del prodotto

Robot

o "7 Pulsante di Pulizia delle Macchie
- Premere per avviare la pulizia delle macchie

o()) pulsante di accensione/spegnimento/pulizia
- Premi e tieni premuto per 3 secondi per accendere o spegnere
- Premere per avviare la pulizia dopo l'accensione del robot

o () Pulsante Dock

- Premere per rimandare il robot alla stazione base
- Premi e tieni premuto per 3 secondi per disabilitare Blocco Bambini

Indicatore di stato

- Bianco fisso: la pulizia e stata completata

- Arancione lampeggiante: Errore

- Arancione fisso: standby con batteria scarica o in pausa con
batteria scarica

Nota: premere qualsiasi pulsante sul robot per mettere in pausa mentre il
robot sta pulendo o tornando alla stazione di ricarica.
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Presentazione del prodotto

Sensori di Dislivello

I

Robot e Sensori

. Sensore di Tappeto o——
o Microfono PR

o Copertura LDS Spazzola laterale o———

I oRuota omnidirezionale

o Sensore laser di distanza
Spazzola principale o ! U‘

o Guardia della Spazzola

oRuota Principale

°© Paraurti

Ruota Principale o

o Pulsante di sblocco

© Sensore Visivo Al

Indicatore dellao

Gruppo MopExtend
(Gruppo di estensione
del mocio)

telecamera © Luci a LED

(si accende quando la

del coperchio della
spazzola principale

o Fori di Montaggio del

telecamera é attivata)

© Sensori di Laser Lineare

Contenitore della polvere
Resettare

Supporto per Mocio

Clip del contenitore o
della polvere

- Premi e tieni premuto per
3 secondi per ripristinare le
impostazioni di fabbrica

Coperchio o

Sfiato di Svuotamento o
Automatico
Filtro o———

o Spia Wi-Fi

Contattidi o
ricarica

Assemblaggio del Mocio

o Contenitore della polvere  aArea di Attaccamento del o
o Sensore di bordi Mocio

o Ingresso di Riempimento Automatico
dell'Acqua

° Assemblaggio del Mocio

Sfiato di Svuotamento
Automatico Supporto per Mocio
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oCoperchio del contenitore
della polvere

oClip del coperchio del
contenitore della polvere
oGancio per Filtro

Mocio

Presentazione del prodotto

Stazione di Base

Coperchio Superiore

o Coperchio del contenitore
della Stazione Base

=,
Al

Coperchio del contenitore o
della polvere .
Asse per Lavare o— (AN -

Piastra di estensione della o
rampa

Pulsanti della Stazione di Base

(Q Pulsante di uscita / Dock

- Robot sulla stazione base: premere per uscire dalla stazione base

- Robot fuori dalla stazione base: premere per tornare alla stazione base
[>| Pulsante Avvio / Pausa

- Premere per avviare o mettere in pausa la pulizia
§§§ pulsante Asciugatura

- Premere per far si che la stazione base awvii o interrompa l'asciugatura dei

tamponi del mocio

Indicatore di stato
- Bianco fisso: La stazione di base é collegata all'alimentazione
- Arancione fisso: la stazione base ha un errore

Blocco Bambini

Premi e tieni premuti i pulsanti Qe ¥ per 3 secondi per attivare o
disattivare il Blocco Bambini. Dopo l'attivazione del Blocco Bambini,
tutti i pulsanti del robot e della stazione di base vengono bloccati.

Pulizia dell'asse per lavare

Dopo che il robot esce dalla stazione base, tenere premuto il pulsante Q
per 3 secondi per aggiungere acqua dalla stazione base all'asse, e poi
tenere premuto il pulsante (Q per 3 secondi per pompare fuori l'acqua
usata nell'asse per lavare.
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Presentazione del prodotto
IT

Stazione Base

o Cestino per la conservazione
degli strumenti di pulizia
o Ingresso per l'aggiunta della
¢ soluzione detergente

o Gancio per Serbatoio
dellAcqua

Gancio per Serbatoio©
dellAcqua

Palla Galleggianteo

o Filtro

Serbatoio dellAcqua Usato  Serbatoio dell’Acqua Pulita Galleggiante

Cestino peril o
sacchetto della

Prese d'aria a svuotamento o

polvere

oFessura per il sacchetto
della polvere

Filtro ©

i °Blocco del coperchio del
contenitore della polvere

oArea di Segnalazione

oUscita automatica per

automatico

l'aggiunta di acqua

o —=——=-——=1——o Maniglia di sollevamento

oContatti di ricarica

& ([ —=—-+F——o Fessurariservata per il

° collegamento del kit di
allacciamento dell'acqua per il
riempimento e lo scarico automatici

m o Porta di alimentazione

o Supporto del cavo di alimentazione

Nota: IL kit di collegamento all'acqua per il riempimento e lo scarico automatico deve essere acquistato separatamente.

(disponibile solo in alcune regioni)
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Prepara la Tua Casa

Riordina oggetti come cavi di alimentazione, panni, pantofole e giocattoli per
migliorare l'efficienza del robot.

00O

v

Aprire la porta della zona da pulire e mettere i mobili in posizione ordinata per lasciare
uno spazio sufficiente.

Nota:

Prima della pulizia, utilizzare una barriera fisica sul bordo delle scale e del divano per
garantire un funzionamento sicuro e regolare del robot.

N
1

Per evitare che il robot non riconosca l'area da pulire, non sostare davanti al robot,

alla soglia o al corridorio stretto.

- Quando usi il robot per la prima volta, seguilo durante la pulizia per rimuovere eventuali ostacoli in tempo.

- Le luci a LED forniranno un'illuminazione ausiliaria negli ambienti scarsamente illuminati.
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Prima dell'Uso

1. Collega a Una Presa Elettrica

Inserisci il cavo di alimentazione nella stazione di base e collegalo alla
presa.

2 Posiziona la stazione di base in un luogo il piti aperto possibile
con un buon segnale Wi-Fi.

Inserisci saldamente il cavo di
alimentazione fino a quando
l'indicatore di stato della stazione o
base & bianco fisso. & 0: OFF

2. Posiziona la stazione base e installa la piastra di estensione
della rampa della stazione base

Rimuovi tutti gli oggetti piu vicini di 1,5 m dalla parte anteriore e di 5 cm da
entrambi i lati della stazione base. Quindi installa la piastra di estensione

WM‘WM\I

L =
LA
& ]

W’

~
/ >5cm
>1,5m

Nota : Per evitare che le macchie d'acqua inumidiscano pavimenti in legno o
tappeti, si consiglia di posizionare la stazione di base su pavimenti in piastrelle

0 pavimenti in marmo.
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3. Rimuovere le protezioni

Rimuovi i due adesivi sulla parte anteriore e posteriore del robot, quindi
abbassa il coperchio del robot per rimuovere la striscia protettiva.

4. Accendi il robot e installa la spazzola laterale e il gruppo mocio

Tieni premuto il pulsante () sul robot per 3 secondi per accenderlo.
Installa il gruppo spazzola laterale e mocio in posizione.

Spazzola laterale

Fori di Montaggio del o o Assemblaggio del Mocio

Supporto per Mocio

Nota: Installa la spazzola laterale finché non scatta in posizione.

Prima dell'Uso

5. Collegare il robot alla Stazione Base
Posiziona il robot sulla stazione base con il gruppo mocio rivolto verso
l'asse di lavaggio. Sentirai un messaggio vocale quando il robot si
colleghera con successo alla stazione base.

Nota: si raccomanda di caricare completamente il robot prima del

suo primo utilizzo. Se non & possibile accendere il robot dopo che la
batteria & esaurita, collega manualmente il robot alla stazione base per
caricarlo.

6. Installare il flacone della soluzione detergente

Rimuovere il tappo del flacone del detergente e strappare le due guarnizioni
del flacone come mostrato in figura. Aprire il coperchio superiore della
stazione base e installare il flacone del detergente lungo l'alloggiamento. Il
detergente verra aggiunto automaticamente durante il lavoro.

Nota: non aggiungere alcun liquido diverso dalla soluzione
detergente ufficialmente approvata, altrimenti si potrebbe causare un
malfunzionamento della stazione base.

7. Aggiungi Acqua al Serbatoio dell’/Acqua Pulita

Estrai il serbatoio dell'acqua pulita dalla stazione di base e riempilo
con acqua pulita fino alla linea dell'acqua massima. Quindi reinstallalo
nella stazione di base.

deformarsi.
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Collegamento con 'App Dreamehome

1. Scarica l'app Dreamehome 2. Aggiungere un dispositivo

Scannerizza il codice QR sul robot, oppure cerca "Dreamehome" nellApp

< ) . Lare | o Apri l'lapp Dreamehome, tocca " @ " nell'angolo superiore destro e scannerizza
tore per scaricare e installare l'applicazione.

nuovamente lo stesso codice QR sul robot per aggiungere il dispositivo. Segui
le istruzioni per completare la connessione Wi-Fi.

Nota: se desideri ripristinare il Wi-Fi, ripeti il passo 2 e poi segui le istruzioni
per terminare la connessione Wi-Fi.

o Indicatore Wi-Fi

- Lampeggia lentamente: Da collegare

- Lampeggia rapidamente: Connessione
- Acceso: Connesso

Nota:

- E supportato solo il Wi-Fi a 2,4 GHz.

- A causa degli aggiornamenti del software dell'app, le operazioni
effettive potrebbero differire dalle indicazioni contenute in questo
manuale. Seqgui le istruzioni in base alla versione attuale dell'app. 0 . w0z -
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Istruzioni utente

Accensione/Spegnimento

Tieni premuto il pulsanted)per 3 secondi per accendere il robot.
L'indicatore di alimentazione dovrebbe essere illuminato. Colloca il robot
sulla stazione base, il robot si accendera automaticamente e iniziera a
caricarsi. Per spegnere il robot, allontanalo dalla stazione base e tieni
premuto il pulsante (Hper 3 secondi.

Mappatura Veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta, segui le istruzioni
sull'app per creare rapidamente una mappa e il robot iniziera a mappare
senza pulizia. Il processo di mappatura sara completato quando il robot
tornera alla stazione e la mappa verra salvata automaticamente.

Pausa / Sonno

Quando il robot e in funzione, premi un pulsante qualsiasi per metterlo in
pausa.

Se il robot rimane in pausa per piu di 10 minuti, entra automaticamente
in modalita di riposo. Tutti gli indicatori sul robot si spegneranno. Premi
qualsiasi pulsante sul robot o sulla stazione base, oppure utilizzi l'app per
risvegliare il robot.

Nota:

- ILrobot si spegnera automaticamente se lasciato in modalita riposo per
pit di 12 ore quando non & in ricarica.

- Se il robot viene messo in pausa e posizionato sulla stazione di base, il
processo di pulizia in corso terminera.

Ripresa automatica della pulizia

Se la batteria e troppo scarica, il robot tornera automaticamente alla stazione
base per ricaricarsi. Dopo la ricarica al livello di batteria appropriato,
riprendera le attivita di pulizia non completate.

Nota: per utilizzare questa funzione, ti preghiamo di aprirla nell'App.

Modalita Non Disturbare (DND)

Quando il robot & impostato sulla modalita Non Disturbare (DND), al robot
verra impedito di riprendere la pulizia e l'indicatore di alimentazione si
spegne. La modalita DND é disabilitata per impostazione predefinita in
fabbrica. Puoi usare l'app per abilitare la modalita DND o modificare il
periodo DND. Il periodo DND e 22: 00 - 8: 00 per impostazione predefinita.

Nota:

- Le attivita di pulizia programmate saranno eseguite come di consueto
durante il periodo di DND.

- ILrobot riprendera la pulizia da dove era stata interrotta dopo la scadenza
del periodo DND.

Pulizia delle Macchie

Quando il robot & in standby, premi brevemente il pulsante{ ] per abilitare

la modalita di pulizia delle macchie. In questa modalita, il robot pulisce
un'area di forma quadrata di 1,5 x 1,5 metri intorno ad essa e torna al punto di
partenza una volta completata la pulizia delle macchie.

Riavvio del Robot

Se il robot smette di rispondere o non puo essere spento, premi e tieni
premuto il pulsante () per 10 secondi per spegnerlo forzatamente. Quindi,
premi e tieni premuto il pulsante (l) per 3 secondi per accendere il robot.
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— Istruzioni utente Istruzioni utente
IT

Aspirazione e mocio 2. Lavaggio automatico del mocio 3. Svuotare automaticamente il contenitore della polvere e lavare Aspirare e poi pulire
Nota: quando utilizzi il gruppo mocio per la prima volta, il robot esegue Durante la pulizia, il robot tornera automaticamente alla stazione base per e asciugare i moci dopo aver terminato l'attivita "Aspirare e pulire" Seleziona "Lavaggio dopo l'aspirazione" nell'app e il robot rimuovera
il compito "Aspirare e pulire" per impostazione predefinita. lavare i moci in base alla frequenza di pulizia specificata nell'app. La stazione automaticamente il gruppo mocio sulla stazione base per aspirare il

base riempira automaticamente il serbatoio dell'acqua del robot e il robot
riprendera la pulizia.

Dopo che il robot ha terminato un'attivit di pulizia e torna alla stazione pavimento. Al termine dell'aspirazione, il robot tornera alla stazione base

1. Awvio della pulizia base per ricaricarsi, la stazione base iniziera automaticamente a svuotare il per mstal.lare ! grf‘ppo mocioe la stazpne ‘?ase |n|z‘|e.r.-a a}JtomaFlcamente 4
. . . | , . . N . L . svuotare il contenitore della polvere. Infine, il robot iniziera a pulire dopo aver

Premi il pulsante[>|sulla stazione di base o(!)sul robot o usa l'app per contenitore della polvere. Poi lavera e asciughera i moci. llevato | la princioal

far partire il robot dalla stazione di base. Quindi il robot pianifichera il sofievato la spazzola principate.

Nota:

- Se la funzione di svuotamento automatico é disattivata nell'app, la stazione
base non svuotera automaticamente il contenitore della polvere.

- La stazione base svuotera il contenitore della polvere in base alla frequenza
impostata nell'app.

percorso di pulizia ottimale ed eseguira il compito di pulizia in base alla

mappa creata. Solo Aspirazione

Seleziona "Solo Aspirazione" nell'app e il robot rimuovera automaticamente il
gruppo mocio sulla stazione base e iniziera ad aspirare.

> i ¢ 4. Pulisci il serbatoio dell'acqua usata Solo Mocio
Dopo che il robot ha completato il suo compito, ti preghiamo di pulire il Seleziona "Solo Mocio" nell'app e il robot controllera automaticamente se
serbatoio dell'acqua usata per evitare qualsiasi odore. il gruppo mocio e installato sulla stazione base. In caso contrario, il robot
installera il gruppo mocio e iniziera a pulire dopo aver sollevato la spazzola
J’ principale.

O

Nota:

- Per garantire che il robot possa tornare facilmente alla stazione base
dopo la pulizia, si raccomanda di far partire il robot dalla stazione base.

- I moci verranno puliti prima che il robot inizi a lavare, per favore attendi
con pazienza.

- Non spostare la stazione di base, il serbatoio dell'acqua pulita,
il serbatoio dell'acqua usata o l'asse per lavare durante il suo
funzionamento.
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Manutenzione quotidiana

Parti
Per mantenere il robot in buone condizioni, si raccomanda di fare riferimento all'uso degli accessori nell'applicazione o alla tabella seguente per la manutenzione
ordinaria.

Parte Frequenza di Frequenza di Parte Frequenza di Frequenza di

Manutenzione

Sostituzione

Serbatoio dell'’Acqua Usato

Dopo ogni uso

Manutenzione

Sostituzione

Sensori di Laser Lineare

Sensore Visivo Al

Luci a LED

Sensore di bordi

Paraurti

Sensore laser di distanza

Contatti di ricarica del robot

Sfiato di svuotamento
automatico del robot

Ingresso di riempimento

automatico dell'acqua del robot

/

Serbatoio dell’Acqua Pulita

Spazzola principale Ogni 6 - 12 mesi

Spazzola laterale Una volta ogni 2 Ogni 3 - 6 mesi

settimane

Supporto per Mocio /

Filtro del contenitore della . .
Ogni 3 - 6 mesi

polvere

Asse per Lavare

Area di segnalazione della

stazione di base

Contatti di ricarica della stazione

di base

Bocchette di svuotamento

automatico della stazione base Una volta ogni mese /

Ruota omnidirezionale

Sensore di Tappeto

Sensori di Dislivello

Fondo del Robot

Una volta ogni mese

Ingresso per l'aggiunta di
soluzione detergente

Si consiglia di pulire
dopo aver rimosso la
soluzione detergente

(flacone)

Contenitore della polvere

Pulire secondo

Nota: La frequenza di sostituzione dipendera dal tuo utilizzo del robot. Se si verifica
un'eccezione a causa di circostanze speciali, le parti devono essere sostituite.
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necessita
Sacchetto per la polvere 6-8 settimane
/ -
. Ogni1-3
Mocio mesi

Manutenzione quotidiana

Asse per Lavare

1. Premi il pulsante Q per far uscire il robot dalla stazione base.

(2

il

2. Rimuovi l'asse per lavare e sciacqualo con acqua pulita.

3. Tieni premuto il pulsante Q per 3 secondi per aggiungere acqua al fondo
della stazione base. Quindi utilizza lo strumento di pulizia incluso per pulirlo.

>
)
-
-

S

4. Tieni premuto il pulsante Q per 3 secondi per espellere l'acqua usata sul fondo
della stazione base, asciuga con un panno morbido e asciutto e poi rimonta l'asse
per lavare.
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Manutenzione quotidiana

Sacchetto per la polvere

1. Sblocca il coperchio del serbatoio della polvere e rimuovilo.

oz

I

W

Nota: tirando verso l'esterno la maniglia, il sacchetto della polvere verra
sigillato per evitare che la polvere e i detriti cadano accidentalmente.

104

3. Rimuovi la polvere e i detriti dal filtro con un panno asciutto.

4. Installa un nuovo sacchetto per la polvere. Poi rimetti il coperchio del
serbatoio della polvere e bloccalo.

Manutenzione quotidiana

Serbatoio dell'Acqua Usato Spazzola principale

1. Rimuovi il serbatoio dell'acqua usata, apri il coperchio e versa l'acqua

1. Premi i ganci di guardia della spazzola verso l'interno per rimuovere la
sporca.

guardia della spazzola e sollevare la spazzola dal robot.

2. Sciacqua il serbatoio dell'acqua usata con acqua pulita e utilizza

lo strumento di pulizia in dotazione per pulire la parete interna del
serbatoio.

2. Estrai i coperchi delle spazzole alle due estremita della spazzola, come
mostrato nella figura. Utilizza lo strumento di pulizia in dotazione per
rimuovere i peli impigliati nella spazzola. Reinstalla i coperchi delle spazzole
su entrambe le estremita della spazzola, e poi la spazzola. Premi sulla
protezione della spazzola per bloccarla in posizione.

Nota: La sfera galleggiante nel serbatoio dell'acqua usata & una parte
mobile. Non applicare troppa forza durante la pulizia per evitare di
danneggiarlo.
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Manutenzione quotidiana Informacion de seguridad

Spazzola laterale e Supporto per Mocio Contenitore della polvere Filtro Sensori Robot e Contatti di Ricarica
Pulisci i sensori e i contatti di ricarica del robot utilizzando un panno morbido

Rimuovere e pulire la spazzola laterale e il supporto del mocio. 1. Apri il coperchio del robot e premi la clip per rimuovere il contenitore della 1. Rimuovi il filtro e tocca delicatamente il suo cestello.
e asciutto, come mostrato nella figura seguente:

polvere.
Sensore Visivo Al

Sensori di Laser Lineare

Luci a LED
Nota: Non tentare di pulire il filtro con una spazzola, un dito o oggetti o Sensore la;er di.distanza
appuntiti per evitare danni. A\ Sensore di bordi
7 Paraurti
/
=

o Contatti di ricarica

2. Sciacqua il contenitore della polvere e il filtro con acqua e asciugali

\/ a v
®
» A

v

2. Apri il coperchio del contenitore della polvere e svuotalo come mostrato completamente prima di reinstallarli.

nel diagramma.

o Sensore di Tappeto

Nota:
Nota: - Sciacqua il contenitore della polvere e il filtro solo con acqua pulita. Non
. Utilizza un utensile come un piccolo cacclavite per separare l'asse e lo utilizzare alcun detergente. ) . ) : : U
P P P - Utilizza il contenitore della polvere e il filtro solo quando sono Nota: Il panno umido puo danneggiare gli elementi sensibili all'interno del

g;{;tclgnua';llc:rclijl;ltl: cr)Lrjr?:iadci)rr:zr;lc)dr:;elzlggtatLe.l‘gg;ugssgsrggfefg:'Tr‘?wgtct?leasisrlnva. robot e della stazione di base. Per favore usa un panno asciutto per la pulizia.

posizione dopo averla asciugata completamente.
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completamente asciutti.

107



Manutenzione quotidiana

Contatti di ricarica
Pulisci i contatti di ricarica e l'area di segnalazione della stazione di base con
un panno morbido e asciutto.

Sfiati di Svuotamento Automatico

Pulisci gli sfiato di svuotamento automatico del robot e della stazione di
base con un panno morbido e asciutto.
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Mocio

Rimuovi il mocio dal supporto per mocio per sostituirlo.

Ingresso di aggiunta della soluzione detergente

Se l'ingresso di aggiunta della soluzione detergente e sporco, puliscilo con
un panno morbido e asciutto.

Batteria

Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni. Assicurati
che la batteria rimanga ben carica per l'uso quotidiano per mantenere
prestazioni ottimali della batteria.

Risoluzione dei problemi

Problema

Soluzione

ILrobot non si accende.

Il livello della batteria & basso. Ricaricare il robot sulla stazione di ricarica, e poi riprovare.
La temperatura della batteria é troppo bassa o troppo alta. Si consiglia di far funzionare l'apparecchio a una
temperatura compresa tra 32 °F (0° C) e 104 °F (40 ° C).

ILrobot non siricarica

La stazione di base non e collegata all'alimentazione, per favore assicurati che entrambe le estremita del cavo di
alimentazione siano collegate correttamente.

Il contatto tra i contatti di ricarica sulla stazione di base e il robot e scadente, per favore pulisci i contatti di ricarica.
Controlla se c'é qualsiasi oggetto estraneo al connettore del robot e rimuovi l'oggetto estraneo se presente.

ILrobot non riesce a
connettersi al Wi-Fi.

La password della rete Wi-Fi non e corretta. Assicurati che la password usata per connetterti alla tua rete Wi-Fi sia
corretta.

ILrobot non supporta una connessione Wi-Fi a 5 GHz. Assicurati che il robot sia connesso a una connessione Wi-Fi a
2,4 GHz.

Il segnale Wi-Fi e debole. Assicurati che il robot si trovi in un'area con una buona copertura Wi-Fi.

Il robot potrebbe non essere pronto per essere configurato. Esci e rientra nell'app, quindi riprova come indicato.

ILrobot non riesce a trovare e
tornare alla stazione di base.

La stazione base e scollegata dall'alimentazione o é stata spostata quando il robot non era su di essa. Si prega di
collegare la stazione base all'alimentazione o di posizionare il robot sulla stazione base per caricarlo.
Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione di base. Posiziona la stazione di base in un'area piu aperta.

Lo spostamento del robot puo causare il suo riposizionamento e ricreare una mappa se il riposizionamento fallisce.

Se il robot e troppo lontano dalla stazione di base, potrebbe non essere in grado di tornare automaticamente da
solo, nel qual caso dovrai posizionare manualmente il robot sulla stazione di base.
Pulisci l'area di segnalazione sulla stazione di base per rimuovere polvere o detriti.
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Risoluzione dei problemi

IT

Problema

Soluzione

Risoluzione dei problemi

ILrobot si blocca davanti
alla stazione di base e non
puo tornare su di essa.

Elimina qualsiasi ostacolo entro 5 cm sui lati destro e sinistro o entro 1,5 m davanti alla stazione base, per evitare
che il robot venga bloccato.

Il percorso per tornare alla ricarica e bloccato, ad es. la porta e chiusa.

IL robot potrebbe scivolare se il pavimento davanti alla stazione di base e eccessivamente bagnato. In tal caso,
pulisci l'acqua in eccesso prima di riprovare.

Si consiglia di spostare la stazione di base in un luogo diverso e riprova.

Problema

Soluzione

Al robot mancano le stanze
da pulire.

Assicurati che le porte delle stanze da pulire siano aperte.

Controlla se c'é una soglia superiore a 2 cm alla porta della stanza. Il robot non puo superare soglie o gradini alti.
Il luogo di fronte alla stanza da pulire potrebbe essere bagnato e scivoloso, causando lo scivolamento del robot e
un funzionamento anomalo. Prova ad asciugare il pavimento prima di utilizzare il robot.

Il robot non si spegnera.

IL robot non puo essere spento quando é in carica. Si consiglia di spostare il robot dalla stazione base e poi di tenere
premuto il pulsante 0} per 3 secondi per spegnerlo.

Se non & possibile spegnere il robot eseguendo il passo 1, tieni premuto il pulsante () per 10 secondi per spegnere
forzatamente il robot. Se il problema persiste, contatta il servizio post-vendita.

ILrobot non riprendera la
pulizia dopo la ricarica.

Assicurati che il robot non sia impostato sulla modalita Non Disturbare (DND), che gli impedira di riprendere la pulizia.
ILrobot non riprendera la pulizia dopo che hai riportato manualmente il robot alla stazione base per ricaricarlo, il
che include il posizionamento manuale del robot sulla stazione base o l'invio del robot per la ricarica tramite l'app,
la stazione base o il robot stesso.

La velocita di ricarica &
lenta.

Ci vogliono circa 4,5 ore per ricaricare completamente il robot quando la batteria e scarica.

Se usi il robot a temperature al di fuori dell'intervallo specificato, la velocita di ricarica rallentera automaticamente
per prolungare la durata della batteria.

| contatti di ricarica sia sul robot che sulla base potrebbero essere sporchi, per favore puliscili con un panno asciutto.

La stazione non puo
svuotare automaticamente
il contenitore della polvere.

Verifica se il sacchetto della polvere nel serbatoio della polvere & pieno.
Se il sacchetto della polvere non & pieno, verifica se c'é un'ostruzione nelle bocchette di svuotamento automatico
del robot, della stazione base o del contenitore della polvere. Se c'e, pulisci subito la parte ostruita.

ILrumore aumenta mentre il
robot e in funzione.

Controlla se il filtro della scatola della polvere & intasato. In tal caso, puliscilo o lo sostituiscilo.

Un oggetto duro potrebbe essere rimasto incastrato nella spazzola principale o nella scatola della polvere. Controlla
e rimuovi qualsiasi oggetto duro.

La spazzola principale o la spazzola laterale potrebbero aggrovigliarsi. Controlla e rimuovi qualsiasi oggetto
estraneo.

Commuta la modalita di aspirazione su Standard o Silenzioso.

Il livello dell'acqua
nell'asse per lavare &
anomalo.

Rimuovi 'asse per lavare e controlla se lo scarico delle acque reflue e ostruito e puliscilo.

Premi delicatamente sul serbatoio dell'acqua usata per assicurarti che sia installato correttamente.

Controlla se la guarnizione del serbatoio dell'acqua usata & allentata o non e installata correttamente e, in tal caso,
ripristinala manualmente. Se il problema persiste, per favore contatta il team di servizio post-vendita.

Controlla la soluzione detergente. Non aggiungere alcun liquido diverso dalla soluzione detergente ufficialmente
approvata.

Il robot si muove senza
seqguire il percorso
impostato.

Oggetti come cavi di alimentazione e pantofole devono essere organizzati prima di usare il robot.

Funziona su superfici bagnate e scivolose provoca lo slittamento della ruota principale. Si consiglia di asciugare i
luoghi bagnati prima di usare il robot.

Pulisci i sensori laser di linea e il sensore visivo Al sul robot con un panno pulito, morbido e asciutto per mantenerli
puliti e non ostruiti.

Il supporto del mocio e
sollevato in modo anomalo.

Rimuovere il supporto del mocio per verificare che non vi siano oggetti estranei incastrati e provare a riavviare il
robot. Se il problema persiste, contattare il servizio post-vendita.

Presenza di acqua sotto il
serbatoio dell'acqua pulita
o intorno alla guarnizione.

Quando si estrae il serbatoio dell'acqua pulita, € possibile che rimanga dell'acqua nel tubo sotto il serbatoio o
intorno alla guarnizione. Questo & normale Pulire con un panno asciutto.
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Per ulteriore assistenza, contattaci tramite https://global.dreametech.com
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Robot

- Specifiche tecniche

Modello

RLX41CE

Stazione di Base

Tempo di ricarica

Circa 4,5 ore

Modello

RCXE2

Tensione nominale

14,4 V=

Ingresso nominale

220-240 V~ 50-60 Hz

Potenza nominale

75 W

Frequenza d'esercizio

2400-2483,5 MHz

Potenza in uscita massima

<20 dBm

N e e

(durante la carica e l'asciugatura)

Uscita nominale 20V=2A
Potenza nominale

1000 W
(durante lo svuotamento della polvere)
Potenza nominale

- 55w

(durante la pulizia)
Potenza nominale

80w

Frequenza d'esercizio

2400-2483,5 MHz

Smaltimento e Rimozione della Batteria

La batteria incorporata agli ioni di litio contiene sostanze pericolose per
l'ambiente. Prima di smaltire la batteria, assicurati che la batteria sia
rimossa da tecnici qualificati e smaltita presso un centro di riciclaggio
appropriato.

- la batteria deve essere rimossa dall'apparecchio prima che sia rottamata;
« l'apparecchio deve essere scollegato dalla rete di alimentazione al
momento della rimozione della batteria;

- la batteria deve essere smaltita in modo sicuro.

ATTENZIONE:

« Prima di rimuovere la batteria, scollega l'alimentazione ed esaurisci la
batteria il piu possibile.

- Le batterie non necessarie devono essere smaltite presso un centro di
riciclaggio appropriato.

- Non esporre ad ambienti ad alta temperatura per evitare rischi di

Guida alla Rimozione

1. Capovolgi il robot, usa uno strumento adeguato per rimuovere le viti sul
retro del robot, quindi rimuovi il coperchio.

2. Scollega i terminali tra la batteria e la scheda PCB per rimuovere la
batteria.

PAP20 | Pap21 | PaP 22 B PET1 | cPe7 |PEaspps
RACCOLTA DIFFERENZIATA

esplosione.
= In condizioni abusive, il liquido potrebbe essere espulso dalla batteria. In
caso di contatto, sciacqua con acqua e consulta un medico.

Potenza in uscita massima <20 dBm

Verifica le disposizioni del tuo Comune.

Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.

In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere tenuta a una
distanza minima di 20 cm tra l'antenna e il corpo dell'utente.

Nota: La potenza nominale (durante la carica e 'asciugatura) & determinata

dal valore della potenza a pieno carico. .
Informazioni RAEE

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE in base alla direttiva 2012/19/UE)

che non devono essere smaltiti assieme a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario, & necessario proteggere ['ambiente e la salute umana

consegnando i rifiuti a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio di rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, predisposto dalla

pubblica amministrazione o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti aiutano a prevenire conseguenze potenzialmente negative

all'ambiente e alla salute umana. Contattare l'installatore o le autorita locali per ulteriori informazioni sulla sede e per i termini e le condizioni di tali
[ punti di raccolta.
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Informacién de seguridad

Para evitar descargas eléctricas, incendios o lesiones causadas por uso inadecuado del aparato, lea
atentamente el manual del usuario antes de utilizar el aparato y guardelo para futuras consultas.

Restricciones de
uso
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- Este producto no debe ser utilizado por nifios menores de 8 aios ni por

personas con deficiencias fisicas, sensoriales o intelectuales, o experiencia o
conocimientos limitados, sin la supervisidon de un progenitor o un tutor legal
que pueda garantizar un funcionamiento seguro y evitar riesgos. La limpieza y
el mantenimiento no deben ser realizados por menores sin supervision.

- El aparato solo debe utilizarse con la fuente de alimentacion suministrada con él.
- Este producto contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por

técnicos cualificados o por el servicio posventa.

- Despeje el area a limpiar. Este producto no es un juguete. Asegurese de que

tanto nifios como mascotas mantienen una distancia de seguridad mientras
esté en funcionamiento.

-No instale, cargue ni utilice el aparato en los aseos o alrededor de las piscinas.
- Este producto es solo apto para la limpieza de suelos del hogar. No lo

utilice en exteriores, en otro tipo de superficies ni en un entorno comercial o
industrial.

- Asegurese de que el aparato funcione correctamente en un entorno adecuado,

de lo contrario, no utilice el aparato.

- Si se ha dafado el cable de alimentacion, debera reemplazarlo por un cable o

recambio especial del fabricante o su agente de servicio.

-No use el robot en zonas con desnivel sin una barrera protectora.

Informacién de seguridad

Restricciones de
uso

- No coloque el robot boca abajo. No utilice la cubierta del SLD, la cubierta del

robot o el parachoques como asa para mover el robot.

-No use el robot si la temperatura ambiente es superior a los 40°C o inferior a

los 0°C,o si hay liquidos o sustancias pegajosas en el suelo.

- Para evitar dafnos por arrastre, por favor quite cualquier objeto suelto del piso

y guarde los cables en la ruta de limpieza antes de operar el aparato.

- Recoja objetos fragiles o pequefios del suelo para evitar que el robot los

succione y los danie.

- Evite que el pelo, los dedos o cualquier otra parte del cuerpo entre en contacto

con la zona de succiéon del robot.

- Mantenga la herramienta de limpieza fuera del alcance de los nifios.
- No utilice el aparato en una habitacion donde duerma un bebé o un nifo.
- No coloque nifios, mascotas ni cualquier objeto encima del robot si este se

encuentra estacionado o en movimiento.

- Mantenga el detergente fuera del alcance de los nifios.
- Utilice unicamente el detergente aprobado oficialmente. No agregue ningun

liguido como alcohol o desinfectante.

-No use el robot para limpiar sustancias toxicas o inflamables. No utilice el

robot para recoger liquidos inflamables o combustibles, gases corrosivos o
acidos o disolventes sin diluir.

- No aspire objetos duros o afilados. No utilice el aparato para recoger objetos

como piedras, trozos de papel grandes o cualquier elemento que pueda

obstruir el aparato. e




Informacion de seguridad Informacioén de seguridad

Restricciones de - Apague y desenchufe el aparato antes de la limpieza y el mantenimiento. Baterias y carga completamente, apaguelo y guardelo en un lugar fresco y seco. Recargue el
uso - No limpie el robot ni la estacion base con pafio himedo ni los enjuague robot al menos una vez cada 3 meses para evitar la sobredescarga de la bateria.

con ningun liquido. Después de limpiar las piezas lavables, séquelas
completamente antes de volver a instalarlas y utilizarlas.

- Use este producto de acuerdo con las instrucciones del manual. Los usuarios
son responsables de cualquier perdida o dafio debidos a un uso no adecuado
del producto.

Informacion de - El sensor laser de este producto cumple la Norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-
seguridad del laser 1:2014/A11:2021 para productos laser Clase 1. Cuando lo use, evite el contacto
directo con los ojos.

PRODUCTO LASER CLASE 1

. - o . PRODUCTO LASER DE CONSUMO
Baterias y carga - No utilice baterias ni bases de autolavado de terceros, utilice solamente con EN 50689:2021

unidad RCXE2.

-No intente desarmar, reparar o modificar la bateria ni la estacion base por su
propia cuenta.

-No coloque la estacidon base cerca de una fuente de calor.

- No utilice pafio humedo ni manos mojadas para limpiar los contactos de carga
de la estacion base.

-No deseche las pilas usadas de forma inadecuada. Las baterias que ya no se
necesiten deben desecharse en una instalacion de reciclaje adecuada.

- Si se dafia o se rompe el cable de alimentacién, deje de usarlo
inmediatamente y pongase en contacto con el servicio posventa.
- Asegurese de que el robot esté apagado cuando lo transporte y guardelo en

su embalaje Orlglnal stes pOSIble‘ Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico RLX41CE cumple con la Directiva 2014/53/UE. Encontrard el texto
- Sino va a utilizar el robot durante un lal‘gO periOdO de tiempo, Cérguelo completo de la declaracion de conformidad de la UE en esta direccion de Internet: https://global.dreametech.com

Para un manual electrénico detallado, vaya a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs

116 117



— Descripcion general del producto Descripcion general del producto

Contenido de Paquete Robot

o (] Boton de Limpieza Localizada
Otros Accesorios - Presione para empezar la limpieza localizada

= o () Botén de encendido/limpieza
- Mantenga pulsado durante 3 segundos para encender o apagar
- Pulse para empezar a limpiar después de encender el robot

o {Boton de Atraque

- Pulse para enviar el robot de regreso a la estacion base
ﬂ%ﬁl - Mantenga presionado durante 3 segundos para desactivar el bloqueo

Robot V :Dp

infantil
Cepillo lateral Cable de Alimentacion Herramienta de limpieza Bolsa de polvo x 2 Cepillo principal
(Almacenada en el recipiente de (Almacenadas en el (preinstaladas) Indicador de estado
almace”am'eb”atge‘;e la estacion deposito de polvo) - Blanco fijo: Limpieza completada

- Parpadeo en naranja: Error
- Naranja fijo: En espera con poca bateria o pausado con poca bateria

Estacion Base b:}:}:}%
C I
- Mopa x 2 Soporte de Mopa x 2 Solucién de limpieza Manual de usuario  Filtro de la caja de polvo Nota: Pulse cualquier botén en el robot para pausar mientras el robot esta
Placa de extension de (preinstaladas) (preinstaladas) limpi:ando o volviendo para cargar.

rampa de la estacién base
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Descripcion general del producto

Sensores de Altura

I

Robot y Sensores

L Sensor de Alfombras o——
o Micréfono

I o Rueda omnidireccional
Cubierta del LDS Cepillo lateral o——

o Sensor laser de distancia
Cepillo principal © ( q

Rueda Principal °

o Protector de Cepillo

o Rueda Principal

o Pinzas del protector
del cepillo

° Parachoques
© Sensor Visual de IA

Indicador de camara o
(Elindicador de camara

Conjunto MopExtend
(Conjunto de Extension
de Mopa)

© Luces LED de
llenado

se ilumina cuando se o Agujeros de

Ensamblaje del
Soporte de Mapa

activa la camara)

© Sensores Laser de Linea

Caja de polvo
Botdn de restablecimiento
- Mantenga pulsado durante
3 segundos para restaurar la
configuracion de fabrica

Presillas de caja de o
polvo

© Cubierta de caja de polvo

Cubierta o
o Presilla de cubierta de caja
de polvo

o Hebilla de Filtro

Ventilacion de o
Vaciado Automatico
Filtro o———

o Indicador de Wi-Fi

Contactos de o

Ensamblaje de Mopa
carga

o Caja de polvo
o Sensor de bordes

Area de Fijacion de Mopa o

o Entrada de Recarga Automadtica de
Agua
° Ensamblaje de Mopa

Ventilacién de Vaciado
Automatico

Soporte de Mopa mopa
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Descripcion general del producto

Estacion Base

Cubierta Superior

o Cubierta del recipiente
de almacenamiento de la
estacion base

Cubierta del deposito de polvo o

NS ATV
Tabla de Lavar ﬁa;%‘
L

Placa de extension de rampa o

Botones de la Estacion Base
(Q Botdn de atraque / salida

- Robot en la estacion base: Pulse para que salga de la estacion base

- Robot fuera de la estacion base: Pulse para que vuelva a la estacién base
>l Botén de inicio / pausa

- Pulse para empezar o pausar la limpieza

§§§ Boton de secado
- Pulse para hacer que la estacion base empiece o pare de secar las mopas

Indicador de estado
- Blanco constante: la estacion base estd conectada a la fuente de alimentacion
- Naranja fijo: La estacién base tiene un error

Bloqueo Infantil

Mantenga presionados los botones Q2 y % durante 3 segundos para
activar o desactivar el bloqueo infantil. Al activarlo, se bloquean todos
los botones del robot y de la estacion base.

Limpiar la tabla de lavar

Cando el robot sale de la estacion base, mantenga pulsado el botén
3 segundos para afiadir agua desde la estacion base a la tabla, y luego
mantenga pulsado el boton (Q 3 segundos para bombear afuera el
agua usada en la tabla.
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Descripcion general del producto Preparando Su Hogar

Estacion Base

Recipiente de almacenamiento ” J
de la herramienta de limpieza OO \nh ’
Recipiente de o ~
almacenamiento de o Ranura de bolsa de polvo
bolsa de polvo L]
o Entrada para afiadir solucién i o .
i de limpigza Filtro % 0 © Cerradura de cubierta del
— depdsito de polvo
o i : o Area de Sefalizacion
; B
Respiraderos de vaciado o P ° Salida p.:?]ra afiadir agua Ordene elementos como cables de alimentacion, ropa, zapatillas y juguetes para Antes de que empiece a limpiar,utilice la barrera fisica en el borde de las escaleras y el
automatico QL automatica mejorar la eficiencia del robot. sofa para garantizar un funcionamiento seguro y fluido del aspirador robot.
: o Contactos de carga A
)
3 3 _—
Hebilla para Tanque o o Hebilla para Tanque ° =—_——1—— Asa de elevacion DDD

de Agua de Agua
& (__=—=—F——> Ranurareservada para conectar
. el kit de enganche de agua para

llenado y vaciado automaticos V
o Filtro

Flotador g ﬂg\\r./»‘ © Puerto de carga

— o Portacable de alimentacion Abra la puerta de la habitacion que va a limpiar y coloque los muebles en el lugar Para evitar que el robot no reconozca el drea a limpiar, no permanezca de pie delante
o apropiado para hacer méas espacio. del robot, en el umbral, el pasillo o lugares estrechos.

Bola Flotante o

Tanque de Agua Usada Tanque de agua limpia

Nota:
Nota: EL kit de enganche de agua para llenado y vaciado automaticos se tiene que comprar por separado. (Unicamente - Cuando utilice el robot por primera vez, sigalo mientras realiza limpieza para quitar cualquier obstaculo potencial de inmediato.
disponible en regiones especificas) - Las luces LED de llenado proporcionaran iluminacion auxiliar en ambientes de iluminacion tenue.
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Antes de Usar
__Es|

1. Conecte a Un Tomacorriente
Inserte el cable de alimentacion en la estacion base y conéctelo a la toma.

2 Coloque la estacion base en un lugar lo mas abierto posible con
una buena sefial Wi-Fi.

Inserte firmemente el cable

de alimentacion hasta que el
indicador de estado de la estacion
base esté blanco fijo

°o|: ENCENDIDO
O: APAGADO

2. Coloque la estacion base e instale la placa de extensién de
rampa de la estacion base

Retire los objetos a menos de 1,5 m de la parte delanteray 5 cm a cada lado
de la estacion base. Luego instale la placa de extensidn de rampa de la
estacion base en la estacion base.

-

W 7

L
Q\) : \\\T

Nota:Para evitar que las manchas de agua mojen los pisos de madera o las

alfombras, se recomienda colocar la estacién base sobre pisos de baldosas o de

marmol.
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3. Retirar las protecciones

Retire las dos pegatinas de la parte delantera y posterior del robot, luego
desmonte la cubierta del robot para retirar la tira protectora.

4. Encender el Robot e instalar el cepillo lateral y el conjunto
de mopa

Mantenga pulsado el botén()en el robot 3 segundos para encenderlo.
Instale en su sitio el cepillo lateral y el conjunto de mopa.

Hebilla de Cepillo Lateral o

Cepillo lateral

Agujeros de Ensamblaje del o
Soporte de Mapa

o Ensamblaje de Mopa

Nota: Instale el cepillo lateral hasta que encaje en su lugar.

Antes de Usar

5. Conectar el Robot a la estacion base
Coloque el robot sobre la estacién base con el conjunto de mopa
mirando hacia la tabla de lavado. Se oirda un mensaje de voz cuando el
robot se conecte con éxito a la estacion base.

Nota: Antes de usarlo por primera vez, se recomienda cargar
totalmente el robot. Cuando el robot no se puede encender si se agota
la bateria, conecte manualmente el robot a la estacién base para
cargarlo.

6. Instalar la botella de solucién de limpieza

Retire el tapdn de la botella del limpiador y rompa los dos precintos de la
botella como se muestra en la figura. Abra la cubierta superior de la estacion
base e instale la botella del limpiador a lo largo de la ranura en su lugar. El
limpiador se afiadird automdaticamente al trabajar.

|

=

Nota: No afiada liquido distinto a la solucién de limpieza oficialmente
autorizada, de otro modo puede provocar una disfuncion en la estacién base.
7. Agregar Agua al Tanque de Agua Limpia

Saque el tanque de agua limpia de la estacién base y llénelo con agua
limpia hasta la linea de agua maxima. Luego instdlelo nuevamente a la
estacion base.

Nota: No llene con agua caliente, de lo contrario el tanque fresco puede
deformarse.
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Conexion con la App Dreamehome

1. Descargar la App Dreamehome 2. Anadir un dispositivo
Abra la app Dreamehome, toque en " @ " en la esquina superior derecha, y
escanee el mismo cédigo QR en el robot de nuevo para afiadir el dispositivo.

Siga las indicaciones para finalizar la conexion wifi.

Escanee el cédigo QR del robot, o busque "Dreamehome" en la App Store
para descargarla e instalarla.

Nota: Si desea restablecer el Wifi, repita el paso 2 y luego siga las
indicaciones para finalizar la conexién wifi.

o Indicador Wifi

- Parpadeo lento: A conectar

- Parpadeo rapido: Conectando
- Encendido: Conectado

Nota:

- Solo es compatible con Wifi 2,4 GHz.

- Debido a actualizaciones del software de la App, el funcionamiento
real puede diferir de las indicaciones que hay en este manual. Siga las
instrucciones en funcion de la versién actual de la app.
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Modo de uso

Encender/apagar

Mantenga pulsado el boton OF segundos para encender el robot. El
indicador de alimentacion se debe iluminar. Coloque el robot sobre la
estacion base, el robot se debe encender automaticamente y empezar
a cargar. Para apagar el robot, aléjelo de la estacion base y mantenga
pulsado el boton (D 3 segundos.

Mapeo Rapido

Después de configurar la red por primera vez, siga las instrucciones de
la aplicacién para crear rapidamente un mapa y el robot comenzara a
mapear sin limpiar. El mapeo se completard cuando el robot regrese a la
estacion y el mapa se guardara automdaticamente.

Pausa / Dormir

Cuando el robot esté funcionando, presione cualquier botén para
pausarlo.

Si el robot estd pausado mas de 10 minutos, entra automaticamente en
modo reposo. Todos los indicadores del robot se apagan. Para despertar
el robot, pulse cualquier botén del robot o la estacion base, o use la app.

Nota:

- Elrobot se apagard automaticamente si se mantiene en modo
Suspensién durante mds de 12 horas.

- Si el robot se detiene y se coloca en la estacion base, el proceso de
limpieza actual terminara.

Vuelta automatica a la limpieza

Si las bateria tienen muy poca carga, el robot vuelve automaticamente a
la estacion base para cargar. Después de llegar a la carga apropiada de la
bateria, retomara las tareas de limpieza no finalizadas.

Nota: Para usar esta funcién, dbrala en la App.

Modo No Molestar (DND)

Cuando el robot se encuentra en el modo No Molestar (DND), se prohibira
que el robot reanude la limpieza, y el indicador de encendido se apagard. El
modo DND esta deshabilitado de forma predeterminada en la fabrica. Puede
utilizar la aplicacion para habilitar el modo DND o modificar el periodo DND.
El periodo DND es de 22:00 a 8:00 de forma predeterminada.

Nota:

- Las tareas de limpieza programada se realizardn de la manera habitual
durante el periodo DND.

- El robot reanudara la limpieza no finalizada después de que expire el
periodo DND.

Limpieza Localizada

Cuando el robot esta en espera, presione brevemente el botén [ para
habilitar el modo de limpieza de manchas. En este modo, el robot limpia un
area de forma cuadrada de 1,5 x 1,5 metros a su alrededor y vuelve a su punto
de partida una vez que se completa la limpieza de manchas.

Reinicio de Robots

Si el robot deja de responder o no se puede apagar, mantenga presionado
el botén () durante 10 segundos para forzarlo a apagarse. Luego, mantenga
presionado el botén () durante 3 segundos para encender el robot.
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Modo de uso
__Es|

Aspiracién y mopa
Nota: Cuando se usa el conjunto de mopa por primera vez, el robot
realiza la tarea de "Aspiracion y mopa" de manera predeterminada.

1. Empezar la limpieza

Presione el boton [>| en la estacién base o (lyen el robot, o utilice la
aplicacién para que el robot arranque desde la estacion base. Luego,
el robot planificard la ruta de limpieza éptima y realizard la tarea de
limpieza en funcion del mapa creado.

|

>

I

e

O

Nota:

- Para asegurar que el robot vuelve facilmente a la estacion base después
limpiar, se recomienda hacer que el robot empiece desde la estacion

base.

- Las mopas se limpiardn antes de que el robot comience a trapear, espere

con paciencia.

- No mueva la estacion base, el tanque de agua limpia, el tanque de agua

usada o la tabla de lavar durante su funcionamiento.
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2. Lavado automatico de la mopa

Cuando esta limpiando, el robot vuelve automdticamente a la estacion
base para lavar las mopas en funcién de la frecuencia de limpieza de mopa
especificada en la App. La estacion base recargard automdticamente el
depdsito de agua del robot y este retomara la limpieza.

Modo de uso

3. Vaciado automatico de la caja de polvo y lavado y secado de
las mopas al acabar la tarea de "Aspiracion y mopa"

Cuando el robot finaliza una tarea de limpieza y vuelve a la estacién base
para cargar, la estacion base empezard a vaciar automdticamente la caja de
polvo. Luego lava y seca las mopas.

Nota:

- Si la funcion de vaciado automadtico esta desactivada en la app, la estacién
base no vaciard automaticamente la caja de polvo.

- La estacion base vaciara la caja de polvo segun la frecuencia establecida
en la app.

4. Limpiar el depdsito de agua usada

Cuando el robot haya completado su tarea, limpie el depésito de agua
usada para evitar olores.

Aspiracion y luego mopa

En la app, seleccione "Pasar la mopa después de aspirar", y el robot retirard
automaticamente el conjunto de mopa en la estacién base para aspirar el
suelo. Después de aspirar, el robot volvera a la estacién base para instalar el
conjunto de mopa y la estacién base empezard a vaciar automaticamente la
caja de polvo. Luego, el robot empezara a pasar la mopa cuando se suba el
cepillo principal.

Solo aspirar
En la app, seleccione "Solo aspirar", y el robot retirard automdaticamente el
conjunto de mopa en la estacion base y empezara a aspirar.

Mopa unicamente

En la app, seleccione "Solo mopa", y el robot comprobard automdticamente si
el conjunto de mopa estd instalado en la estacién base. Si no es asi, el robot
instalara el conjunto de mopa y empezard a pasarla después de subir el
cepillo principal.
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Mantenimiento rutinario

Piezas
Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar el uso de accesorios en la app o en la siguiente tabla de mantenimiento rutinario.

Mantenimiento rutinario

Tabla de Lavar 3. Mantenga pulsado el boténQB segundos para afadir agua a la parte

inferior de la estacion base. Luego use la herramienta de limpieza incluida

Frecuencia de

Frecuencia de

Frecuencia de

Frecuencia de

estacion base

Contactos de carga de la
estacion base

Respiraderos de vaciado
automatico de la estacion
base

Sensor laser de distancia

Contactos de carga del
robot

Ventilacion de vaciado
automatico del robot

Entrada de recarga
automatica de agua del
robot

Una vez al mes

Sensores de Altura

Parte Inferior del Robot

Entrada para afiadir solucién
de limpieza

Se recomienda
limpiar despues de
retirar la solucion de
limpieza (botella)

Caja de polvo

Limpielo cuando sea
necesario

Plezas Mantenimiento Reemplazo Plezas Mantenimiento Reemplazo
Tanque de Agua Usada Después de cada uso Sensores Laser de Linea
/

Tanque de agua limpia Sensor Visual de 1A
Cepillo principal Cada 6 a 12 meses

Luces LED de llenado
Cepillo lateral Una vez cada 2 semanas | Cada 3 a6 meses

Sensor de bordes
Soporte de Mopa /

Parachoques Una vez al mes
Filtro de la caja de polvo Cada 3 a 6 meses
Tabla de Lavar Rueda omnidireccional
Area de sefalizacion de la Sensor de Alfombras /

Nota: La frecuencia de reemplazo dependerd de su uso del robot. Si ocurre una

excepcion debido a circunstancias especiales, las piezas deben ser reemplazadas.
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Bolsa de polvo

Mopa

6-8 semanas

Cadala3
meses

1. Pulse el botén Qpara hacer que el robot salga de la estacion base.

0 g

2. Retire la tabla de lavado y enjuaguela con agua limpia.

para limpiarla.

N |
3s
-—
-

S

4. Mantenga pulsado el botén@?a segundos para bombear el agua usada en la
parte inferior de la estacion base, seque con un trapo suave y seco y luego vuelva

a poner la tabla de lavado.

QG
3s
-

-
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Mantenimiento rutinario

Bolsa de polvo 3. Quite el polvo y la suciedad del filtro con un pafio seco.

1. Desbloquee la cubierta del depdsito de polvo y retirela.

4. Instale una nueva bolsa de polvo. Luego instale de nuevo la cubierta del
depdsito de polvo y bloquéela.

N,

(

Nota: Tirar hacia fuera del tirador sellard la bolsa de polvo para evitar que
polvo y restos se caigan accidentalmente.
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Mantenimiento rutinario

Tanque de Agua Usada Cepillo principal

1. Presione las hebillas del protector del cepillo hacia adentro para quitar el
protector del cepillo y sacar el cepillo del robot.

1. Retire el tanque de agua usada, abra su tapay vierta el agua sucia.

2. Enjuague el depodsito de agua usada con agua limpia, y use la
herramienta de limpieza proporcionada para limpiar la pared interior
del depdsito de agua usada.

2. Extraiga las cubiertas de cepillo en ambos extremos del cepillo como se
muestra en la figura. Use la herramienta de limpieza proporcionada para
retirar los pelos enredados en el cepillo. Reinstale las cubiertas de cepillo
en ambos extremos del cepillo, y luego reinstale el cepillo. Presione sobre el
protector de cepillo para bloquearlo en el sitio.

Nota: La bola flotante en el tanque de agua usada es una pieza movil. No
aplique demasiada fuerza al limpiarla para evitar dafiarla.
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Mantenimiento rutinario

Soporte de mopa y cepillo lateral

Retire y limpie el cepillo lateral y el soporte de mopa.

Nota:

- Use una herramienta como un pequefio destornillador para separar
el eje y el neumatico de la rueda omnidireccional. No ejerza excesiva
fuerza.

- Enjuague la rueda omnidireccional en agua corriente y vuelva a ponerla
después de secarla completamente.
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Caja de polvo

1. Abra la cubierta del robot y pulse la presilla para retirar la caja de polvo.

2. Abra la cubierta de caja de polvo y vaciela como se muestra en el
diagrama.

Mantenimiento rutinario

Filtro

1. Retire el filtro y golpee suavemente su canasta.

Nota: No intente limpiar el filtro con cepillo, dedo u objetos afilados
para evitar dafios.

2. Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua y séquelos

\/ a v
®
» A

v

completamente antes de reinstalar.

Nota:

- Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua Unicamente. No utilice
detergente.

- Use la caja de polvo y el filtro Unicamente cuando estén completamente
secos.

Sensores de Robot y Contactos de Carga
Restriegue los sensores y los contactos de carga del robot usando un trapo
suave y seco, como se muestra en la siguiente figura:

o Sensor Visual de IA

o Sensores Laser de Linea

o Luces LED de llenado

o Sensor laser de distancia
o Sensor de bordes

o Parachoques

o Contactos de carga

o Sensor de Alfombras

Nota: Pafio humedo puede dafiar elementos sensibles dentro del robot y la
estacion base. Utilice un pafio seco para la limpieza.
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Mantenimiento rutinario

Contactos de carga
Limpie los contactos de carga y el drea de sefalizacién de la estacién base
con un pafio suave y seco.

Ventilaciones de vaciado automatico

Limpie la ventilacion de vaciado automadtico del robot y la estacion base
con un pafio suave y seco.
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mopa

Retire la mopa del soporte de mopa pare reemplazarla.

Entrada para afiadir solucién de limpieza

Si la entrada para afadir solucién de limpieza esta sucia, estréguela con un
trapo blando y seco.

Bateria

El robot contiene una bateria de iones de litio de alto rendimiento. Asegurese
de que la bateria permanezca bien cargada para el uso diario a fin de
mantener un rendimiento éptimo.

Solucion de Problemas

Problema

Solucién

El robot no se encendera.

El nivel de la bateria es bajo. Recargue el robot en la base de carga y pruebe de nuevo.
La temperatura de la bateria estd demasiado baja o demasiado alta. Se recomienda operar el aparato a una
temperatura entre 32 °F (0° C) y 104 °F (40° C).

El robot no se recarga

La estacion base no estd conectada a la fuente de alimentacidn, asegurese de que ambos extremos del cable de
alimentacion estén enchufados correctamente.

El nivel de contacto entre los contactos de carga de la estacion base y el robot esta deficiente, por favor limpie los
contactos de carga.

Verifique si hay algun objeto extrafio en el conector del robot y, si lo hay, eliminelo.

El robot no puede
conectarse a Wi-Fi.

La contrasefia de la red Wi-Fi es incorrecta. Asegurese de que la contrasefa utilizada para conectarse a su red Wi-Fi
sea correcta.

El robot no admite una conexién Wi-Fi de 5GHz. Asegurese de que el robot esté conectado a una conexion Wi-Fi de
2,4GHz.

La sefial de Wi-Fi esta débil. Asegurese de que el robot esté en un drea con buena cobertura de Wi-Fi.

Es posible que el robot no esté listo para configurarse. Salga de la aplicacion y vuelva a ingresar, luego intente
nuevamente segun las instrucciones.

El robot no puede encontrar

y regresar a la estacion base.

La estacion base esta desconectada de la alimentacién o se ha movido cuando el robot no estaba en ella. Conecte
la estacién base al suministro de energia o coloque el robot sobre la estacion base para cargar.

Hay demasiadas obstrucciones alrededor de la estacion base. Coloque la estacion base en un drea mas abierta.
Mover el robot puede hacer que se reposicione, y volverd a crear un mapa si el reposicionamiento falla. Si el robot
estd demasiado lejos de la estacién base, es posible que no pueda regresar automdticamente por si solo, en cuyo
caso debera colocar manualmente el robot en la estacidn base.

Limpie el drea de sefializacion de la estacion base para eliminar el polvo o la suciedad.
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Solucion de Problemas

Problema

Solucién

Solucion de Problemas

El robot se atasca por
delante de la estacion base
y no puede volver a ella.

Limpie cualquier obstrucciéon a menos de 5 cm de los lados izquierdo y derecho o menos de 1,5 m delante de la
estacion base para evitar que el robot quede bloqueado.

La ruta para regresar a cargarse estd bloqueada, por ejemplo la puerta esta cerrada.

El robot puede resbalarse si el piso frente a la estacién base esta demasiado mojado. Si es asi, elimine el exceso de
agua antes de volver a intentarlo.

Se recomienda mover la estacion base a un lugar diferente y volver a intentarlo.

Problema

Solucién

El robot salta las
habitaciones que deben
limpiarse.

Asegurese de que las puertas de las habitaciones a limpiar estén abiertas.

Compruebe si hay un umbral superior a 2 cm en la puerta de la habitacién. El robot no puede atravesar umbrales o
escalones altos.

El lugar delante de la sala a limpiar puede estar mojado y resbaladizo, haciendo que el robot resbale y trabaje
anormalmente. Seque el suelo antes de usar el robot.

El robot no se apaga.

El robot no se puede apagar cuando estd cargando. Se recomienda mover el robot fuera de la estacion base, y
luego mantener pulsado el botén ()3 segundos para apagarlo.

Si no se puede apagar el robot con el paso 1, mantenga pulsado el botén 1o segundos para apagar el robot a la
fuerza. Si el problema persiste, contacte con el servicio posventa.

El robot no reanudara la
limpieza después de la
carga.

Asegurese de que el robot no esté en modo No Molestar (DND), lo que prohibird que reanude la limpieza.

El robot no retomara la limpieza después de devolverlo manualmente a la estacion base para cargar, incluso si se
coloca manualmente el robot en la estacidn base o se envia el robot a cargar por medio de la app, la estacién base,
o el propio robot.

La velocidad de carga es
lenta.

Se necesitan aproximadamente 4,5 horas para cargar completamente el robot cuando la bateria tiene poca carga.
Si opera el robot a temperaturas fuera del rango especificado, la velocidad de carga disminuird automdticamente
para extender la vida util de la bateria.

Los contactos de carga del robot y la base pueden estar sucios, limpielos con un pafio seco.

La estacion no puede vaciar
automaticamente la caja de
polvo.

Compruebe si la bolsa de polvo en el depdsito estd llena.
Si la bolsa de polvo no estd llena, compruebe si hay obstruccion en los respiraderos de vaciado automatico del
robot, la estacion base o la caja de polvo. Si es asi, limpie oportunamente la parte bloqueada.

El ruido aumenta
mientras el robot estd en
funcionamiento.

Compruebe si el filtro de la caja de polvo esta taponado. Si es asi, limpielo o sustituyalo.

Un objeto duro puede quedar atrapado en el cepillo principal o en la caja de polvo. Compruébelo y retire cualquier
objeto duro.

El cepillo principal o el cepillo lateral pueden estar enredados. Compruébelo y retire objetos extrafios.

Cambie el modo de succién a Estandar o Silencio.

El nivel de agua en la tabla
de lavar esta anormal.

Quite la tabla de lavar y compruebe si la salida de aguas residuales estd bloqueada y limpiela.

Presione suavemente el tanque de agua usada para asegurarse de que esté instalado correctamente.

Compruebe si la junta del depdsito de agua usada estd floja o no estd instalada correctamente y, en caso afirmativo,
reajustela manualmente. Si el problema persiste, péngase en contacto con el equipo de servicio posventa.

Compruebe la botella de solucidn de limpieza. No afiada liquido distinto a la solucién de limpieza oficialmente autorizada.

El robot se mueve sin seguir
la ruta establecida.

Los objetos como cables de alimentacion y pantuflas deben organizarse antes de usar el robot.

Funcionar sobre superficies mojadas y resbaladizas hace que la rueda principal resbale. Se recomienda secar los
lugares humedos antes de utilizar el robot.

Estregue los sensores laser y el Sensor Visual de IA del robot con un trapo limpio, blando y seco para mantenerlos
limpios y desobstruidos.

El soporte de mopa se sube
de manera anémala.

Retire el soporte de mopa para comprobar si hay objetos extrafios atascados en él, e intente reiniciar el robot. Si el
problema persiste, contacte con el equipo de servicio posventa.

Hay agua debajo del
depdsito de agua limpia
o alrededor de la junta de
sellado.

Cuando se extrae el depdsito de agua limpia, algo de agua del tubo puede quedar debajo del depdsito o alrededor de la
junta de sellado. Esto es normal. Restriegue con un trapo seco.
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Para obtener mas ayuda, contacte con nosotros en https://global.dreametech.com
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Especificaciones

Robot

Estacion Base

Modelo

RLX41CE

Modelo

RCXE2

Tiempo de carga

Aprox.4,5 horas

Entrada nominal

220-240 V~ 50-60 Hz

Tensién nominal

14,4 V=

Potencia nominal

75W

Frecuencia de operacién

2400-2483,5 MHz

Potencia maxima de salida

<20 dBm
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Salida nominal 20V=2A
Potencia nominal
1000 W

(durante el vaciado de polvo)
Pot i i

otencia nomlnél 55 W
(durante la limpieza)
Pot i inal

otencia nomina 80w

(durante la carga y el secado)

Frecuencia de operacién

2400-2483,5 MHz

Potencia maxima de salida

<20 dBm

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una
distancia de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.

Nota: La potencia nominal (durante la carga y el secado) se determina por el
valor de potencia durante un periodo de carga completa.

Extraccion y Eliminacion de Bateria

La bateria de iones de litio incorporada contiene sustancias que son
peligrosas para el medio ambiente. Antes de desechar la bateria,
asegurese de sean retiradas por técnicos calificados y que la deseche en
una instalacion de reciclaje adecuada.

- se debe quitar la bateria del aparato antes de desecharlo;

- el aparato debe estar desconectado de la red de alimentacién cuando se
quita la bateria;

- la bateria debe desecharse de forma segura.

PRECAUCION:

- Antes de quitar la bateria, desconecte la alimentacion y agote la bateria
tanto como sea posible.

- Las baterias quitadas deben desecharse en una instalacién de reciclaje
adecuada.

- No las exponga a alta temperatura para evitar riesgos de explosion.

« En condiciones dsperas, es posible que gotee liquido de la bateria. Si
ocurre contacto, enjuague con agua y busque ayuda médica.

Informacion sobre RAEE

Guia de Extraccién

1. Voltee el robot, utilice una herramienta adecuada para quitar los tornillos
en la parte posterior del robot y luego quite la tapa.

2. Desconecte los terminales entre la bateria y la placa PCB para quitar la
bateria.

Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electronicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no deben
mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando sus equipos de

locales. La eliminacién y el reciclado correctos ayudaran a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la salud humana.
Péngase en contacto con el instalador o con las autoridades locales para obtener mas informacién sobre la ubicacién y las condiciones de dichos

ﬂ desecho a un punto de recogida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos y electrénicos, designado por el gobierno o las autoridades
| |

puntos de recogida.
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NHdopmMaumnsa no TexHuke 6esonacHoCcTn

YT106bI M36EXKaTb MOPAaXKeH st TOKOM, BO3ropaHuns an TPABM, BbI3BAHHbIX HEKOPPEKTHbIM
ncnonb3oBaHneM npnbopa, nepes HauyanomM paboTbl BHUMATENIbHO NPOYTUTE MHCTPYKLNIO MO
skcnnyatauun. CoxpaHnTe ee Ans AaNbHeNLWero Ncnosib30BaHns B KauecTBe CrpaBKu.

OrpaHnyeHuns Ha
aKcnyatauunio
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- He ponyckaeTtca ncnosib3oBaHye 3Toro n3genna getbMm Mmnaglle 8 neT, a Takke

NNLAMKN C OTPaHNYEHHbIMN (PU3NYECKMMIN, CEHCOPHbBIMN UAN YMCTBEHHbIMM
CNOCOBHOCTAMM NN C OTPAHNYEHHBIM OMbITOM UK 3HaHMaSMK 6e3 NnpucmoTpa
pogutens Nnn onekyHa ans obecrneueHns 6esonacHom aKcnayataunm

1 BO n3bexaHne puckoB. He no3BonanTe A4eTaM OCyLEeCTBAATb UNCTKY 1
TexHunueckoe obcnyxrnBaHme yctponcrea 6e3 npucmortpa.

: yCTpOI?ICTBO AO/MKHO NCNOb30BaTbCA TONBKO C 6/10KOM NNTaHUS,

MoCTaBAdA€eMbIM C yCTpOVICTBOM.

- 9TO YCTPOWCTBO OCHALLEHO aKKyMyNaTOPHbIM 6/10KOM, KOTOPbIV AONXKHbI

3aMeHATb TO/1bKO KBaI'IVICbVILI,VIpOBaHHbIe TexHnyeckmne cneymasinctbl Win
cneunmanncTtbl oTAaeNa nocnenpogaxxHoro O6Cﬂy)KVIBaHVIF|.

- Y6epuTe NOCTOPOHHME NpeaMeThl N3 30HbI A5 yOopKu. [JeTam He criegyeT

NrpaTb C 3TUM YCTPONCTBOM. Y6eauTech, UTo AETU U XKNBOTHbIE HAXOAATCSA Ha
6e30MacHOM paccTosHnM ot poboTa Bo Bpemsa paboThbl.

- 3anpeLaeTcs yCTaHaBAMBAaTb, 3apsXKaTb 1 NCMO/b30BaTb NPNGOP B BAHHOW

KOMHaTe n nobnmsoctn ot baccenHoB.

- 3TO YCTPOWCTBO NpeagHAa3HAUYeHOo TOMbKO A1 OUNCTKM MoJa B AOMALLHNX

yCnoBusax. He ncnonb3ynTe ero Ha OTKPbLITOM BO34yXe, Ha MOBEPXHOCTAX 6e3

NHdopmaumnsa no TexHuke 6e3onacHoOCTr

OrpaHnyeHuna Ha
akcnayaTauuio

MnoJja, a Takike B KOMMepUYeCKX NAn npoMbILLNEeHHbIX YC10BUAX.

-Y6eguTecb, UTo B Hagsexawen obctaHoBKe nNpnbop pabotaeT KOPPEKTHO. B

npoTNBHOM C/lyyae He VICI'IO}'IbByI7ITe €ro.

- ECnn WHYp NTaHWg NoBpeXxaeH, 3aMeHnTe ero cneumnanbHbIM LUHYPOM WUn

KOMMJ/1eKTOM, I'Ipl/lOGpETEHHbIM y nponssoanTena nan B COOTBETCTBYHOLLEM
CepBUCHOM LEHTPE.

- He ncnonb3yinte poboT B 06/1aCTaX, PaCnosioXeHHbIX Hag, nosoMm, 6e3

3aWmMTHOro bapbepa.

- 3anpellaeTcs nepeBopaunBaTb poboTa. 3anpeLaerca nepemeLLatb poborT 3a

KPbILLKY JTA3€PHOTr0 AaTUnKa PacCTOAHMSA, KPbILWKY poboTa nnm amoptmnsartop.

- He ncnone3syinte poboT B cpefax C Temnepatyponi oKpyxatoLew cpegbl

Bbille 40°C nnm Hmxe 0°C, a TakXke Ha NoJy C XNAKOCTAMW UAn ANNKNMN
BeLllLecTBamMu.

- Bo nsbexxaHve noBpexgeHns nnm HapyeHuns paboTtbl yCTPOMNCTBA N3-3a

BO/IOYEHNS NPeaMEeTOB Nepeg, ero BKItUeHnem cobepnte Bce NOCTOPOHHME
npeameTbl C N0/1a, a Takke ybepuTe NpoBoga 1 Kabenv NUTaHns c nyTu
ABVIXXEHNSA YCTPOICTBA BO BpeMsi yOOPKN.

- YBepuTe c nona xpynkue n Menkue npeameTbl, UTo6bl pOHOT He Bpe3asncs B

HNX 1 HE noBpegnn.

-He ,D,OHyCKaVITe nonagaHnma BoJs10C, NasibLLEB U APYTANX yacTtewn Tena Bo

BCacCblBawLllee oTBepcTme poborTa.
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OrpaHnyeHuns Ha
aKcnayaTtauuio

144

NHdopmMaumnsa no TexHuke 6esonacHocTn

- XpaHuTe UncTaLe NHCTPYMeHTbl B MecTe, He J0CTYNHOM AN aeten.
- 3anpeLlaeTcs NCrosib3oBaTb |'|pV|60p B KOMHATE CO Ccrnawmm MmnageHuem mnin

pebeHKoM.

- He pa3smewante Ha poboTe getei, XMBOTHbIX N Kakne-nnbo npegmeThl,

HE3aBNMCMMO OT TOTO OCTaHOBJ/IEH OH UMW OBUNXETCA.

- XpaHuTe uncrdllee cpenCcTBo B He4OCTYNHOM A4 peten mecrte.
: V|CI'IOJ'Ib3yVITe TOJIbKO UncTdaLlme cpegctBea, 0,El,06p€HHbIe K npnMmeHeHno.

3anpeuaeTca Ao6aBNATb aNKoronb AN Ae3nHPULMpPYoLLLEee CpeacTBo.

- He ncnonb3ynte poboT gna y6opKn ntobbix ropsawLmnx BewecTs.

3anpeLaeTcs Ncnonb3oBatb PoboT AN y6OpKM BOCMNAMEHSIOLWLNXCA NN
FOPHUNX XKNLKOCTEN, arpecCrBHbIX ra30B, Hepa3baBneHHbIX KUCAOT NN
pacTBopuTenei.

- He ncnonb3yrite poboT gns ybopKu TBEPAbIX U OCTPbIX NpegMeToB.

3anpeLaeTcs NCnosb3oBaTb NPUBoOP AN ybopKn KaMHew, KpYNHbIX KyCKOB
bymarv n gpyriux npegMeToB, KOTOpble MOryT 3acTpsiTb B npubope.

- Mepepn, OYNCTKON N PEMOHTOM BbIK/THOUNTE NPNBOP N OTKIOUNTE ero oT

PO3eTKN.

- 3anpeLaeTca NpoTnpaTb PoboT nan 6a3oBy0 CTAHUWIO BAAXHbIM

rnonoteHuem nmbo MPOMbIBATb XXNAKOCTbH. [T0oC/1e OUNCTKN MORLLMXCA
aetanen Heob6xogMMo NOHOCTBLHO MPOCYyWWNTb X rnepen yCTaHOBKOI7I Ha MeCTO
N NCNOoJ1Ib30BaHMEM.

NHdopmaumsa no TexHnke 6esonacHoCcTn

OrpaHnyeHuns Ha
aKcnayaTauuio

AKKyMynaTop n
3apsagka

- VIcnonb3yiTe 3T0 YCTPOWCTBO COMMAcHO PyKOBOACTBY NMO/b30BaTens.

MNMonb3oBaTenn HecyT OTBETCTBEHHOCTb 3a YObITKN 1 yuepb, BO3HUKLWINE U3-3a
HecobNaeHNS NHCTPYKL NN,

- 3anpeLLaeTcs MCno/ib30BaTb CTOPOHHWI aKKyMynsTop 1 6asy ans

aBTOOUYNCTKKN. Micnonb3ynTe ToNbKo ¢ 6510KkoM NnnuTaHmsa RCXE2.

- 3anpeLaeTcs CamMoCcToATe/IbHO Pa3brpaTb, PEMOHTUPOBATL NN

MoandNLMNPOBaTh akkyMynsatop nbo 6a3oByto CTaHLMIO.

- 3anpeLuaeTcs pasmelatb 6a30BYyH CTAHLMIO PSAAOM C ICTOYHUKOM Tenna.
- 3anpeLLaeTcs NPoTUPaTh UM OUYNLLATL 3apsiAHbIE KOHTAKTbl 6Aa30BOV CTaHLNM

BNIAXHbIM MONOTEHLEM NNB0 BAAXKHbLIMU pykamMwn.

- He yTunmn3mnpyiTe ctapble akKyMynsaTopbl HEHag exalmnm obpasom.

HeHy)XHble akKyMynaToOpbl ciefyeT CAAaBaTbh B COOTBETCTBYHOLME MYHKThI
nepepaboTKn.

- ECNW WHYpP NMUTaHWS MOBPEXAEH AW C/IOMAH, HEMeAJ/1eHHO NMPeKpaTnTe ero

MCrNoJib30BaHWE O6paTVITECb B cny>K6y nocnenpogaxHoro 06Cﬂy)KVIBaHVIﬂ.

- MNepepn TPAHCNMOPTUPOBKON y6eanTechb, UTo PoboT BbIK/IOUEH, U Mo

BO3MOXHOCTWN XpaHuTe ero B OpVII'VIHafIbHOI7I yrnakKoBKe.

- Ecnn pO6OT He 6y,u,eT MCcrnoJsib3oBaTbCA B TedueHe gAnTesibHOro repmoaa,

MOJIHOCTbHO 3apaanTe ero, OTKIYnTe n XpaHmte B CyXOM npoxnaagHomMm mecTte.
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NHdopmMaumnsa no TexHnke 6esonacHoCcTn NHdopMmaumnsa no TexHuKe 6e3onacHoOCTA

AKKyMynatop un Bo n3bexaHve ypesMepHO paspsagkn akkyMynatopa 3apsxante poboT He Mepbl - MpoAayKT A0/MKeH TPAHCMOPTUPOBATLCS B yNakoBKe. He noggseprarite NpoayKT
3apsifika peXke OfHOro pasa B 3 MecsiLa. NPepoCcTOPOXHOCTN paBneHNo AV yAapaM BO BpeMsi TPaHCMOPTUPOBKN.

npu XpaHeHUN n . . -

TgchE,OmepOBKe - Moxanyncta, nsberarite CUNbHbLIX CTONIKHOBEHWIA BO BPeMsi TPAHCMOPTVIPOBKM.

- He TpaHcnoptmpyinte npubop npu temnepatype Bbiwe 50 °C nam Huxe -20 °C.

.(gee);gﬂggHocm Hou ' J'Iaaele?m AdTHVIK B '”'aHHPM |/|3p,env!|/| COOTBETCTBYET CTaHAAPTY IEC - B TeueHme KOpOTKOro rneproaa, HanprMep o0gHOro MecsiLa, Npnbop pekomMeHayeTcs
VICI'IOl1bBOBaHI/II/Ip 60825—1.2(214/EN %082%—1.2014/A1 1:2021 gnsa nasepHbIX N34enunmn Knacca XPaHWTb NPy Temnepatype ot -20 °C 40 50 °C 1 OTHOCUTESBHOM BAAXHOCTI 60 % + 5 %.
nasepa 1. Noxanyncra, sberalite NPAMOTO KOHTaKTa C HUAM [Nas BO Bpems B TeueHVie JINTeNLHOTO BPeMeHI XpaHuiTe MpriGop Npu TeMmnepaType oKpyKatoLLiel

NCNoNb30BaHMA. cpeppl ot 0°C fo 40 °C.

- YTnnunsnpynte npmnbop Hagnexawmm obpasom. Korga ero Cpok cny»<kbbl NogoVAEeT K

NASEPHOE VN3JEJINE KNACCA 1 KOHLY, yT|/|n|/|3|/|py|7|Te l'IpVI60p B COOTBETCTBIW C MECTHbIMWN 3@aKOHaMu U NpaBniamMu
ESE%%%QTZEC{IZI?ICKOE NASEPHOE N3AE/IVE CTPpaHbl Nnnm pernmoHa, B KOTOPOM OH NCMNOJIb3yeTCA.

MpaBuna v ycnoBust peannsaunn: 6es orpaHuyeHuni.

VimnopTep Npoaaet 3ToT NMPOAYKT; MHopMaumio 06 nmnopTepe CM. Ha yrakoBKe.
CBepneHnsa 06 nmnopTepe 1 KOHTaKTHaa MHopMauus otaena nocenpoaakHoro
ob6cnyXrBaHMS yKasaHbl Ha ynakoBKe.

[ata n3rotoBneHuns: CM. Ha ynakoBke

CpoK cny>K6bl NpoayKuWn 3 roga.

Hactoswmm komnaHus Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3asBnseT, uto TMn pagnoobopynoBaHnsa RLX41CE cooTBeTcTBYeT TpeboBaHmam AupekTtBbl 2014/53/EU.
MONHbIV TEKCT AeKapaLm 0 COOTBETCTBMM HOPMAaTMBHbIM TpeboBaHmaM EC gocTyneH no cieaytoLlemy agpecy: https://global.dreametech.com
MoapobHOe 31eKTPOHHOEe PYKOBOACTBO CM. No aapecy https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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OnncaHne npgenuvsa

Komnnekrauunsa

[pyrvie akceccyapbl

PoGoT V :[)p @

BokoBas LieTka Kabenb nntaHns VIHCTPYMEHT [i15 OUNCTKN MeLwok ans cbopa nbiin x 2 OCHOBHas WweTtka
(XpaHuTCs B KOHTeliHepe ans (XpaHwuTcs B Nbinesoii 6ake) (npepyctaHoBneHa)

XpaHeHns 6a30BOV CTaHL M)

basoBa#d ctaHuma

CJC )
()
LLIBabpa x 2 [epxaTtenb wBabpbl x 2 PacTBOp A4 OUNCTKN PykoBOACTBO ®rnbTP NblnecbopHNKa
YAMVHVTe/IbHAsA NNIaCcTHA (NpepyctaHoBneHa) nonb3oBaTens (npeayctaHoBneHa)

pamnbl 6a30BOV CTaHLUMN
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OnuncaHne nspgennsa

Pobot

o (3 KHOMKa ToueuHoii y6opKu
- HamuTe, utobbl HauaTb TOURUHYIO OUNCTKY

o (1) KHonka nutaHns/y6opku

- HaxmunTe 1 yaepxnBaiiTe B TeueHne 3 CeKyHf, YTobbl BKIOUNTb
VAN BBIKNOUNTD
- HaxmuTe, uTo6bl HauaTb Y6OPKY Noc/e BKUeHns pobota

o {3 KHonKa Bo3BpaTta

- HaxmMuTe N8 0TNPaBKK poboTa 06paTHO Ha 6a30BYI0 CTAHLIIO

- HaXmuTe 1 yaepxuBaiite B TeUeHMe 3 cekyH/, UTo6bl BbIKOUNTD
[eTcknii 6nok

NHANKAaTOP COCTOAHMNSA

- CnnowHo 6enbli: 04YNCTKa NN OUNCTKA 3aBepLUeHa

- MyraHve opaHXeBbIM: oWn6Ka

- CNAIOLWHOWN OPaHXEBBIN: PEXNM OXNAAHWS NPY HM3KOM 3apsaae
6atapeun nav naysa npu HU3KoM 3apsge 6atapeun

MprMeuaHne: HaxxmumTe Mtobyto KHOMKY Ha poboTe, UTobbl cAenatb naysy,
noka po6oT UNCTUT UM BO3BPALLAETCS K 3apsaKe.
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OonuncaHune n3pennsa
A

,ﬂ,aT‘-WIKl/I nageHnsa

I

Po60T 1 gaTtunkn

[aruvk koBpa o——

o MuKpodhoH
pod L o BceHanpasneHHoe

o KpblwwiKa LDS BokoBas LWEeTKa o——— Kosneco

o Jla3epHOro AaTumKa PaccToaHNs
OCHOBHa#s LWeTKa ©

© amopTm3aTop OCHOBHOE Koneco ©
© BusyasibHbIN Aatuvk ¢

o 3alMTHOe YCTPOCTBO
LLLeTKMN

o OCHOBHOE Koneco

o KHOMKAa 3aLnTHON

KPbILLUK/ OCHOBHOIA

LLeTKN

VHanKaTop Kamepsbl ©

MopExtend C6opka
(YonnHeHwne wBabpbl
Cbopka)

(NHAankaTop Kamepsbl

© CBeToAnoOgHblIe

3aropurcsa npun HaJIMBHble CBETUJIbHUKN
aKTVBaLMM Kamepbl)

o OTBepcTUs gna

© JINHeliHble Na3epHble AaTunKn KpenaeHus .
fepxartens weabpbl

Mbinec6opHUK
KHonka cbpoca HacTpoek

- HaxmnTte n yaepxnsaite
B TeueHue 3 cekyHz, YTobbl
BOCCTAHOBUTb 3aBOACKNE
HaCTPOWKN

3aXUM KPbILLKN © © KpbILUKa
nblnecbopHMKa

MblnecbopHUKa
KpblLLKa o

3aXNM KpbILLKK
nbinecbopHnKa

OTBepcTVe ans
aBTOOUNCTKN

dnnetp o—m—

NHankaTtop Wi-Fi 3axknm hnnsTpa

3apsagHble o

KOHTaKTbl Mopynb wiBabpbl

Mbinec6opHnK 06nacTb KpenneHus
[aTuvK Kpas WwBabpbl

o OTBEpCTME ANd aBTOMaTNyeckomn
3aIMBKN BOA4bI

° Mogynb wBabpbl

OTBepcTue ans
aBTOOUNCTKN

[epxaTtenb wWeabpbl LLiBabpa
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OnuncaHne nspenuns

ba3oBaf ctaHUMA

KpblLwKa nblneBoro 6aka o

CTVpanbHbI/i KOMMOHEHT o—

YoAVHWTENbHAsA NAACTUHA o
18 pamnbl

BepxHsis KpbILLKa

o KpbILWKa KOHTelHepa

ONs XxpaHeHuns 6asoBoli
cTaHummn

KHonKn 6a30B0OW cTaHLU N

@ KHonka Bbixoga / AOK-CTaHLN

- PoboT Ha 6a3oBol cTaHuun: Haxmnte ans Bbixoga n3 6a3oBori ctTaHummn

- Pob6oT BbiLen 13 6a30BON CTaHUMN: HaxXMnTe, UTobbl BEPHYTLCA Ha 6a30BYt0 CTaHLMIO
> KHonka ctapTa / naysbl

- HaxmunTe, ytobbl HauaTb NNV NPUOCTAHOBUTL YBOPKY

§§§ KHomKa cywukn
- HaxxmunTe, uto6bl 6a30Bas CTaHLMsA Hauana Uiy 0CTaHOBUIA CYLLKY
Haknagok ans weabpbl

VlHFWIKaTOp cocToaHuA
- TopwuT 6enbliii: 6a3oBas CTaHLMS NOAKNIOYEHA K UCTOUHUKY NMUTAHNS
- CBeTuTCA opaHXeBbiM: Ha 6a30BoV cTaHUMM Npov3owa ownbka

OeTcknii 6ok

HaxmunTe n yaepxusaniTte kHonkn Qu %5 B TeueHne 3 cekyHs, Utobbl
AKTVIBUPOBATb UM BbIKNOUNTL oyHKLMIO JeTckuii 610ok. Mocne
aKTMBaUMW 370N PyHKL MM BCe KHOMKM poboTa 1 6a30B0OI CTaHL MK
3abnokupyroTcs.

OuKncTNTE CTUPANBbHYIO J0CKY

Mocne BbiIxoga poboTa N3 6a3oBOV CTAHLMN HAXMUTE N YaepKnBaliTe
KHOMMKY () B TeueHwne 3 cekyH/, UTobbl f06aBUTb BOAy 13 6a30BON
CTaHLMW B CTUPAaNbHYO AOCKY, @ 3aTEM HaXMuTe 1 yaepxnsarTe
KHOMKY () B TeueHne 3 cekyHA, Utobbl BbikayaTb MCMOMb30BaHHYO BOAY

13 CTUPAabHOW LOCKN.
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OnncaHne n3penvsa

Ba3soBas ctaHunsa

KoHTelHep and o

o KOHTEeHep A1 XpaHeHus nblnecbopHriKa

UNCTALLNX CpeacTs

3a)KM BOAAHOTO ©
6aka

MonnaBok o

Bak c oTpaboTaHHOW BOAON  Bak C YnCTO BOAON

MpumeyaHune: KOMMIeKT A4 NOAKMOUEHNS BOAbI 419 aBTOMATUYeCKOro NornoHEeHVS 1 CAviBa Heobxoanmo r|p|/|06peTaTb

—o BriyckHoe oTBepcTre AN dunbtp °©

o [popesb A/ MeLwKa ais
cbopa nbian

[06aBNEHNS YNCTALWErD

pactBopa

1 © 3aMOK KpbILKM
nblnecbopHuKa

i o CurHanbHag 30Ha

o ABTOMAaTMYECKWNI BbIXOS,

ABTOMAaTNYECKN OMyCcToLLaeMble o
BEHTUNALMNOHHbIE OTBEPCTUA

OTAesbHO. ([LOCTYMHO TOMLKO B OMPeAesieHHbIX PernoHax)
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o 3aXVM BOAAHOro H6aka o

DdnnLTp

YpoBHemep <

ans nobaeneHns Bogbl

o 3apsiiHble KOHTaKTbI

MogbemMHas pyyka

Pe3sepBHOe rHesgo gns
MOAKNOYeHNs KOMMaeKTa ans
ABTOMATNUECKOro NOMNoIHEeHNS 1
cnvBa BoAbl

o TopT NUTaHns

[epxatenb LWHypa NUTaHns

NMoarotoBka goma

K

Y6epute Kabenv nUTaHns, TKaHeBbIe NPeAMeTbI, TanKy ¥ UTPYLIKA As NOBbILEHNS Mepep ybopkon yctaHoBUTe hrsnueckne 6apbepbl y OCHOBAHUA NIECTHNLbI U PAAOM C
3dhpeKTrBHOCTU poboTa. AnBaHoM, UTo6bl 06ecneunTtsb 6esonacHocTb U 6ecnepeboiiHOCTL paboThl Nbliecoca.

00O

v

OTKpoiiTe ,BepPb MOMeLLeHNs, B KOTOPoM ByaeT NpoBoaANTbLCS YBOpKa, U paccTaBeTe He cTaHoBUTECH Nepes po6oToM, B iBEPHOM MPOEMe U B y3KOM MPOXoAe, U4Tobbl
Mebenb Ha NpaBu/bHble MecTa, YTo6bl 0CBO60ANTL 6o/bLLE MPOCTPAHCTBA A5 YBOPKN. po6OT MOT KOPPEKTHO PACMO3HATL 30HY NPeACTosLLE YBOPKN.
MpumeuaHwue:

- Mpy NepBOM 1CMOb30BaHNM PoboTa NPUCYTCTBYVTE BO BpeMs YGOPKM, UTo6bI BOBPeMst yGupatb NoTeHLyanbHble MpensaTcTBys C ero nyTu.
- CBETOAMOAHbIE HAaNMBHbIE CBETUbHMKN 06ecrneyar BCroMorateNbHoe ocBelleHne B C1aboocBeLLeHHbIX MOMELLeHMSsIX.
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MNMepepn ncnonb3oBaHnem

1. MoAKNUYNTD K 3N1eKTPNUECKO po3eTKe

BcTaBbTe WHYp NUTaHNA B 6a303yro CTaHUWMIO N NOAKNKUYNTE ero K po3eTke.

2 PasmecTuTe 6a30BYIO CTAHLVIIO HA OTKPbITOV NOBEPXHOCTY B MecTe
co ctabnnbHbIM cnrHanom Wi-Fi.

MNOTHO BCTaBbTe LWHYP NUTaHNS,
rnoka NHAMKaToOp COCTOAHMS
6a30B0OWi CTaHLMM He 3aropunTcs ol: ON
6e/bIM LBETOM. & O: OFF

2. PasmecTtunte 6a303y|o CTaHUWMIO N yCTaHOBUTE NNaCTUHY
yANVIHEeHNS pamMnbl 6a30BOW cTaHUUN

Y6epuTe Bce npegMeThbl, HaxogsaLwmecs 6avxke 1,5 M cnepegn n 5 cm
C KaXXA0i CTOPOHbI 6a30BON CTaHUMW. 3aTeM YCTaHOBUTE NNACTUHY
paclmpeHns pamnbl 6a30B0OW CTaHLMN Ha 6a30BYIO CTaHLWMIO.

MpumeuaHne: PekoMeHayeTcs pasmeLatb 63308y CTAHLMIO Ha KadesibHOM
WA MPaMOPHOM MOy, TaK Kak AepeBsHHbIV Mo 1 KOBPbl MOTYT HAMOKHYTb OT

naTeH BOAbI.
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3aXnm 6OKOBOW LLETKN o

OTBepCTNa ANA KpernieHus o

3. CHUMUTE 3aLLUNTHbIE HAKNenkKn

yaanvTe fiBe HaKNenky cnepean v czagy pobota, 3aTeM CHUMUTE KPbILLKY
po60Ta, UTOGbI CHATbL 3ALLUMTHYHO NAAHKY.

4. BknounTte poboTta 1 ycTaHOBUTE 6OKOBYIO LLETKY U

wBabpy B cbope

HaxmnTe n yaepxunsaiite kHonky (H)Ha po6oTe B TeueHwe 3 cekyHa, uTobbI
BK/OUNTb ero. YctaHoBMTe 60KOBYIO LeTKy 1 weabpy B c6ope Ha mecTo.

Haxmunte

.
[ITTTTZ2,

N
@KyHAbI

BokoBas wweTtka

o Mogynb LwBabpbl
nepxarens WwWeabpbl

NMpumeuaHmne: YctaHoBUTE 60KOByIO LLEeTKY Ha MeCTO TakK, uTO0bbI
pasfancsa wenyok.

Mepep ncnosnb3oBaHnem

5. MopgkniounTte poboTta K 6a30BOI CTaHLUN

YctaHoBUTe poboTa Ha 6a30BYH0 CTAHLNIO TaK, UTobbI LIBabpa

6bln1a HanpaeeHa B CTOPOHY CTMPAJIbHOM AOCKN. Mpy ycnewHoMm
noAKIKuYeHnn p060Ta kK basoBoi CTaHUWWn Bbl yC/1blWLNTE TON1I0COBYHO
NOACKA3Ky.

MpuMeyaHne: PekoMeHAyeTcs NONHOCTLIO 3apsanTb poboTa nepes,
nepBbIM NCMOMb30BaHVeM. Ecin poboT He MoXeT BbITb BK/IOUEeH
nocse paspagkn akkyMynsiTopa, BpyuHyo nogkntoumTe ero K 6asosoim
CTaHUNW, YTObbI 3apAgnTh.

6. YcTaHOBUTE ﬁyTblﬂKy C UncrTawmm pacteopom

CHVIMUTE KPbILWKY C BYThISIKA QUACTUTENS 11 COPBIUTE fBE MIoMbbl Ha BYThISIKeE,
Kak NMoKasaHo Ha pucyHke. OTKpoiiTe BEPXHHIOIO KPbILLKY 6a30BOI CTaHLWW 1
ycTaHoBuTe ByThISIKY C OUMCTUTENIEM BAO/b NMa3a Ha MecTo. Ounctutens byaeT
[,06aBNATLCA aBTOMATNYECKN BO BpeMst paboTbl.

MNpumeyaHue: He fob6aBNANTE HUKAKYHO APYTYHO XXUAKOCTb, KpoMe
ohnumanbHO 0406PeHHOro YNCTALWEro pacTBopa, NHaye 3To MoXeT
NPUBECTN K HeCNpaBHOCT 6a30BO CTaHLMN.

7. 3anonHuTb 6aK c YncToii Boaow

3BnekuTe 6ak c uncTor Boaon n3 6asoBor CTaHUUW N HANOJHUTE ero
BOZOW A0 MaKCMMAaNbHOWM OTMETKM. 3aTeM yCTaHOBUTE 6ak 06paTHO Ha
6a30Byt0 CTaHUMIO.

MpumeuaHne: 3anpeLLaeTcs HaIMBATL FOPAUYIO BOAY, B MPOTVMBHOM C/lyyae
6aK C uMCTOM BOLOWN MOXeT AeddOpMNPOBATHLCS. 155



MoaknouyeHne K NPpUNoXKeHUto Dreamehome

1. 3arpy3unTte npunoxeHne Dreamehome 2. f,o6aBNTb YCTPOICTBO
OTKpoliTe npuioxeHne Dreamehome, HaxmuTe "@" B NPaBoM BepxHeM
YIAy 1 CHOBA OTCKaHWpYTe TOT ke QR-KoA Ha poboTe, utobbl f06aBUTL

ycTporicTBo. CnefyinTe Nofckaskam, utobbl 3aBepLUNTb NogktoveHe Wi-Fi.

OTckaHupyliTe QR-Kog Ha poboTte nnnm Hananute "Dreamehome" B
MarasnHe NpuIoXKeHWI, UTobbl 3arpy3nTb N YCTAHOBUTb NMPUIOXEHNE.

NpumeuaHmne: Ecnn Bbl XxoTuTe cOpocnTb HaCTporikm Wi-Fi, noBTOpuWTE War 2,
a 3aTeMm cnepyiite nofckaskam Ans 3aBepLueHns NoakIoueHns Wi-Fi.

NHpnkaTtop Wi-Fi

- MepneHHo Muraert: Mogkn4vaercs
-+ BbbICTpPO Muraet: MogknoueHne

- BKnwoueH: MNMogknoyeHo

MNpuMeyaHue:

- NoppepxnBaeTca Tonbko Wi-Fi 2.4 Ty,

- B cBS13M C 0BHOBNEHNSAMY MPOrPaMMHOro obecrneyeH s NPUAOKeHNS
hakTnueckre ornepaunmn MoryT OTINYaTbCs OT YKa3aHWi,
npuBeAeHHbIX B AAHHOM pyKoBoAcTBe. CeayiiTe NHCTPYKLMSM B o ave 10 -
COOTBETCTBMN C TeKyLLe Bepcuel NpunoxeHus.
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PykoBOACTBO Mo 3Kcnayataunn

BKntoueHmne/BbIKNKOYEHVE

HaxmunTe n ygepxmarite KHonKyd) B TeueHue 3 cekyHf, utobbl
BK/1OUNTb poboTa. [lo/mKeH 3aropetbcst MHANKATOP NUTaHus. Momectnte
pob6oTa Ha 6a30Byt0 CTaHLMIO, POBOT ABTOMATNUECKN BKAOUMTCA N HAUHET
3apsxKaTbcs. YTobbl BbIKNOUMTE poboTa, 0TOABNHLTE ero oT 6a3oBow
CTaHUMM, HaxmuTe 1 yaepxusaiite kHorky (1) B TeueHme 3 cekyHa.

BbicTpas Bna)kHas ybopka

Mocne HaACTPOViKK CeT B NePBLIN pa3 co3ganTte BbICTPYLO KapTy, cieays
VHCTPYKLUMAM B MPUNOXEHNN, yTobbI p060T MOT Ha4yaTb NOCTpoOeHNe
KapTbl, He BbINOAHAA yOOPKy. MpoLecc nocTpoeHus KapTol byaet
3aBepLueH, Koraa pOﬁOT BepHeTCd Ha CTaHUWHO. KapTa 6y,u.eT COXpaHeHa
aBToOMaTnyecKkn.

May3a / coH

Bo BpeMs paboTbl poboTa HaXXMUTe Ha N6y KHOMKY, UTO6bI
NPUOCTaHOBNTb Ero.

Ecnm poboT HaxoauTca B pexxnme naysbl 6onee 10 MUHYT, OH
aBTOMAaTUYeCcKn NepexoanT B CISLLUIA pexxnm. Bce MHANKATOPbI Ha
pob6oTte noracHyT. HaxkmuTe ntobyto KHOMNKy Ha poboTte nnn 6asoson
CTaHUWW, NN NCMONb3YNTe NpuaoKeHne, utobel pasbyants poborTa.

MpumeuaHne:

- Ecnv poboT He HaxoauTcs Ha noA3apsaake, OH aBTOMaTNYeCckn
BbIK/IOUNTCS Yepes3 12 yaca B pexrMe CHa.

- Mocne NprocTaHoBKM 1 Bo3BpaTa poboTa Ha 6a3oByto CTaHLUMIO
TekyLas 3agava ybopku byget 3aBepLueHa.

ABTOMaTMNUeckoe BoO306HOBNEeHNE YOOopKu

EC/IN aKKyMYNATOP C/INLLKOM paspskeH, poboT aBToMaTnyeckn BepHeTcs
Ha 6a30ByI0 CTAHLWMIO A5 3apaaKn. MNocne 3apsaaku 40 COOTBETCTBYHOLLLEro
YPOBHS 6aTapen oH BO306HOBUT HE3aBEPLLEHHbIE 3aaaun no ybopke.

MprMeuaHmne: Y106kl MCMONb30BaTb 3Ty PYHKLMIO, NMOXANYNCTa, OTKPOITE ee
B MPUIOXKEHWN.

Pexxum He 6ecnokontb

B pexxnme He 6ecnokontb poboT He CMoXKeT BO306HOBATL YOOPKY 1
VIHANKATOP MUTaHWS NOracHeT. B 3aBOACKNX HACTPOKKax pexum He
6ecnokounTb BbIK/OYEH M0 YMONUYaHWI0. Bbl MOXeTe BKIOUnTb pexnm He
6ecnokonTb N N3MEHNTb ero AJNTEeNbHOCTb B MPUAOXKEHNN. 10 yMONYaHNIO
ons pexxuma He 6ecnokonTb HaCTpoeH neprog BpemMeHu ¢ 22:00 go 8:00.

NMprnmeuaHne:

- Bo Bpems nepuoga DND 3annaHNpoBaHHbIE 3a4a4M NO oUncTKe byayT
BbIMOMHATBCS KaK 06bIYHO.

- Po60T BO306HOBUT YBOPKY B MECTE OCTAHOBKM MOC/E OKOHUYAHWA Neproaa
OelicTBms pexxrma He 6ecnokonTb.

ToueuHas ybopka

Korga po60T HaXoANTCS B PEXMME OXNAAHMNA, HAXXMITE KHOMKY () , YTo6bI
BK/TIOUNTb pPeXnM ToueuyHor ybopku. B 3ToM pexxkriMme poboT BbINOMHNT y6opKy
KBagpaTHOro yyactka 1,5 x 1,5 metpa BOKpyr cebsi 1 3atem BepHeTCsi B Mecto
Hauvana.

Mepesarpy3ka poborta

Ecnn poboT He pearnpyet Ha KOMaHAbl WM He BbIKIOUYAETCA, HaXMUTe

n yaepxuBaiite kHorky () B TeueHme 10 cekyHa Ans NPVIHYANTENBHOMO
BbIK/tOUEHMs poBoTa. 3aTeM HaxMuTe 1 yaepxuBsaiite kHonky () B TeueHne 3
ceKyHpg, 4YTobbl BKNHOUNTb Po6oT.
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PykoBOACTBO MO 3KCnyataunm
Mbinecoc n wBabpa
MprimeuaHme: Mpv NepBOM KCMNOMb30BAHNY WBA6PLI B c6ope poboT
Mo YyMOMYaHMI0 BbINOAHAET 3aaaHune "Mbliecoc n weabpa'

1. HauHuTe y60pKyY

HaxmuTe Ha kHonKy [>| 6a30Boii cTaHumy nnv Ha kHonky (D) po6oTa
60 ncnonb3ynTe NPUNOXKEHWE, UTOBLI 3anNyCcTNTbL Po6OT ¢ 6a3oBoit
CTaHUMW. POBOT NOCTPOUT ONTUMANbHbIV MAPLLPYT YOOPKA 1 BbIMOAHUT
3agavy ybopKM COrMacHo CO3A4aHHON KapTe.

]

>

I

—

O

MpumeuaHwue:

- YTo6bI POBOT MOT Nerko BepHyTbCs Ha 6Aa30BYyHO CTAHLMIO NOC/Ie OYNCTKN,
pekoMeHayeTcs caenatb Tak, Ytobbl poboT cTapToBan ¢ 6a3oBoi
cTaHunn.

- LWBabpbl byayT ounweHbl nepeg tem, Kak poboT HaUHeT BAaXKHYH
ybopky. Mopgoxaunte.

- Bo Bpems paboTbl 3anpeLlaeTtcs nepemMeltatb 6a3oByto ctaHumio, 6ak ¢
uuncTon Boaoi, 6ak c oTpaboTaHHOWM BOAOW N CTUPAbHbI KOMMOHEHT.
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2. ABTOMAaTu4eckas Molika wBabpbl

Bo Bpems y6opKn poboT aBToMaTnyeckn Bo3BpaLlaetcs Ha 6a3oByto
CTaHUWIO ona NpoMbIBKN Haknagok gns u.|Ba6p B COOTBETCTBUW C YaCTOTOWN
OUYNCTKM Haknagok ana Lusa6p, yKa3aHHOVI B MpuioxeHnn. basoBas ctaHumsa
aBTOMAaTUUECKM MOMNONAHUT pe3epByap 4SS BOAbI, 1 po60T BO306GHOBUT
ybopKy.

PykoBOACTBO Mo 3Kcnayataunn

3. ABTOMAaTMNYecKoe ONMOPOXKHEHVe NblIec6OpHMKA, a TaKKe
MbITbE U CyLLKa HaKMaAoK Ang Wweabpbl nocie 3aBepLueHns
3apaHus "Mbinecoc n wBabpa"

Mocne Toro Kak po6oT 3aBepLUmnT y6OpKy 1 BepHEeTCs Ha 6a30BYH CTaHLMIO
Ans 3apsaaku, 6a3oBas CTaHUMsS aBTOMATNYeCKN HaUHeT OMycToLwaTh
NblNecbopHMK. 3aTEM OHA BbIMOET U BbICYLUWT HAKNAAKM ANs WBabpbl.

NpumeuaHve:

- ECnn dhyHKLMS @aBTOMATMYECKOTO OMOPOXXHEHUS OTK/oUeHa B
npunoxeHnn, 6azoBas cTaHUms He ByaeT aBTOMaTMUYECKN OMOPOXKHATL
nbinecbopHuK.

- baszoBas cTaHUNs 6yLeT ONOPOXHATb Mbl1eC60PHVIK B COOTBETCTBUN C
YacTOTOW, yCTAHOBNEHHOW B MPUNOXKEHWN.

4. OuncTnTb 6aK c oTpaboTaHHOI BOJO

Mocne Toro, Kak po60T BbIMOAHWT CBOO 3afauy, NoXanyncra, ouncTuTe
pe3epByap 415 NCMO/b30BAHHOW BOAbl, UTOObLI NPeoTBPaTUTL NOsIBAEHNE
HenpraTHOro 3anaxa.

Mbinecoc, 3atem wBabpa

BbibepuTte B npunoxeHun "LLIBabpa nocne nbinecoca’, u pobot
aBTOMaTnyeckn cHuMet cbopky Wweabpbl Ha 6a30BoN cTaHUUKW, UTO6bI
nponbiiecocTb Non. MNocne 3aBepLueHns nolnecoca poboT BepHeTcs Ha
6a30Byto CTaHLMIO, UTOObI yCTaHOBMUTL WBAabpy B cbope, a 6a3oBas cTaHums
aBTOMATVYeCK/ HaUHeT oMnycToLaTh NblecbopHYK. Mocne NoAHATAS
OCHOBHOW LLETKN pob0T HaYUHET yBopKy.

TonbKo nblsiecoc
BbibepuTe "TonbKo Nbliecoc” B NPUIOKeHUN, 1 pOBOT aBTOMAaTNYeCcKn CHUMeT
cbopKy WBabpbl c 6a30BOV CTAHLMN 1 HAYHET MNbl/IeCOCUTD.

TonbKo wWBabpa

BbibepunTe "Tonbko WBabpa" B NpuioxXeHun, 1 poboT aBToMatn4yeckun
NPOBEpPWT, yCTaHOBNAEH N1 y3en weabpbl Ha 6a30BON cTaHUMK. Ecnun HerT,
pPO6OT yCTaHOBWT y3en WBabpbl 1 HaUHET yBopKy nocne NogHATAS OCHOBHOM
LLLeTKMN.
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PerynsipHbIin yxop,

KOMMOHEeHThI
ﬂ,ﬂﬂ nogaepxaHnma p060Ta B XOopoLwleM CoCToaHNn pekoMmeHayeTca OﬁpaTVITbCH K MICMOJIb30BaHNO akcecCyapoB B MPUIOXKEeHUN Nnn K CI'IE/J,yIOLIJ,EVI Ta6n|/|u,e Aansa
perynsipHoro obcnyXnBaHus.

Yacrota
KomnoHeHT Yactota peMoOHTa YactoTa 3aMeHbl KomnoHeHT YacToTa pemoHTa 3aMeHbl
o . Mocne kaxgoro JINHelHble nasepHble
Bak c otpaboTaHHO BOAOV
P A MCMONb30BaHNA / LaTUnNKN
Bak c umcToii Bogon Bur3yanbHbIli AaTumk ¢ VN
CBeTtoAnofAHbIe HA/IMBHbIE
OCHOBHa#s WeTKa Kaxgble 6-12 mecsaues AVOA
Kaasie 2 CBETUNBHUNKN
bokoBas wweTtka Hegenn Kaxpgble 3-6 mecaueB Oatunk Kpas »
Kaxabin meca,
[epxatenb WwBabpsbl / amopTtnsarop
®UnbLTP NblNecbopHNKa Kaxpgpble 3-6 mecsueB BceHanpaBneHHoe Kosieco
- /
CTMPanbHbIN KOMMOHEHT [atuunk KoBpa
CurHanbHas 3oHa 6asoBon [atunkn nageHus
cTaHumnmn
- HuxHsaa yactb poboTa
3apsifiHble KOHTaKTbl 6a3oBol
PekomeHpayeTca
cTaHunn BnyckHoe oTBepcTme ans
nobaBneHns uncTaLLero oHnaTs ocne
ABTOOUNCTKA BEHTUAALMOHHbIX reon YAANEHNS UNCTALLEro
0TBepCTUit 6a30BOW CTaHLMN Kaxpablin meca, / P P pacTtBopa (6yTbifiKa)
JlazepHOro gartumnka paccTosaHns B Yucrtute no mepe
MblnecbopHbIN ALWNK
3apsifHble KOHTaKTbl poboTa HeobxoAnMocCTK
OTBepcTVe A1 aBTOOUNCTKN Mbinec6opHMK 6-8 Hegenb
po6ora WBabpa / Kaxpablie 1-3
OTBepcTne poboTa gns P mMecsua
aBTOMAaTNYeCKoW 3an1BKN BOAbI

MpuMeuaHue: YacTota 3aMeHbl 3aBUCUT OT crocoba NCnosib3oBaHus pobora. Mpw
BO3HVKHOBEHVMN 0CO6bIX OWNBOK HEOBXOAMMO BbINONHNTL 3aMEHY KOMMOHEHTOB.
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PerynsipHbIiA yxop,

CTUPaNnbHbIA KOMMNOHEHT

1. HaxmuTe kHorky (1, uTo6bl Po6OT BbiLLen 13 633080 CTaHLNN.

]

2. CHMMUTe CTUPAaNbHYO JOCKY M MPOMOViITE ee YMCTO BOAO.

3. HaxmunTe 1 ygepxrBante KHonKyQB TeueHue 3 CekyHz, uTobbl L06aBUTbL
BOZbl B H/XKHIOK YacTb 6A30BOW CTAHLMN. 3aTEM UCMONb3yiiTe Npraaraembiii
VNHCTPYMEHT AJ1S1 OUNCTKM.

4. HaxmuTe 1 yaepxusaiite kHorky () B TeUeHMe 3 CekyHg, YToGbl BbikauaTb
CNO/b30BAHHYIO BOAY W3 HIKHEN UacTyi 6a30BOV CTAHLWN, BbICYLLMTE ee MATKOI
1 CyXOM TKaHblO, a 3aTeM YCTaHOBWTE AOCKY Ha MECTO.

N}

3 cekyHAbl

1

S

3 cekyHAb!

:
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PerynsipHbIin yxop,
U

PerynapHbin yxopa,

Mblnec6opHUK 3. 0unCTUTE Mbib U TPA3b C PUALTPA CYXMM MONOTEHLEM.

Bak c oTpaboTaHHoOIi BOgoM OCHOBHas wWeTka
1. Pa3bnoknpynTe KpbILwKy NbliecbopHMKa, a 3aTeEM CHUMNTE ee.

1. 3BnekmnTe 6ak ¢ oTpaboTaHHOW BOAOW, OTKPOWNTE ero KpbIlKy 1 BblienTe

1. HaXXM1Te Ha 3aLUMTHbIE 3aXKMMbl LLETKN BHYTPb, YTOObI 13BEeUb ee
copgepxumoe baka.

3aLMTHOE YCTPOIICTBO 1 A0CTaTh LETKY M3 poboTa.

4. YCTaHOBYITE HOBBIV MblNECOOPHUK. 3aTeM YCTaHOBYTE 06PATHO KPbILLKY

2. MpomownTe pesepByap 415 UCNONb30BAHHOW BOAbI YNCTOW BOAOW
nblnecbopHuKa 1 3admkcnpyinTe ee.

1 C MOMOLLbIO NPUAraeMoro MHCTPYMeHTa AJif OUUCTKN oumctute
BHYTPEHHIOK CTEHKY pe3epByapa As NCrob30BaHHON BOAbI.

2. BbITAHWTE KPbIWKN Ha 060MX KOHLIAX LLETKM, KakK MOKA3aHO Ha PUCYHKe.
Vicnonb3yiiTe npunaraeMbli MHCTPYMEHTAAS YNCTKA, UTOBbI yaannTb Bce
BOJIOCHI, 3aMyTaBLIMecs B LieTKe. YCTAHOBUTE Ha MECTO KPbILWKY Ha 060Kx
KOHLLAX LLETKM, a 3aTEM YCTAHOBUTELLLETKY Ha MeCTO. HaXXMUTEHA 3aLUNTHBII
KOXYX LLLeTKM, UTOBbl 3athUKCPOBATL ero Ha MecTe.

oz

t\
J

NpumeuaHne: ECIV NOTAHYTb 3a PYUKy HapYXy, NblnecbopHMK ByaeT 3aKpbiIT,

MpuMeuaHne: MNonnasok B bake c oTpaboTaHHOW BOAON ABNsSieTcs
yTobbl NPeAOTBPATUTL CyYaiiHOe BbiNageHue nbiiv 1 Mycopa.

NOABWKHOW feTanbto. OunLLiariTe MOnNaBoK akkypaTHo 6e3 upesamMmepHbIx
ycunuii, utobbl He NOBPeANTL ero.
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PerynsipHbIiA yxop, PerynsipHbIin yxop,
U

RU_

BokoBas weTka&/epxartesnb WwWBabpsbl Mblnec6opHUK DnneTp OaTunkn v 3apsigHbie KOHTaKTbl poboTta
MpoTpnTe AATUNKN N KOHTaKTbl 3apsagKku poboTa MArkor 1 Cyxol TKaHbto, Kak
MOKa3aHOo Ha PUCYyHKe HIXe:

CHUMUTE 1 ounCcTUTEe GOKOBYIO LLLETKY 1 AepXKaTesb WBabpbl. 1. OTKpONTE KpbIWKY POB0Ta N HAXKMUTE HA 3@XKMNM, UTOBbI CHATb 1. CHMUTe PUALTP 1 Cerka NocTyunTe Nno Hemy.
nbinecbopHuK.

Bu3yanbHbIl gatumk ¢ N

JINHelHble Na3epHble Aatynkn

CBeTOAVOfHbIE HANMBHbIe
CBETUSIbHUKM

o Jla3epHOro faTunka paccTosHus
[aTuunk Kpas

o amMmopTn3aTop

MpumeyaHne: He NbiTaiTecb OUNCTUTL DUALTP LWETKOW, NanbLamm
VAW OCTPLIMY NpeaMeTamu, utobbl He MOBPeanTb ero.

o 3apsAHbIe KOHTaKTbI
2. MpomoiTe NblnecbopHUK U PUALTP BOAON 1 MOMHOCTBIO BbiCyLLUTE

2. OTKpOViTE KPbILLKY MblNeC60PHUKA U OMOPOXHUTE MblNeCBOPHUK, Kak VX Nepef NoBTOPHOMN yCTaHOBKOW.

MOKa3aHo Ha pucyHke.

o [laTumk KoBpa

MpumeyaHmne:
I'Ipmmeanvle. . - MpomoiiTe NbinecbopHUK 1 PUALTPYIATE TONBKO YMNCTON BOLON. He
- Vicnonb3yinTe Tako NHCTPYMEHT, Kak ManeHbKas OTBEepTKa, UYTobbI NCMonb3yiiTe MoloLWME CpeacTBa
ngée;;,l"é}';_@% éflml;;?/KpblLuKy BCeHanpaBeHHOTo koneca. He npumeHsaiTe . icnonbayiite NbiNecGOPHIK 1 thnAbTpy/iTe TOABKO TOTAA, KOMAA OHMA MpuMeyaHne: BnaxHoe NosoTeHLe MOXeT NOBPeAnTL UyBCTBUTE/bHbIE
- MpomMownTe BceHanpag/ieHHOe Koneco nog NpoToOYHOW BOAON 1 MOSHOCTbIO BbICOXHYT. 3/71IeMeHTbl po60oTa 1 6a30BOV CTaHLWN. 1N OUNCTKYN NCMO/b3YNATe TONbKO
YCTaHOBMWTE €ro Ha MecTo Noc/e NMOJIHOTO BbIChbIXaHMSA. Cyxoe nosoTeHLe.
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PerynsipHbIin yxop,

3apsAaHble KOHTaAKTbI

MpoTpuTe 3apsafHble KOHTaKTbl N CUTHANIbHYO 30HY 6a3oBoWi ctTaHUuKn CyXmm

MATKM MOJSIOTEHLIEM.

OTBepcTNA ANA aBTOOUNCTKN

MpoTpnTe 0TBEPCTMS A1 aBTOOUNCTKM poboTa 1 6a30BOI CTaHLMN
CYXVM MATKVM MOSIOTEHLEM.
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LLBabpa

Vi3Bneknte LIJBapr 13 gepxartenqa anda 3aMeHbl.

BxogHoe oTBepcTue Ana AobasneHns uncTaLero pacteopa

Ecnu BxogHOe oTBEpCTUE Ans A06aBAEHNS YNCTSILLETO PacTBOPA 3arps3HeHo,
NpOTPUTE ero MArKOW 1 CyXoW TKaHbHo.

AKKymMynatop

Po60T 060pyA0BaH BbICOKOMPOW3BOANTENbHBIM INTNA-NOHHbLIM
AKKYMyNSTOPHbLIM 610KOM. [ rapaHTiy oNTManbHo paboTbl cneaute,
UTOBbLI aKKYMYNSTOP BbI/ 3apsXKEH.

YcTpaHeHne Henonapok

Mpo6nema

PeweHne

Po6oT He BKNtOUaeTcs.

HW3KNii ypoBeHb 3apaga akkyMynsTopa. 3apsanTe poboT Ha 3apsAHON AOK-CTAHLMN, @ 3aTEM NMOBTOPUTE MOMbITKY.
CNNLIKOM HW3Kas WAN CAVILLKOM BbICOKasi TeMrepaTtypa akkymynstopa. PekoMmeHayemas pabouas Temnepatypa:
0-40° C.

Po60T He 3apsxaetcs

BasoBas CTaHUMs He MOAK/IOUYEHA K NCTOUYHUKY NMUTaHus. MpoBepbTe, UTobbl 06a KOHLA WHYpa NUTaHWs 6biau
KOPPEKTHO MOAK/OUEHbI.

3apsiaHble KOHTaKTbl 6Aa30BOW CTaHLMM 1 poboTa cnabo pearnpytot. QUUCTUTE 3apsaaHbIe KOHTAKTbI.
MpoBepbTe pa3beM poboTa Ha HaANYMe MOCTOPOHHVIX MPeAMETOB U yAaNUTe nxX Npyi Heo6Xo[MMOCTN.

C6o1 noakntoueHns pobota
K Wi-Fi.

HekoppeKTHbIV Naponb oT ceTn Wi-Fi. YbeguTecb, utTo Nnaponb ANs NogknoveHns K cet Wi-Fi BBeieH KOPpeKTHO.
Po6oT He nogaepxuBaeT cetb Wi-Fi 5 I'Ty,. Y6eanteck, uto poboT nogkntoueH K cetn Wi-Fi 2,4 TTw.

Cnabbini curHan Wi-Fi. Y6epgutech, UTo pob0T HAaXoANTCS B 30HE CTabunbHOro curHana Wi-Fi.

PO6OT He roToB K HACTPOWIKe. BblignTe N3 NpUIoXKeHns 1 3aignute NOBTOPHO, 3aTeM MOBTOPUTE MOMbITKY COMAcHO
VIHCTPYKLMSIM.

Po60T He MoXeT HalTn
6a30Byt0 CTAHLMIO N
BEePHYTbCA.

Ba3oBas CTaHLWA OTK/IKOUEHA OT MUTAHNS UV MepeMelLleHa, Koraa poboT He HaXoAMTCA Ha Hel. Moxanyiicra,
noAK/touMTe 6A30BYH CTAHLMIO K ICTOYHUKY NUTAHNUS UV NON0XITE po60Ta Ha 6A30BY0 CTAHLMIO A5 3apSaKN.
Bokpyr 6a30BOWA CTAHLMN CIMLLKOM MHOTO NPensTcTBuii. Momectute 6a30ByH0 CTaHLMIO Ha 6onee OTKpbIToe
NPOCTPAHCTBO.

13-3a nepemeLLeHns po6OT MOXKET HauaTb OnpeaeNiaTb CBOe MeCToMnosIoXeHe NoBTopHO. B ciyuae cbos
MOBTOPHOrO OMNpeaeNieHrs MeCTOMONOXEHNS KapTa byaeT co3faHa NoBTOPHO. EC/IM pOBOT HAXOAUTCSH CULLKOM
[laneko ot 6a30BO CTAHLMN, OH HE CMOXET aBTOMATVUECK BePHYTLCS CAMOCTOATE/IbHO. B TakoM ciiyuae
HeobXoAVMO BPYUHYO BEPHYTb PO6OT Ha 6A30BYHD CTAHLMIO.

MpoTpuTe CUTHANbHY 30HY 6A30BOW CTAHLMN, YTOBbLI YAANUTL Mbl/ib UV TPSA3b.
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YcTpaHeHne Henonapgok

RU

MNpobnema

PeweHune

YcTpaHeHune Henonapok

Po60T 3acTpsn nepeg,
6a30BOW CTAHLMEN 1 He
MOXEeT BEPHYTbCS Ha Hee.

Y6epuTe BCe NPenATCTBUS B Mpeaesiax 5 cM ¢ IeBOW 1 NpaBovi CTOPOH UK B npeaenax 1,5 M nepeg 6a3oBoit
cTaHuwuei, ytobbl NpefoTBPaTUTL 610KMPOBKYpObOTa.

MapLupyT Bo3BpaTa 415 noa3apsaku 3abnoknpoBaH, HanprMep 3akpbiTa ABepb.

PoBOT MOXeT CKONb3WTb, ECNIN YYacToK nosa nepeg 6a3oBoN CTaHLMen CANLWKOM MOKPbIA. B Takom cyvae
Heob6xoarMOo ybpaTh N3NVLWKM BOAbI Y1 MOBTOPWTL MOMbITKY.

PekomMeHAayeTcs nepemMecTuTb 6a30BY0 CTAHLMIO HA ApYroe MecTo U MOBTOPUTb MOMbITKY.

MNpo6nema

PeweHne

Po60T nponyckaeT KOMHaTbl
BO Bpems ybopKu.

Y6epmnTech, UTo ABEPY B KOMHATbI, KOTOPble HE06X0AMMO yBpaThb, OTKPbITbI.

MpoBepbTe, eC/n BbICOTA ABEPHOrO NMopora B KOMHATY Bbille 2 CM. POBOT He MOXeT nepees3Katb yepes BbICOKMe
MopPOry NN CTYMEeHbKN.

MecTo nepea ybrpaeMbiM NoMeLLeHNeM MOXKeT BbiTb MOKPbIM 1 CKO/Ib3KM, UYTO MPYBEAET K CKOSIbXKEHWIO 1
HeHopManbHoW paboTte poboTa. Moxanyricta, NonpobyinTe BbICYLWWTL N0 Nepes Ncnonb3oBaHneM poborta.

Po60T He BbIKOUaeTcs.

PO6OT Heslb3s BbIKNHOUNTL BO BPEMS 3apsaaKn. PEKOMeH4yeTCs 0TOABVHYTb po60oTa OT 6a30B0W CTaHLMK, a 3aTeM
HaaTb 1 yaepxmeaTb kHonky (B TeueHme 3 cekyHa, UTOBbI BLIKNOUMT ero.

Ecnv poBOT He MOXeT BbITb BbIK/MOUEH MYyTEM BbINOSIHEHUS LWara 1, HaXMuUTe 1 yaepxmusaiTe kHonky (1B TeueHmne
10 cekyHA, UTobbl MPVHYANTENBHO BbIK/IUMTL po60oTa. ECiv npobieMa coxpaHsaeTcs, 06patnutecs B CyKBy
NoCAenpoaaKHoro 06CNYXNBaHMA.

PoboT He cmoXxeT
BO306HOBUTL YHOPKY nocne
noasapanku.

Y6epmtecb, UTo pexum He 6eCrioKonTb BbIKIOUEH. B MPOTYBHOM Clyyae po6oT He CMOXeT BO306HOBUTL Y6OPKY.
Po60T He BO306HOBMT YBOPKY MOC/Ie TOro, Kak Bbl BPYUHYHO BepHeTe ero Ha 6a30BYyt0 CTAHLMIO 41 3apSaKN,

UTO BK/IKOUYAET PyUYHOE pasmeLleHne poboTta Ha 6A30BOI CTaHLMM UK OTNPAaBKy PoBoTa Ha 3apsaky yepes
npuaoxeHne, 6a30ByL0 CTAHLMIO UK camoro poboTa.

Po6oOT 3apsKaeTcs
MefJ/1IeHHO.

MoTtpebyetcs 0Ko/O 4,5 YacoB, YTO6bI MOIHOCTLIO 3aPAANTL POBOT C PA3PSKEHHBIM aKKYMY/ISTOPOM.

Ecnn poboT ncnonb3yetcs npu TeMrnepatype, KOTopas He COOTBETCTBYET YCTaHOBI@HHOMY A1ana3soHy, CKOPOCTb
3apsaKN aBTOMATUYECKM CHU3UTCS, YTOBbI YBEIMUNTL BPEMS MICMO/Ib30BAHNS aKKyMynsSTopa.

3apsagHble KOHTaKTbl PO60Ta 1 6a3bl MO 3arPA3HUTLCA. MPOTPUTE KX CYXMM MOOTEHLLEM.

CTaHuwna He MoXxeT
aBToOMaTnyeckun
OMOPOXHUTL
NblNecbopHUK.

MpoBepbTe, 3aMo/HeH N NblnecbopHMKAa B NbleBoii 6ake.

Ecnn nbinecbopHYIK He 3anosiHeH, MPoBepbTe, HeT I NPEenaTCTBUI B OTBEPCTUAX aBTOMATMUYECKoro
ornopoXkHeHns poboTa, 6a30BOW CTAHLUN MW NblnecbopHMKa. ECN TaKoBble MEeoTCsl, CBOeBPEMEHHO 0UNCTUTe
3a610KMPOBAHHYIO YaCTb.

B npouecce paboTbl poboTa
LUYM yBENNUMBaeTCcs.

MpoBepkTe, He 3aCoPeH N VTP MblecbopHUKa. ECN Aa, OUNCTUTE ero UV 3aMeHNTe.

B OCHOBHOV LLiETKe UK NbliecbopHIKE MOXET 3acTpsTb TBepAbI MpeaMeT. MpoBepsTe 1 yaanute ntoboii TBepablil npeamer.
OCHOBHas 111 GOKOBAs LLIETKA MOXKET 3anyTaTbcs. MpoBepbTe 1 yaanuTe /itobble MoCTOPOHHE MPeaMeTb.

MepekntounTe BcacbiBaHMe Ha pexnm CTaHaapT nam Trixoe.

C6011 ypOBHS BOAbI
CTUPANbHOTO KOMMOHEHTA.

CHVMUTE CTUPANbHYIO JOCKY, MPOBEPLTE, He 3aCOPUJICA 1N CINB, U MPOYMNCTITE ero.
AKKYpPaTHO HaXMuTe Ha 6aK C 0TpaboTaHHON BOAOM, UTOBLI MPOBEPUTEL KAUECTBO ero YCTaHOBKM.
MpoBepbTe KOPPEKTHOCTb YCTAHOBKY YMIOTHUTENIBHOTO KObLA. NPy HaNMUMM HeNCNpaBHOCTeW YyCTaHOBMTE ero

NMOBTOPHO BPy4Hyto. ECnn npobnema He ByfeT peLleHa, CBXNTeCh C KOMaHAON MOCenpPOAAXHOro 06CYKNBAHUS.

MpoBepbLTe UNCTALLNI PacTBOP. He L06ABASINTE HUKAKYHO APYTYHO XKUAKOCTb, KpOMe ohrLmansHO ogo6peHHoro
UNCTALLEro pacTeopa.

Po60T He NpuaepxnBaercs
YCTaHOB/IEHHOTO
MapLipyTa.

Heobxoanmo pacctaBuTb Kabenv NUTaHnus, Tanknu U gpyrue Takue npegmeTbl Mo Mectam nepeg Hauaaom
ncnonb3oBaHusa poboTa.

OCHOBHOE KOJIeCO CKO/Ib3UT Ha BNAXKHOV CKO/Ib3KOI NMOBEPXHOCTN. PEKOMEHAYeTCs MpoCyLWNTb MOKPYIO 30HY nepeg
HayanoMm 1cnonb3oBaHMs poboTa.

MpoTpuTe NasepHble SATUNKN TNHV U BU3YaNbHbIV AaTUMK Al HA po60Te UMCTON, MATKOW 1 CYyXOi TKaHbto, UTOGbI
COXPaHUTb NX YNCTbIMY 1 BeCcrnpensTCTBEHHbIMU.

[epxxatenb WBabpbl
NOAHSAT HEHOPMasbHO.

M3BnekunTe gepxatenb WBabpbl, UTo6bl NPOBEPUTL, HE 3aCTPSAN N B HEM MOCTOPOHHWI NpeaMeT, 1 nonpobyinte
nepesanycTntb poboT. Ecnm npobaema coxpaHsercs, 06patntech B Cy»K0y MOCenpoaaxxHoro o6cnyKmBaHums.

Mog, pe3epByapomM A/is unicTon
BOZb! NV BOKPYT YM/IOTHEHS
HaXOAWTCA BOLA.

Mpu n3BneyeHnn 6aka 4ns YNCTOV BOAbI MO 6AKOM U BOKPYT YMIOTHEHNS MOXET 0CTaTbCsl HEMHOTO BOAbI B
Tpy6e. 3To HopMasnbHO. MoXanyncra, BbITPUTE UX CYXO TKaHbIO.
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" OCHOBHble NapaMmeTpbl N3BneueHne n yTnansaumnsa akkyMmynsaropa
RU

Pob6or basoBas ctaHUus BCTPOEHHBIN NNTUI-NOHHBIN aKKyMYNSTOP COAEPXNT OnacHble Ans VIHCTPYKLMA MO U3B/IEYEHUIO

OKpyXXatoLLel cpeabl BelecTBa. AKKyMynaTo O/KeH BblTb N3BNeYeH
py w pea t yMy. PA 1. MepeBepHUTE pO6OT, CNMOMOLLBbH NHCTPYMEHTAa N3BJIEKNTE BUHTbI B

Mogenb RLX41CE Mogens RCXE2 KBaNNMMLMPOBAHHBIMY TEXHNYECKMMY CrieLannctaMmmn n yTuam3npoBaH B 3aiHeiA YACTV POBOTA 1 33TEM CHIMUTE KPBILLIKY.
MIPHENBEGAAEHHAM A1 3rafo MEcTE. 2. 0TcoepviHMTE NPOBOAA TEPMUHAIOB MEXAY aKKyMy/STOPOM 1 NeyaTHow

Bpems 3apsaakn Okono 4,54 HomuHanbHas BxogHas 220-240 V~ 50-60 Hz - nepeg yTnamsaumnen akkymynsatop Heobxoammo nseneys n3 npnbopa; MNATON 1 M3BAEKTE aKKYMYAATOP.

MOLLHOCTb « nepep, n3BneyYeHnemM akkymynsaTopa Heobxoamnmo oTKIYnTe Npnbop ot
HomnHanbHoe 14,4 V= VICTOUHMKA 3Hepru;
Hanpsxexne HomunHanbHas BbixogHas V=—2A * aKKyMynaTop HeobxoAanmMo yTnansnposatb 6e3onacHbiM cnocobom.

MOLLHOCTb
HoMnHanbHas MOLWHOCTb 75 W
Pabouas uactoTa 2400-2483,5 MHz ommHIL AR MotHOCT: 1000 W HEppHTPEADETOREREOCTE

! (Mpvi ONOPOXHEHVN OT MblK) - Nepep n3BneyeHNeM akKyMynaTopa oTKAoumMTe Npnbop OT MCTOUHMKA

MaKe. BbIXOAHAS NMUTAHUS 11 MAKCUMAbHO M3pacxofyiiTe 3apsag, akkymynsatopa.
MOLLHOCTD <20 dBm HOMMHanbHas MOLLHOCTL 55 W « HeHy»KHble akKyMynsTopbl HEOBX0AMMO YTVAN3MPOBATL B

(BO BpEMs ounCTKM) NpUCnoco6eHHOM /15 3TOr0 MecTe.

HOMAHANbHAS MOLLHOCTS - 3anpeLaeTcs 0CTaBAsTb U3genvie NPy BbICOKO TeMnepaType Bo

80w n3bexaHve B3pbIBOB.

(BO BpeMs 3apsfKM U CYLLIKK)
« B ciyvae noBpexaeHns akkyMmynsaTopa XXUAaKoCTb MOXET BblTeub. Mpu

COMPUKOCHOBEHWY C KUAKOCTbIO MPOMOITE MECTO KOHTAKTa BOAOW 1
obpatntech 3@ MeguLMHCKON MOMOLLbHO.

Pabouas uactota 2400-2483,5 MHz

MakKc. BbIXO4HAas MOLLHOCTb <20 dBm

Mpwn 06bIUHbIX YCN0BUAX NCNOMb30BaHMA MeXxay AHTEHHOI 3Toro
060pyﬂOBaHVIﬂ 1 TenoM nosib3oBartesia 4O/XKHO COXPaHATbCA pacCToaHne He

MeHee 20 cm.
MHCbOpMauMﬂ 06 yTunusaummn n nepepa60TKe OTXO[0B 3/IEKTPUYECKOIO U 3JTIEKTPOHHOIO 060pyp,OBaHVIi|

MpriMeuaHmne: HOMVHANbHAs MOLLHOCTb (BO BpeMs 3apsAKM 1 CyLIKM)

OnpesenseTcs sHaueHeM MOLLHOCTY B MepPUOZ NOAHON Harpy3KM. Bce n3genus ¢ cuMBonom pasfenbHoro cbopa oTpaboTaHHOro 31eKTPUYECKOro 1 31eKTPoHHOro obopyaoBaHus (Qupexktnsa WEEE 2012/19/

EU) cnefyet yTUM3NPOBaTh OTAE/bHO OT HECOPTMPYEMbIX BbITOBbLIX OTXOA0B. C Lie/bio OXPaHbl 34,0P0BbA 1 3aLLMThI OKPYXKatoLLLel cpesbl Takoe

o6opyfoBaHve He0bX0AMMO CaBaTh Ha NepepaboTKy B CreuyasbHble MYHKTbI MPUeMa 31eKTPUYECKOro 1 3/1eKTPOHHOro 060pyA0BaHNs,

onpegeneHHble MPaBUTEIbCTBOM WM MECTHBIMY OpraHaMu BAAcTU. MpaBuabHas yTnansauns v nepepaboTka noMoryT npesoTBpaTvTh BO3MOXKHbIE

HeraTMBHble MOCNeLCTBUS A1 OKPYKatoLLel cpesbl U 340P0Bbs uenoBeka. [s nofyyeHns MHopMaLum 0 MeCTOHAX0XAEHUY 1 MopsaKe nprieMa
EEEE  YCTPOIICTB B NyHKTax NprieMa o6patntecb B KOMMAHNIO, 3aHVIMALOLLYOCs YCTaHOBKOV 060PYAOBaHNS, UV B MeCTHbIE OpraHbl BAACTU.
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