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« The word "dreame" is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's Chinese name " BB ", which
means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit, exploration and search in technology.

Das Wort "dreame" ist die Abkiirzung von Dreame Technology Co., Ltd und seinen Tochterunternehmen in China. Es ist die Transliteration des chinesischen Namens
"JBHL " dieser Firma, was fiir das Streben nach Vollendung steht und die Vision des Unternehmens widerspiegelt, namlich im Bereich der Technologie unaufhaltsam
weiterzustreben, zu erforschen und entdecken.

Dreame est |'abréviation de l'entreprise chinoise Dreame Technology Co. et ses filiales, qui est la traduction phonétique du nom chinois de l'entreprise, reflétant la
vision de l'entreprise qui consiste a poursuivre, explorer et rechercher constamment les avancées technologiques.

La parola "dreame" & ['abbreviazione dell'azienda Dreame Technology Co., Ltd. e delle sue filiali in Cina. E |a traslitterazione del nome cinese dell'azienda " iBF ",
che dimostra la continua ricerca, esplorazione e visione di ricerca dell'azienda nella tecnologia.

La palabra "dreame" es la abreviatura de Dreame Technology Co., Ltd. y sus subsidiarias en China. Es la transliteracién del nombre chino de "Dreame", que significa
luchar por la excelencia en cada esfuerzo y refleja la vision de la compafiia de continuamente buscar, explorar e investigar en tecnologas.

Dreame — cokpalléHHoe Ha3BaHuWe kuTalckol komnanum Dreame Technology Co., Ltd. v ee pouepHux npegnpusTuin. Dreame siBAsieTcs TpaHciMTepauven
Ha3BaHUs KOMMaHMM Ha KUTaCKOM si3bike « IBEL », B KOTOPOM OTPaXeHO KOpMopaTUBHOE BUAEHME KOMMaHNM B Chepe HayKn 1 TEXHOMOTUI — HeMpPepbIBHbIN
MOWCK, NCCNIe[0BAHUS U CTPEMIIEHNE K YCTEXY.

« Stowo "dreame" to skrét od Dreame Technology Co., Ltd. i spotek w Chinach. Jest to transliteracja chinskiej nazwy firmy "85 " co oznacza dgzenie do
doskonatosci w kazdym przedsiewzieciu, odzwierciedlajac wizje firmy, jakg jest ciggte prowadzenie, odkrywanie i poszukiwania w nauce i technologii.

2NN [itn NN DM wnnnl BB 1'on nwn 91X Yy Doiann p'nyn Inr .Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries N'2'on N1ann Y XIpnn INY 1110 Dreame ©
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For more information, please visit www.dreame-technology.com
Manufactured by: Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd.
Made in China RLS5C-EU-A02




Dreame Bot W10

Self-Cleaning Robot Vacuum and Mop

User Manual

eeeee

Before using the appliance, read this manual carefully and keep it for future reference. dreo' I Ie
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Safety Information

Usage Restrictions

- This product can be used by children aged 8 years and above and

persons with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited
experience or knowledge under the supervision of a parent or guardian to
ensure safe operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance
shall not be done by children without supervision.

- Children shall not play with this product. Ensure children and pets are kept

at a safe distance from the robot while it is operating.

- This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it

outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

- Do not use the robot in an area suspended above ground level without a

protective barrier.

- Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover,

or bumper as a handle for the robot.

- Do not use the robot at an ambient temperature above 40° C or below 0° C

or on a floor with liquids or sticky substances.

- Pick up any cables from the floor before using the robot to prevent it from

dragging them while cleaning.

- Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from

bumping into and damaging them.

- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of

the robots.

- Keep the cleaning tool out of reach of children.
- Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of

whether it is stationary or moving.



] Safety Information

Usage Restrictions

- Do not use the robot to clean any burning objects.

- Do not vacuum hard or sharp objects.
- Make sure the robot is turned off and the self-wash base is unplugged

before cleaning or performing maintenance.

- Do not use a wet cloth to wipe or any liquid to rinse the robot and base.

Washable parts must be dried completely before installing and using
them.

- Please use this product in accordance with the instructions in the User

Batteries and Charging -

Manual. Users are responsible for any loss or damage that arise from
improper use of this product.

Do not use any third-party battery or self-wash base. Use only with
RCS3 supply unit.

- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or self-

wash base on your own.

- Do not place the self-wash base near a heat source.
- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base's

charging contacts.

- Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should

be discarded at an appropriate recycling facility.

- This product contains batteries that can only be replaced by qualified

technicians or after-sales service.



Safety Information

Batteries and Charging - If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately
and contact after-sales service.
- Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its
original packaging if possible.
- If the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it,
then turn it off and store it in a cool, dry place. Recharge the robot at least
once every 3 months to avoid over-discharging the battery.

Laser Distance Sensor - The laser distance sensor complies with the IEC 60825-1:2014 standard for
Class 1 laser products and does not generate dangerous laser radiation.

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLS5C is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU
declaration of conformity is available at the following internet address: www.dreame-technology.com
For detailed e-manual, please go to https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-faqgs



Il Product Overview

Accessories

(—— C—

Cleaning Tool Power Cord

Mop Pad (x2) Side Brush Self-wWash Base

(Including a fresh tank, waste tank,
and washboard)

Note: The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.



Product Overview

Robot

Spot Cleaning Button
- Press briefly to start spot cleaning

Power/Clean Button
- Press and hold for 3 seconds to turn on or off
- Press briefly to start cleaning after the robot is turned on

Status Indicator
- On White: Cleaning or cleaned
- Blinking Orange: Error

Return-to-Base Button
- Press briefly to send the robot back to the base



Product Overview

Robot and Sensors

Wi-Fi Indicator o

Cover
Reset Button o
- Press and hold for 3
seconds to restore to
factory settings Air Outlet /
Speaker
Return-to-Base Sensor o
Bumper

LDS Upper Cover

Ultrasonic Sensor

Side Brush

Main Wheel o—

Cliff Sensors o—1

Laser Distance Sensor (LDS)
Charging Contacts o

Edge Sensor

Cliff Sensors

Universal Wheel

Main Brush

Brush Guard Clips
EE Main Wheel

L Cliff Sensors

Magnetic Mounts
Auxiliary Wheel



Product Overview

Self-Wash Base Control Panel

[E—
Upper Cover §
| 7-'- % Return-to-Base [a) B DI Clean Button
S | Button
: o Water Tank Plug |
| L - DisplayScreen
o Control Panel ot
— — Washboard Clips
Mop Pad % %
Return-to-Base Button

Washboard
- Press briefly to send the robot back to the base. The robot resumes cleaning

after the mop pad is cleaned.
- Press and hold for 3 seconds to stop cleaning and send the robot back to
» Clip the base to have the mop pad cleaned and dried. If the robot is placed onto
the base when you press and hold this button for 3 seconds, the mop pad is

cleaned and dried immediately.

Clip o

Floating Ball © o Filter Media

Clean Button

Press briefly to start or pause cleaning.

Child Lock

Waste Tank Fresh Tank . .
Press and hold the £ and [>| buttons for 3 seconds to activate or deactivate
Child Lock.



Il Product Overview

Self-wash Base Dust Bin

Power Port Signaling Area

Bin Clip

Bin Cover

Filter

Self-wWash Base Back

Charging Contacts

o Washboard Bracket

Overflow Sensors o o Overflow Sensors



Clearing Home Environment

v

Remove power cords and small objects to prevent the robot from getting Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs and sofa
entangled and trapped. to ensure the secure and smooth operations of the robot.

000 : H 00

v X

Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its proper To prevent the robot from not recognizing areas that need to be cleaned,
place to make more space. do not stand in front of the robot, threshold, hallway, or narrow places.



Il Preparations Before Use

1. Remove the protective strips 3. Place the base against the wall and charge the robot

- Install the base in as open a location as possible with a good Wi-Fi signal.

- Insert the power cord into the base and plug it into the socket.

- Place the robot onto the base, and the robot will trun on automatically and
start charging.

- Itis recommended to fully charge the robot before the first use. After the
robot is fully charged, the status indicator illuminates white for 10 minutes
and then lights down.

™
0
Within the Best
Wi-Fi Range

2. Install the side brush

Note:

- Remove any objects that are closer than 1.5 m from the front and 0.5 m from either
side of the base.

- Make sure that no objects might block the signaling area.

- To prevent water stains from wetting wood floors or carpets, the self-wash base is
recommended to be placed on tile floors or marble floors.

Note: Install the side brush until it clicks into place.

10



Connecting with Mi Home/Xiaomi Home App

The appliance works with the Mi Home/Xiaomi Home app, which can be used to control the appliance and make it interact with other smart devices.

1. Download the Mi Home/Xiaomi Home App

Scan the QR code on the robot to download and install the Mi Home/Xiaomi
Home app.

o Under the Cover

2. Add Device
Open the Mi Home/Xiaomi Home app, and tap " @ " in the upper-right corner

to go to the Add Device page. Then, tap " — " in the upper-right corner, scan
the QR code on the robot to add "Dreame Bot W10", and then connect the

device as prompted.

il il

-
xooocshome > @ =

No home environment info
@ Scanning for devices nearby.

N What should I do if | cannot
Devices  Rooms > find devices?

Note:

- Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.

- The app software is upgrading, and the actual operations may be different from
the statements in this manual. Please follow the instructions based on the current
app version.

3. Reset Wi-Fi

Simultaneously press and hold the {Jand { buttons until you hear a voice
prompt saying, "Waiting for the network configuration." Once the Wi-Fi
indicator is blinking slowly, the Wi-Fi has been reset.

Wi-Fi Indicator

- Blinking slowly: To be connected
- Blinking quickly: Connecting

- On: Connected

Note: If the robot cannot connect to your phone, Reset the Wi-Fi network and try
again.

11
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How to Use

Fast Mapping

Do not attach the mop pad. Place the robot on the base, and the robot turns
on automatically.

The first time you use the robot, build a map as instructed on the app. Then,
the robot moves around to scan the environment and builds a map without
cleaning. After the robot returns to the base, a map is built and saved
automatically.

Turn On/Off

Press and hold the () button for 3 seconds to turn on the robot. Once the
power indicator is permanently on, the robot is on standby. To turn off the
robot, press and hold the () button for 3 seconds when the robot is not
moving.

Start Cleaning

Press briefly the >l and () buttons on the base, and the robot starts cleaning.

Note:

- Make sure that the robot is fully charged before using it. Do not manually move
the robot when it is cleaning.

- If the battery gets low while cleaning, the robot returns to the base and resumes
cleaning after charging its battery. The Resume Cleaning function must be
enabled on the app in advance.

Cleaning Mode

After the robot is turned on, it cleans each room by cleaning along the
edges and walls first and then cleaning in an S-shaped pattern. The robot
automatically returns to the base to charge its battery after cleaning.

Pause/Sleep

When the robot is cleaning, press briefly any buttons on the robot or the Dl
button on the base to pause the robot.

If the robot pauses for more than 10 minutes, it automatically enters the sleep
mode, and the power indicator and charging indicator stop glowing. Press
any buttons on the robot or base, or tap on the app to wake up the robot.

Note:

- The robot will turn off automatically if it is left in the sleep mode for more than 12
hours.

- If the robot is paused and placed onto the base, the current cleaning process will
end.

Spot Cleaning

When the robot is paused or on standby, press and hold the {3 button for 3
seconds to enable the spot cleaning mode. In this mode, the robot cleans a
square-shaped area of 1.5 x 1.5 meters around it and returns to its starting
point once the spot cleaning is completed.

Additional App Functions

A map must be built before using the preceding functions.

Follow the instructions on the app to use more functions.

The app software is upgrading, and the actual app user interface may be
different from the statements in this manual. Please follow the instructions
based on the current app version.



How to Use

Mopping Function
1. Attach the mop pad

2. Add water to the fresh tank

To the MAX Line

Note: Do not use detergent or disinfectant. Otherwise, the functions of the base
may be affected.

. Place the fresh tank into the base

13
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How to Use

4. Start cleaning

Press briefly the [>| button. The robot starts from the base and mops the
house based on the optimal cleaning plan scheduled by the map.

Mopping Paths

A A

5

e

¢ (D

(@)

Note:

- If the robot is not on the base, please put it back before starting it.

- The robot will clean the mop pad before cleaning, please wait patiently until the
mop pad is cleaned.

- Do not manually move the base, fresh tank, waste tank, or washboard while
mopping.

5. Return to self-clean

While mopping, the robot will return to the base to have the mop pad cleaned
as cleaning conditions set in the app. The robot resumes cleaning after the
mop pad is cleaned.

6. Clean the mop pad

After the robot completes cleaning and returns to charge, the base starts
cleaning and drying the mop pad.

Note:

- To clean the mop pad at any time, press and hold the { button on the base for 3
seconds to start cleaning.

- While cleaning the mop pad, if the water in the fresh tank is insufficient or the
waste tank is full, the robot will send a voice prompt, or the app will send a
notification. Afte the mop pad is cleaned, clean the waste tank in time to avoid
mold or odor.



Routine Maintenance

Dust Bin * Clean after each use

1. Open the robot cover and press the dust bin clip to remove the dust bin.

Filter
1. Remove the filter and tap its basket gently.

oo®
ogo

Note: Do not attempt to clean the filter with brushes or fingers.

2. Rinse the dust bin and filter under the running water and dry them
completely before re-installing.

Note:
- Rinse the dust bin and filter with clean water only. Do not use any detergent.
- Only use the dust bin and filter when whey are completely dry.
- The filter is recommended to be cleaned every two weeks and replaced every
three months.
15



BN Routine Maintenance

Fresh Tank * Clean the filter media once every 3 months Waste Tank * Clean after each use
1. Open the fresh tank cover, move the hose to the side to remove and clean 1. Take out the waste tank, open the waste tank cover, and then dump the
the filter media as shown in the diagram. wastewater.

A
D
NS

o)
0
0.0
0
00
2. Put the filter meida and hose back. 2. Clean the waste tank with water and put it back to the base.

Note: The floating ball in the waste tank is @ moving part. Do not clean the floating
ball excessively in case of affecting its functions.

16



Routine Maintenance

Washboard * Clean once every 2 weeks

1. Press the clips on both sides of the bottom of the base to remove the

washboard.

N

3. Wipe the bottom of the base with a dry cloth.

(-

)

4. Insert the washboard into the base as shown in the diagram, making sure

that both clips are in place.

Click

Click

Note: Make sure that the washboard brackets are in place.

17
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Routine Maintenance

Cleaning the Main Brush

Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard and lift the
brush out of the robot.

fmmm]

Pull out the brush covers as shown in the diagram. Use the provided cleaning
tool to remove the hair tangled in the brush.

Note: Do not pull out the hair tangled in the brush excessively. Otherwise, the main
brush may be damaged.

Cleaning the Side Brush

Remove and clean the side brush.

Cleaning the Universal Wheel/Auxiliary Wheel

Note:

- Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of the
universal wheel. Do not use excessive force.

- Rinse the universal wheel under the running water and put it back after drying it
completely.



Routine Maintenance

Robot Sensors and Charging Contacts

Wipe sensors and charging contacts of the robot by using a soft, dry cloth:

- Cliff sensors at the bottom of the robot

- Charging contacts at the back of the robot

- Return-to-base sensor at the front of the robot
- Bumper at the front of the robot

- LDS on the top of the robot

Bumper Cliff Sensors
f
—~ Ao o@o -
Return-to-Base 4 FWW
Sensor W-@- g "

o
o

LDS

Charging Contacts

Note: Wet cloth can damage sensitive elements within the robot and base.
Please use dry cloth for cleaning.

Self-wWash Base Charging Contacts and Overflow
Sensor

7

Charging Contacts

&> Rt

o Overflow Sensor

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold down
the () button for 10 seconds to forcefully turn it off. Then, press and hold the
() button for 3 seconds to turn the robot on.

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Make sure
that the battery remains well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an extended period of time,
turn it off and put it away. To prevent damages from over-discharging, charge
the robot at least once every three months.

19
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Errors

If the base does not work properly, an error icon and message will be displayed on the display screen. Read the message and handle the issue based on the

following table.

Error Icon

Error Message

Solution

@_J

Insufficient Water in Fresh Tank

Add a sufficient amount of water to the fresh tank.

AJ
(o3

e_J

Fresh Tank Not Installed

Put the fresh tank in place.

Waste Tank Malfunction

Put the waste tank in place.
Empty the wastewater.

:

Washboard Not Installed

Check whether the washboard is installed and whether the clips on both sides of
the washboard are in place.

—

Abnormal Washboard Water Level

Check whether the waste port is clogged. If yes, clean it.

Robot Malfunction

Check whether an exception occurs to the robot. Please refer to the "FAQ" section
in this manual for troubleshooting.




FAQ

Problem

Solution

The robot will not turn on.

The battery is low. Recharge the robot on the base and try again.
The ambient temperature is too low (below 0° C) or too high (above 40° C). The operating temperature of the
robot is 0° C to 40° C.

The robot will not charge.

The base is unplugged. Make sure that both ends of the power cord are plugged in.
Poor contact. Wipe the charging contacts of the base and robot.

The robot will not return to the
base.

There are obstructions around the base. Place the base in a more open area.

Wipe the signaling area of the base.

Moving the robot may cause it to re-position itself or re-map its surroundings. If the robot is too far from the
base, it might not be able to automatically return to the base, in which case you need to manually place the
robot onto the base.

The robot is malfunctioning.

Turn off the robot and then restart it.

The robot is making a strange
noise.

The main brush, side brush, or main wheels may be entangled with hair or debris. Turn off the robot and
remove any hair or debris.

The suction power is weak while
cleaning.

The dust bin is full. Empty the dust bin.
The filter is clogged. Clean the filter.

The main brush is entangled with hair or debris. Remove the hair and debris tangled around the main brush.

21



FAQ

Problem

Solution

The robot is not able to connect to
Wi-Fi.

An exception occurs while connecting to Wi-Fi. Reset the Wi-Fi network and try again.

The positioning permission is not enabled. Make sure that the positioning permission on the Mi Home/
Xiaomi Home app is enabled.

The Wi-Fi signal is weak. Make sure that the robot is within the range of your Wi-Fi signal.

5 GHz Wi-Fi is not supported. Make sure that the robot connects to the 2.4 GHz Wi-Fi.

The entered Wi-Fi username or password is incorrect. Enter the correct username and password.

The robot will not clean
automatically at the scheduled
time.

The robot has low battery. The scheduled cleaning will not start unless the battery level is over 15%.

The robot will not resume cleaning
after charging.

Make sure that the robot is not set to the Do Not Disturb (DND) mode, which will prevent it from resuming
cleaning.
The robot does not resume cleaning when it is manually recharged or placed onto the base.

The mop pad is not able to rotate.

The mop pad may be entangled with hair or debris. Clean it.

The washboard overflows.

Wipe the overflow sensor with a dry cloth.

The mop pad is wet after being
cleaned.

The base dries the mop pad only after the cleaning task is complete.




Specifications

Robot Self-wash Base
Model RLS5C Model RCS3
Battery 6400 mAh (Nominal Capacity)
Rated Input 100-240V ~ 50-60 Hz 1.5A

Charging Time

Approx. 6 hours

0S Compatibility Android 4.4 or i0S 10.0 and later Rated Output 200V=1A
Rated Voltage 14.4V=—=— . .
9 SRD Wireless Operation 433.92 MHz
Frequency
Rated Power 55 W
Wi-Fi Wireless Connectivity Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 GHz Maximum Output Power <10dBm

Operation Frequency

2400-2483.5 MHz

Maximum Output Power <20 dBm
SRD Wireless Operation 433.92 MHz
Frequency

Maximum Output Power <10 dBm

Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation

distance of at least 20 cm between the antenna and the body of the user.

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed with unsorted
E household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a designated collection point for the
recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities. Correct disposal and recycling will help prevent potential
mmmm negative consequences to the environment and human health. Please contact the installer or local authorities for more information about the location as well as
terms and conditions of such collection points.

23



R Sicherheitsinformationen

Nutzungseinschrdnkungen - Dieses Produkt kann von Kindern im Alter ab acht Jahren, und
von Personen mit physischen, sensorischen und intellektuellen
Einschrankungen oder begrenzter Erfahrung oder Wissen
benutzt werden, dies muss jedoch unter Aufsicht von Eltern oder
einer Aufsichtsperson erfolgen, um einen sicheren Betrieb zu
gewahrleisten und Gefahren auszuschlieBen. Eine Wartung und
Reinigung darf durch Kinder nur unter Aufsicht erfolgen.

- Kinder darfen nicht mit diesem Produkt spielen. Sorgen Sie dafur,
dass Kinder und Haustiere wahrend des Betriebs des Roboters einen
sicheren Abstand zum Gerat halten.

- Dieses Produkt ist nur fur die Bodenreinigung in einer hauslichen
Umgebung geeignet. Benutzen Sie es nicht im Freien, auf anderen
Oberflachen als dem Boden oder in einer kommerziellen oder
industriellen Umgebung.

- Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich Uber
dem Bodenniveau befindet und der nicht durch eine Schutzbarriere
begrenzt wird.

- Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Verwenden Sie die LDS-
Abdeckung, die Roboterabdeckung oder den Bumper nicht als Griff
fur den Roboter.

- Benutzen Sie den Roboter nicht in Umgebungen, in denen die
Temperaturen Gber 40 ° C oder unter 0 ° C liegen, und auch nicht auf
Boéden mit Flussigkeiten oder klebrigen Substanzen.

24



Sicherheitsinformationen DE

Nutzungseinschrankungen - Heben Sie Kabel vom Boden auf, bevor Sie den Roboter benutzen,
um zu verhindern, dass diese wahrend der Reinigung mitgezogen
werden.

- Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um
zu verhindern, dass der Roboter sie anst6Bt und beschadigt.

- Halten Sie Haare, Finger und andere Kdérperteile von der Saug6ffnung
des Roboters fern.

- Halten Sie das Reinigungswerkzeug auBerhalb der Reichweite von
Kindern.

- Kinder, Haustiere oder Gegenstande dirfen weder auf dem
stillstehenden noch dem sich bewegenden Roboter positioniert
werden.

- Benutzen Sie den Roboter nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen
brennender Substanzen.

- Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstande ein.

- Vergewissern Sie sich, dass der Roboter ausgeschaltet und die
Selbstreinigungsbasis ausgesteckt ist, bevor Sie eine Reinigung oder
Wartung durchfthren.

- Verwenden Sie kein nasses Tuch zum Abwischen und keine Flussigkeit
zum Abspulen des Roboters und der Basis. Abwaschbare Teile mlssen
vor dem Einbau und Gebrauch vollstandig getrocknet werden.

- Bitte verwenden Sie das Produkt gemaB den Anweisungen im
Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist fur jeglichen Verlust oder
Schaden verantwortlich, der aufgrund inkorrekter Verwendung dieses

Produkts entsteht.
25



B Sicherheitsinformationen

26

Akkus und Ladung

Laserdistanzsensor

- Keine Fremdbatterie und keine Selbstreinigungsbasis verwenden. Nur mit

Versorgungseinheit RCS3 verwenden.

- Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Selbstreinigungsbasis selbst zu zerlegen,

zu reparieren oder zu modifizieren.

- Stellen Sie die Selbstreinigungsbasis nicht in der Nahe einer Warmequelle auf.
- Verwenden Sie kein nasses Tuch und keine nassen Hande, um die Ladekontakte

der Basis zu wischen oder zu reinigen.

- Entsorgen Sie alte Akkus sachgemaRB. Unbenutzte Akkus sollten in einer

geeigneten Recycling-Einrichtung entsorgt werden.

- Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Technikern oder dem

Kundendienst ausgewechselt werden kénnen.

- Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort aus und

wenden Sie sich an den Kundendienst.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und

moglichst in der Originalverpackung beférdert wird.

- Wenn der Roboter flr eine langere Zeit nicht benutzt werden soll, laden Sie ihn

voll auf, schalten ihn aus und lagern ihn an einem kihlen und trockenen Ort.
Laden Sie den Roboter mindestens je 3 Monate auf, um eine Tiefentladung des
Akkus zu vermeiden.

- Der Laserdistanzsensor entspricht der Norm IEC 60825-1:2014 fur

Laserprodukte der Klasse 1 und erzeugt keine gefahrliche Laserstrahlung.

Hiermit bestatigt, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLS5C mit der Verordnung 2014/53/EU in Einklangsteht. Der vollstandige
Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar:

www.dreame-technology.com

Ein detailliertes elektronisches Handbuch finden Sie unter https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-fags



Produktiibersicht

Zubehorliste

(—— C— +

Reinigungswerkzeug Netzkabel

Selbstreinigungsbasis

Wischer (x2) Seitenblirste
(EinschlieBlich Reinwassertank,

Schmutzwassertank und Waschbrett)

Hinweis: Die Abbildungen in diesem Handbuch dienen nur als Referenz. Bitte beziehen Sie sich auf das tatsachliche Produkt.
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Y Produktiibersicht

Roboter

Taste fur die Punktreinigung
- Kurz driicken, um die Punktreinigung zu starten

Ein-/Aus- und Reinigungstaste

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um das Gerdt ein- oder
auszuschalten

- Kurz driicken zum Start der Reinigung nach dem Einschalten des Roboters

Statusanzeige
- Auf WeiB: Reinigen oder gereinigt
- Blinkt Orange: Fehler

Rlckkehr-zur-Basis-Taste
- Kurz driicken, um den Roboter zurlick zur Basis zu schicken
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Produktiibersicht

Roboter und Sensoren

WLAN-ANnzeiger

Reset-Taste

- Driicken und halten Sie
3 Sekunden lang, um
die Werkseinstellungen
wiederherzustellen

Ricklaufsensor o

LDS Obere Abdeckung

Laserdistanzsensor o
Ladekontakte o

Abdeckung

Luftauslass /
Lautsprecher

StoBfanger

Absturz-Sensoren

Ultraschallsensor
Universal-Rad

Seitenbrste 2 . .
Hauptburste
a 2B ]
= i= Freigabe
Hauptrad o—| E @ Hauptburstenabdeckung
. . g‘/ Hauptrad
Absturz-Sensoren o—! @ @ L Absturz-Sensor
Magnetische Befestigungen
o -]
Hilfsrad
Kantensensor
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Produktiibersicht

Selbstreinigungsbasis

Bedienfeld

[E—
Obere Abdeckung
i —Ill
C_JEC 7
e A o Wassertankstecker
———o Bedienfeld o
Waschbrett-Klammern

Wischer- % SZS'
Waschbrett = =

Klammer o o Klammer

Schwimmende o
Kugel

Abwassertank

Frischwassertank

Rlckkehr-zur-

Reinigungstaste
Basis-Taste

o | ||

L . Bildschirm

Riickkehr-zur-Basis-Taste

- Druicken Sie kurz, um den Roboter zurtick zur Basis zu schicken. Der Roboter
setzt die Reinigung fort, nachdem der Wischer gereinigt wurde.

- Halten Sie 3 Sekunden gedruckt, um die Reinigung zu beenden. Der
Roboter kehrt zur Reinigungsbasis zuriick,dann wascht und trockt den
Wischer. Wenn der Roboter auf die Basis gestellt wird, wenn Sie 3 Sekunden
lang driicken und halten, wird der Wischer sofort gereinigt und getrocknet.

Reinigungstaste

Kurz driicken, um die Reinigung zu starten oder zu pausieren.

Kindersicherung

Halten Sie die Tasten 13 und [>| 3 Sekunden lang gedriickt, um die
Kindersicherung zu aktivieren oder zu deaktivieren.



Produktiibersicht

Selbstreinigungsbasis

Stromanschluss Signalbereich

Ruckseite der
Selbstreinigungsbasis

Ladekontakte

o Waschbrett-Halterung

Uberlaufsensoren o o Uberlaufsensoren

Staubbehilter

o Freigabe Staubbehalter

o Staubbehalterabdeckung

o Filter
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Bl wWohnumgebung aufrdumen

Entfernen Sie Netzkabel und kleine Gegenstande, damit sich der Roboter
nicht verheddert und einklemmt.

Lo

v

Offnen Sie die Tir des zu reinigenden Raumes und stellen Sie die Mébel in die
geeignete Position, um mehr Platz zu schaffen.

32

v

Montieren Sie vor der Reinigung die physische Barriere an den Kanten
von Treppen und Mdbeln, um dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten zu

ermoglichen.
N
=
OO

Um zu verhindern, dass der Roboter den zu reinigenden Bereich nicht
erkennt, stellen Sie sich nicht vor den Roboter, vor eine Schwelle, oder die
enge Stelle einer Flur hin.



Vorbereitungen vor der Verwendung

1. Die Schutzstreifen entfernen 3. Stellen Sie die Basis an die Wand und laden Sie sie

- Installieren Sie die Basis an einem mdglichst offenen Ort mit einem guten
WLAN-Signal.

- Verbinden Sie das Netzkabel mit der Selbstreinigungsbasis und stecken Sie
es in die Steckdose.

- Stellen Sie den Roboter auf die Basis, und der Roboter schaltet sich
automatisch ein und beginnt mit dem Aufladen.

- Es wird empfohlen, den Roboter vor der ersten Verwendung vollstandig
aufzuladen. Nachdem der Roboter vollstdndig aufgeladen ist, leuchtet die
Statusanzeige 10 Minuten lang weiB und erlischt dann.

M=\

0
Innerhalb der besten
WLAN-Reichweite

2. Seitenbiirste installieren

Hinweis:

- Entfernen Sie alle Gegenstdande im Umkreis von 1,5 m von der Vorderseite der
Basis und im Umkreis von 0,5 m von den Seiten der Basis.

- Stellen Sie sicher, dass keine Gegenstdnde den Signalbereich blockieren kénnen.

- Es wird empfohlen, Selbstreinigungsbasis auf Fliesenbdden oder Marmorbdden
zu platzieren, damit die Wasserflecken Holzbéden oder Teppiche nicht nass
machen.

Hinweis: Bringen Sie die Seitenblrste an, so dass sie in der korrekten Position
einrastet.
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Mit der Mi Home-/Xiaomi Home-App verbinden

Dieses Produkt funktioniert mit der Mi Home-/Xiaomi Home-App. Steuern Sie Ihr Gerat und lassen Sie dieses sowie weitere Smart Home-Gerate mit der Mi Home-/
Xiaomi Home-App interagieren.

1. Laden Sie die Mi Home/Xiaomi Home App herunter 3. WLAN zuriicksetzen

Scannen Sie den QR-Code auf dem Gerat, um die Mi Home/Xiaomi Home-App Gleichzeitig driicken und halten Sie die {3 und { Taste bis Sie eine
herunterzuladen und zu installieren. Sprachmeldung héren ,Warten auf Netzwerkkonfiguration “. Sobald die
WLAN-Anzeige langsam blinkt, wurde das WLAN erfolgreich zurlickgesetzt.

WLAN-Anzeiger

- Langsam blinkend: Wartet auf
Verbindung

- Schnell blinkend: Verbindung
wird hergestellt

- Ein: Verbunden

o Unter der Abdeckung

2. Fligen Sie das Geréat hinzu

Offnen Sie die Mi Home/Xiaomi Home-App und tippen Sie auf " @ " in der
oberen rechten Ecke, um die Seite "Gerat hinzufligen" aufzurufen. Tippen

Sie dann auf " — " in der oberen rechten Ecke, scannen Sie den QR-Code auf
dem Gerat, um "Dreame Bot W10" hinzuzufiigen, und verbinden Sie das Gerat
dann wie aufgefordert. Hinweis: Wenn der Roboter keine Verbindung zu lhrem Telefon herstellen kann,
setzen Sie das WLAN-Netzwerk zuriick und versuchen Sie es erneut.

o
xouxc's home > @ L S

No home environment info
© Scanning for devices nearby.

. What should | do if I cannot
Devices Rooms > find devices?

Hinweis:

- Es wird nur WLAN mit 2,4 GHz unterstitzt.

- Die App-Software wird aktualisiert, die tatsachliche Bedienung kann sich von den
Angaben in diesem Handbuch abweichen. Bitte befolgen Sie die Anweisungen
basierend auf der aktuellen App-Version.
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Gebrauchsanleitung

Schnelle Kartenerstellung

Bringen Sie den Wischer nicht an. Stellen Sie den Roboter auf die Basis, und der
Roboter schaltet sich automatisch ein.

Wenn Sie den Roboter zum ersten Mal verwenden, erstellen Sie eine Karte,

wie in der App angewiesen. Dann bewegt sich der Roboter herum, um die
Umgebung zu scannen, und erstellt eine Karte, ohne zu reinigen. Nachdem der
Roboter zur Basis zurlickgekehrt ist, wird automatisch eine Karte erstellt und
gespeichert.

Einschalten/Ausschalten

Driicken und halten Sie die Taste () 3 Sekunden lang um den Roboter
anzuschalten. Sobald die Betriebsanzeige standig weiB leuchtet, befindet
sich der Roboter im Standby-Modus. Um den Roboter auszuschalten, driicken
und halten Sie die Taste () 3 Sekunden lang gedriickt, wahrend der Roboter
stillsteht.

Start der Reinigung
Driicken Sie kurz die Tasten >l und (O an der Basis, und der Roboter beginnt
mit der Reinigung.

Hinweis:

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter vollstandig aufgeladen ist, bevor Sie ihn
verwenden. Bewegen Sie den Roboter wahrend der Reinigung nicht manuell.

- Wenn der Akku wahrend der Reinigung schwach wird, kehrt der Roboter zur Basis
zurlick und setzt die Reinigung nach dem Aufladen des Akkus fort.

- Die Funktion ,,Reinigung fortsetzen" muss zuvor in der App aktiviert werden.

Reinigungsmodus

Nachdem der Roboter eingeschaltet wurde, reinigt er jeden Raum, indem er
zuerst entlang der Kanten und Wande und dann in einem S-férmigen Muster
reinigt. Der Roboter kehrt nach der Reinigung automatisch zur Basis zurick,

um seinen Akku zu laden.

Pause/Schlaf

Wenn der Roboter reinigt, driicken Sie kurz eine beliebige Taste am Roboter

oder die Taste >l an der Basis, um den Roboter anzuhalten.

Wenn der Roboter ldnger als 10 Minuten pausiert, wechselt er automatisch

in den Schlafmodus und die Betriebsanzeige und die Ladeanzeige héren auf

zu leuchten. Driicken Sie eine beliebige Taste am Roboter oder an der Basis,

oder tippen Sie auf die App, um den Roboter aufzuwecken.

Hinweis:

- Wenn das Geréat ldnger als 12 Stunden im Ruhemodus ist, schaltet es sich
automatisch aus.

- Wenn der Roboter angehalten und auf der Basis gestellt wird, wird der aktuelle
Reinigungsvorgang beendet.

Punktreinigung

Wenn der Roboter pausiert oder im Standby-Modus ist, halten Sie die Taste
{33 Sekunden lang gedriickt, um den Punktreinigungmodus zu aktivieren. In
diesem Modus reinigt der Roboter einen quadratischen Bereich von 1,5 x 1,5
Metern um sich herum und kehrt nach Abschluss der Punktreinigung zu seinem
Ausgangspunkt zurick.

Weitere APP-Funktionen

Vor der Verwendung der vorangehenden Funktionen muss eine Karte erstellt
werden.

Folgen Sie den Anweisungen in der App, um weitere Funktionen zu nutzen.
Die App-Software wird aktualisiert, die tatsachliche App-Benutzeroberflache
kann sich von den Angaben in diesem Handbuch abweichen. Bitte folgen Sie
den Anweisungen basierend auf der aktuellen App-Version.
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Bl Gebrauchsanleitung

Wischfunktion

1. Den Wischer befestigen 3. Setzen Sie den Reinwassertank in die Basis

Hinweis: Verwenden Sie kein Wasch- oder Desinfektionsmittel. Andernfalls kénnen
die Funktionen der Selbstreinigunsbasis beeintrachtigt werden.
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Gebrauchsanleitung

4. Start der Reinigung

Drlicken Sie kurz die Taste [>| . Der Roboter startet von der Basis aus und
wischt das Haus auf der Grundlage des von der Karte geplanten optimalen
Reinigungsplans.

Wischwege

5 (]
c B

v9)
]

A A

¢ C

Hinweis:

- Wenn der Roboter nicht auf der Basis steht, legen Sie ihn bitte zurlck, bevor Sie
ihn starten.

- Der Roboter reinigt den Wischer vor der Reinigung, bitte warten Sie geduldig, bis
der Wischer gereinigt ist.

- Bewegen Sie die Basis, den Reinwassertank, den Schmutzwassertank oder das
Waschbrett wahrend des Wischens nicht manuell.

5. Ruckkehr zur Selbstreinigung

Wéhrend des Wischens kehrt der Roboter zur Basis zurtick, um den Wischer
gemaB den in der App eingestellten Reinigungsbedingungen reinigen zu
lassen. Der Roboter setzt die Reinigung fort, nachdem der Wischer gereinigt
wurde.

6. Den Wischer reinigen

Nachdem der Roboter die Reinigung abgeschlossen hat und zum Laden
zuriickkehrt, beginnt die Basis mit dem Reinigen und Trocknen des Wischers.

Hinweis:

- Um den Wischer jederzeit zu reinigen, halten Sie die Taste {} an der Basis 3
Sekunden lang gedrlickt zum Start der Reinigung.

- Wenn wahrend der Reinigung des Wischers das Wasser im Reinwassertank
nicht mehr ausreicht oder der Schmutzwassertank voll ist, gibt der Roboter eine
Sprachansage aus oder die App sendet eine Benachrichtigung.

- Reinigen Sie nach der Reinigung des Wischers rechtzeitig den Schmutzwassertank,
um Schimmel oder Geruch zu vermeiden.
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RegelmafBige Wartung

Staubbehdlter * Nach jedem Gebrauch reinigen

1. Offnen Sie die Roboterabdeckung und driicken Sie auf den
Staubbehaélterklipp, um den Staubbehélter zu entfernen.

38

2. Offnen Sie die Behalterabdeckung und leeren Sie den Behélter wie in der
Abbildung gezeigt.

Filter

1. Nehmen Sie den Filter heraus und klopfen Sie vorsichtig auf seinen Korb.

oo®
ogo

Hinweis: Versuchen Sie nicht, den Filter mit Blrsten oder Fingern zu reinigen.

2. Spllen Sie den Staubbehalter und den Filter unter flieBendem Wasser aus
und trocknen Sie sie vollstandig, bevor Sie sie wieder einbauen.

Hinweis:

- Spllen Sie den Staubbehalter und den Filter nur mit sauberem Wasser aus.
Verwenden Sie keine Reinigungsmittel.

- Verwenden Sie den Staubbehélter und den Filter nur, wenn sie vollstandig trocken sind.

- Es wird empfohlen, den Filter alle zwei Wochen zu reinigen und alle drei Monate
auszutauschen.



RegelmafBige Wartung

Frischwassertank *Reinigen Sie die Filtermedien einmal alle 3 Monate Abwassertank *Nachjedem Gebrauch reinigen

1. Nehmen Sie den Schutzwassertank heraus, 6ffnen Sie die Abdeckung des

1. Offnen Sie die Abdeckung des Reinwassertanks, bewegen Sie den Schlauch
Schmutzwassertanks und lassen Sie das Schmutzwasser ab.

zur Seite, um die Filtermedien zu entfernen und zu reinigen, wie in der
Abbildung gezeigt.

A\
W3

OOOO
00

2. Reinigen Sie den Schmutzwassertank mit Wasser und setzen Sie ihn wieder

2. Setzen Sie die Filtermedien und den Schlauch wieder ein.
auf die Basis.

Hinweis: Die schwimmende Kugel im Schmutzwassertank ist ein bewegliches Teil.
Reinigen Sie die schwimmende Kugel nicht tbermaBig, um ihre Funktion nicht zu
beeintrachtigen.
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RegelmaBige Wartung

Waschbrett * Alle 2 Wochen reinigen

1. Druicken Sie die Clips auf beiden Seiten der Unterseite der Basis, um
das Waschbrett zu entfernen.

2. Verwenden Sie das mitgelieferte Reinigungswerkzeug, um das Waschbrett
vollstédndig zu reinigen.

3. Wischen Sie die Unterseite der Basis mit einem trockenen Tuch ab.

C_ )

4. Setzen Sie das Waschbrett wie in der Abbildung gezeigt in die Basis ein und
vergewissern Sie sich, dass beide Clips eingerastet sind.

N

Klick S

Klick

Hinweis: Vergewissern Sie sich, dass die Waschbretthalterungen an ihrem Platz sind.



RegelmaBige Wartung

Reinigung der Hauptbiirste Reinigung der Seitenbiirste

Drucken Sie die Clips zusammen, um die Blrstenabdeckung zu entfernen. Die Seitenbirste entfernen und reinigen.
Heben Sie dann die Birste aus dem Roboter heraus.

()

Reinigung des Universalrads/Hilfsrads

Ziehen Sie die Blrstenabdeckungen wie in der Abbildung gezeigt heraus.
Verwenden Sie das mitgelieferte Reinigungswerkzeug, um die in der Birste
verhedderten Haare zu entfernen.

Hinweis:

- Verwenden Sie ein Werkzeug, z. B. einen kleinen Schraubendreher, um die Achse
und den Reifen des Universalrads zu trennen. Wenden Sie keine bermdaBige Kraft
an.

- Spulen Sie das Universalrad unter flieBendem Wasser ab und legen Sie es nach
vollstandiger Trocknung wieder ein.

Hinweis: Ziehen Sie die in der Blrste verhedderten Haare nicht GlbermdaBig heraus.
Andernfalls kann die HauptbUrste beschadigt werden.
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RegelmafBige Wartung

Sensoren und Ladekontakte des Roboters

Wischen Sie Sensoren und Ladekontakte des Roboters mit einem weichen,
trockenen Tuch ab:

- Absturz-Sensor an der Unterseite des Roboters

- Ladekontakte auf der Rickseite des Roboters

- Sensor fir die Rickkehr zur Basis an der Vorderseite des Roboters

- StoBfanger an der Vorderseite des Roboters

- LDS auf der Oberseite des Roboters

StoBfanger Absturz-Sensoren
f
- YT o o@o- 5
Riicklaufsensorr FWW

iy

‘ @ @
LDS
Ladekontakte

Hinweis: Nasse Tucher kdnnen empfindliche Elemente im Roboter und in der Basis
beschadigen. Bitte verwenden Sie zur Reinigung ein trockenes Tuch.

Selbstreinigungsbasis Ladekontakte und

Uberlaufsensor
()
) @
Ladekontakte = -
Uberlaufsensor

Neustart des Roboter

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich nicht mehr ausschalten lasst,
halten Sie die Taste O 10 Sekunden lang gedriickt, um eine Zwangsabschaltung
durchzufiihren. Driicken und halten Sie dann die Taste () 3 Sekunden lang, um
den Roboter wieder einzuschalten.

Akku

Der Roboter enthalt einen leistungsstarken Lithium-lonen-Akku. Achten Sie
darauf, dass der Akku bei taglichem Gebrauch gut aufgeladen bleibt, um die
optimale Akkuleistung zu erhalten. Wenn der Roboter Gber einen ldngeren
Zeitraum nicht benutzt wird, schalten Sie ihn aus und legen Sie ihn weg.

Um Schaden durch Uberentladung zu vermeiden, laden Sie den Roboter
mindestens einmal alle drei Monate auf.



Fehler

Wenn die Basis nicht ordnungsgemas funktioniert, werden ein Fehlersymbol und eine Meldung auf dem Bildschirm angezeigt. Lesen Sie die Meldung und
beheben Sie das Problem anhand der folgenden Tabelle.

Fehler-Symbol

Fehlermeldung

Lésung

Zu wenig Wasser im
Reinwassertank

Fillen Sie eine ausreichende Menge Wasser in den Reinwassertank.

N 5

Schmutzwassertank nicht installiert

Setzen Sie den Reinwassertank ein.

Stérung des Schmutzwassertanks

Setzen Sie den Schmutzwassertank auf.
Entleeren Sie den Schmutzwassertank.

Waschtisch Nicht Installiert

Priifen Sie, ob das Waschbrett installiert ist und ob die Clips auf beiden Seiten
des Waschbretts angebracht sind.

Abnormaler Waschbrett-wasserstand

Priifen Sie, ob der Abfallanschluss verstopft ist. Wenn ja, reinigen Sie ihn.

=TT

Roboter-Fehlfunktion

Priifen Sie, ob eine Ausnahme flr den Roboter auftritt. Informationen zur
Fehlerbehebung finden Sie im Abschnitt "FAQ" in diesem Handbuch.
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FAQ

Problem

L6ésung

Der Roboter lasst sich nicht
einschalten.

Der Akku ist schwach. Laden Sie den Roboter an der Basis auf und versuchen Sie es erneut.
Die Umgebungstemperatur ist zu niedrig (unter 0 ° C) oder zu hoch (Uber 40 ° C). Die Betriebstemperatur des
Roboters liegt zwischen 0° Cund 40° C.

Der Roboter wird nicht geladen.

Die Basis ist nicht eingesteckt. Stellen Sie sicher, dass beide Enden des Netzkabels eingesteckt sind.
Schlechter Kontakt. Wischen Sie die Ladekontakte der Basis und des Roboters ab.

Der Roboter wird nicht zur Basis
zurlickkehren.

Es gibt Hindernisse um die Basis herum. Stellen Sie die Basis in einem offeneren Bereich auf.

Wischen Sie den Signalbereich der Basis ab.

Das Bewegen des Roboters kann dazu fiihren, dass er sich neu positioniert oder seine Umgebung neu
abbildet. Wenn der Roboter zu weit von der Basis entfernt ist, kann er moglicherweise nicht automatisch zur
Basis zurlickkehren. In diesem Fall missen Sie den Roboter manuell auf die Basis setzen.

Der Roboter hat eine
Funktionsstérung.

Schalten Sie den Roboter aus und starten Sie ihn anschlieBend neu.

Der Roboter macht ein seltsames
Gerausch.

Die Hauptbirste, die Seitenblrste oder die Hauptrader kénnen sich mit Haaren oder Verunreinigungen
verfangen haben. Schalten Sie den Roboter aus und entfernen Sie alle Haare oder Ablagerungen.

Die Saugleistung ist wahrend der
Reinigung schwach.

Der Staubbehdlter ist voll. Entleeren Sie den Staubbehalter.

Der Filter ist verstopft. Reinigen Sie den Filter.

Die Hauptbirste hat sich mit Haaren oder Verunreinigungen verheddert. Entfernen Sie die Haare und
Verunreinigungen, die sich um die Hauptbirste verfangen haben.




FAQ

Problem

L6ésung

Der Roboter kann keine
Verbindung zu WLAN herstellen.

Beim Verbinden mit WLAN tritt eine Ausnahme auf. Setzen Sie das WLAN- Netzwerk zurlick und versuchen Sie
es erneut.

Die Positionierungserlaubnis ist nicht aktiviert. Stellen Sie sicher, dass die Positionierungserlaubnis in der Mi
Home/Xiaomi Home-App aktiviert ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass sich der Roboter in der Reichweite Ihres WLAN-Signals
befindet.

5-GHz-WLAN wird nicht unterstitzt. Stellen Sie sicher, dass der Roboter eine Verbindung mit einem 2,4-GHz-
WLAN herstellt.

Der eingegebene WLAN-Benutzername oder das Passwort ist falsch. Geben Sie den richtigen Benutzernamen
und das richtige Passwort ein.

Der Roboter reinigt nicht
automatisch zur geplanten Zeit.

Der Roboter hat einen niedrigen Batteriestand. Die geplante Reinigung wird nur dann gestartet, wenn der
Batteriestand Gber 15 % liegt.

Der Roboter nimmt die Reinigung
nach dem Laden nicht wieder
auf.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht auf den Nicht-Stéren-Modus eingestellt ist, da er dann die
Reinigung nicht fortsetzen kann.

Der Roboter setzt die Reinigung nicht wieder fort, wenn er manuell wieder aufgeladen oder auf die Basis
gestellt wird.

Der Wischer kann sich nicht
drehen.

Der Wischer kann sich mit Haaren oder Schmutz verfangen. Reinigen Sie es.

Das Waschbrett lauft Gber.

Wischen Sie den Uberlaufsensor mit einem trockenen Lappen ab.

Der Wischer ist nach der
Reinigung nass.

Die Basis trocknet den Wischer erst nach Abschluss der Reinigungsaufgabe.
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Bl Spezifikationen

Roboter Selbstreinigungsbasis
Modell RLS5C Modell RCS3
Batterie 6400 mAh (Nennkapazitat)
Nenneingang 100-240V ~ 50-60 Hz 1,5 A
Ladedauer Ca. 6 Stunden
0S-Kompatibilitat Android 4,4 oder i0S 10,0 und h&her Nennausgang 200V==TA
Nennspannung 14,4V = .
SRD_ereless 433.92 MHz
Betriebsfrequenz
Bemessungsleistung 55 W
Wi-Fi Drahtlose Konnektivitat | IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz WLAN Maximale <10dBm

Betriebsfrequenz

2400-2483,5 MHz

Ausgangsleistung

Maximale Ausgangsleistung <20dBm
SRD Wireless

Betriebsfrequenz 433.92 MHz
Maximale Ausgangsleistung <10 dBm

WEEE-Informationen

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerdt einen Abstand von
mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Kérper des Benutzers

einhalten.

nicht mit unsortiertem Haushaltsmll vermischt werden. Schitzen Sie stattdessen lhre Mitmenschen und die Umwelt, indem Sie lhre zu entsorgenden
Gerate an eine daflr vorgesehene, von der Regierung oder einer lokalen Behérde eingerichtete Sammelstelle zum Recycling von Elektroschrott

E Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte sind Elektroschrott und Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-Richtlinie 2012/19/EU) und dirfen
|

und Elektrogeraten bringen. Eine ordnungsgemaBe Entsorgung und Recycling helfen, negative Auswirkungen auf die Gesundheit von Umwelt und
Menschen zu vermeiden. Wenden Sie sich bitte an den Installateur oder lokale Behérden, um Informationen zum Standort und den allgemeinen
Geschaftsbedingungen solcher Sammelstellen zu erhalten.
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Informations sur la sécurité

Restrictions
d’utilisation

- Ce produit peut étre utilisé par des enfants d’au moins 8 ans (inclus) et des

personnes atteintes de déficiences physiques, sensorielles ou intellectuelles, ou
possédant des connaissances ou une expérience limitées, a condition qu'ils soient
sous la surveillance d'un adulte ou d'un tuteur légal afin d’assurer une utilisation
sUre et d'éviter tout risque d’'accident. Les enfants ne doivent pas effectuer le
nettoyage et l'entretien sans surveillance.

- Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit. Pendant le nettoyage, assurez-

vous que les enfants et les animaux de compagnie sont maintenus a une distance
de sécurité du robot aspirateur.

- Ce produit est uniquement destiné au nettoyage des sols dans un environnement

domestique. Ne l'utilisez pas a 'extérieur, sur des surfaces autres que des sols ou
dans un environnement commercial ou industriel.

- N'utilisez pas le robot dans une zone située au-dessus du niveau du sol sans

barriere de protection.

- Ne placez pas le robot a l'envers. N'utilisez pas le couvercle du LDS, le couvercle

du robot ou le pare-chocs comme poignée pour déplacer le robot.

- N'utilisez pas le robot dans des environnements ou la température ambiante

est supérieure a 40° C ou inférieure a 0 ° C, ni sur un sol avec des liquides ou des
substances collantes.

- Retirez tous les cables au sol avant d’utiliser le robot pour éviter qu’il ne les

entraine dedans pendant le nettoyage.

- Retirez tous les objets fragiles ou de petite taille au sol afin d’éviter que le robot ne

les percute ou ne les endommage.
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Informations sur la sécurité

Restrictions
d’utilisation

Batteries et
charge

- Maintenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps éloignés de

l'orifice d’aspiration du robot.

- Gardez l'outil de nettoyage hors de portée des enfants.
- Ne mettez pas d’'enfants, d'animaux ou d’objets sur le robot, qu'il soit a l'arrét ou

en mouvement.

- N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets brilants.
- N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants.
- Assurez-vous que le robot est éteint et que la base d'auto-lavage est débranchée

avant de procéder au nettoyage ou a l'entretien.

- N'utilisez pas de chiffon humide pour essuyer ou de liquide pour rincer le robot

et la base. Les pieces lavables doivent étre complétement séchées avant d'étre
installées et utilisées.

- Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode d’emploi. Les

utilisateurs sont responsables des pertes ou dommages résultant d’'une mauvaise
utilisation de ce produit.

- Ne pas utiliser de batterie et de base d'auto-lavage du tiers. A utiliser uniquement

avec le modele RCS3 fourni.

- N'essayez pas de démonter, réparer ou modifier la batterie ou la base d'auto-lavage

par vous-méme.

- Ne placez pas la base d'auto-lavage pres d'une source de chaleur.
- N'utilisez pas un chiffon humide ou des mains mouillées pour essuyer ou nettoyer les

contacts de charge de la base.



Informations sur la sécurité

Batteries et
charge

Capteur de
distance laser

- Ne jetez pas vos batteries usagées de facon incorrecte. Les batteries inutiles doivent

étre jetées aux centres de recyclage appropriés.

- Ce produit contient des batteries uniquement remplacables par des techniciens

qualifiés ou le service apres-vente.

- Si le cordon d’'alimentation est endommagé ou rompu, cessez immeédiatement de

l'utiliser et contactez le service aprés-vente.

- Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le

transportez et rangez-le dans son emballage d’origine.

- Sivous ne prévoyez pas d’utiliser le robot pendant une période prolongée, chargez-

le completement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit frais et sec.
Rechargez le robot au moins une fois tous les 3 mois pour éviter un déchargement
excessif de la batterie.

- Le capteur de distance laser est conforme a la norme CElI 60825-1:2014 relative

aux produits laser de classe 1 et ne génere pas de rayonnement laser dangereux.

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che 'apparecchiatura radio di tipo RLS5C & conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo completo
della dichiarazione di conformita UE & disponibile al seguente indirizzo Internet: www.dreame-technology.com

Pour obtenir un manuel électronique détaillé, rendez-vous sur le site

https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-fags
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Présentation du produit

Liste des accessoires

=

Outil de nettoyage

Serpilliere (x2)

C—

Cable d'alimentation

Brosse latérale

Base d'auto-lavage

(Inclunant un réservoir d'eau propre, un réservoir
d'eau sale et une planche a laver la serpilliere)

Remarque : Les illustrations de ce manuel sont fournies a titre de référence uniquement, veuillez vous référer au produit pour l'aspect réel.
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Présentation du produit

Robot

Nettoyage local
- Appuyez brievement pour commencer le nettoyage local

Bouton d’alimentation/nettoyage

I — L
- Appuyez sur cette touche pendant 3 secondes pour allumer ou éteindre
le robot
- Appuyez brievement sur cette touche pour lancer le nettoyage apres la
IR mise en marche du robot

Indicateur d'état
- Lumiere blanche : nettoyage en cours ou nettoyé
- Clignotant orange : erreur

Touche de retour a la base
- Appuyez brievement pour renvoyer le robot a la base
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] Présentation du produit

Robot et capteurs

Indicateur de Wi-Fi o
o Couvercle

Bouton de réinitialisation o
- Appuyez et maintenez
pendant 3 secondes
pour restaurer le réglage
d'origine
o Sortie d'air /
Haut-parleur
Capteur de retour a ° Pare-chocs
la base

Couvercle supérieur LDS

Capteur de distance laser o
Contacts de charge o

52

Capteur a
ultrasons

Brosse latérale

Roue principale o—

Capteur de chute o—!

Capteur de chute

Roue universelle

Brosse principale

Attaches de sécurité de la

g brosse
. . g‘/ Roue principale

Lo Capteur de chute

Supports magnétiques

Roue auxiliaire

Capteur de bord



Présentation du produit

Base d'auto-lavage

Couvercle o
supérieur

Panneau de contréle

I o Bouchon du réservoir
d'eau
—— Panneau de contréle

Clips de la planche a
laver la serpilliere

Planche a laver la o
serpilliere

Clip o

Boule flottante o

Réservoir d'eau sale

Réservoir d'eau propre

Touche de
nettoyage

Touche de
retour a la base

o | | |

. Ecrand'affichage

Touche de retour a la base

- Appuyez brievement sur cette touche pour renvoyer le robot vers la base.
Le robot reprend le nettoyage apres que la serpilliere soit nettoyée.

- Appuyez sur la touche pendant 3 secondes pour arréter le nettoyage et
renvoyer le robot a la base d'auto-lavage afin de nettoyer et de sécher
la serpilliére. Si le robot est placé sur la base d'auto-lavage lorsque vous
appuyez sur le bouton pendant 3 secondes, la serpilliere est nettoyée et
séchée immédiatement.

Touche de nettoyage
Appuyez brievement pour démarrer ou interrompre le nettoyage.

Sécurité enfants
Appuyez sur les touches 1 et [>| pendant 3 secondes pour activer ou
désactiver le verrouillage de la sécurité enfants.
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Présentation du produit

Base d'auto-lavage

Port d’alimentation Zone de signalisation

Dos de la base
d'auto-lavage

Contacts de charge

o Support de planche a laver

Capteurs de o
débordement

o Capteurs de débordement

o Attache du bac a poussiére

o Couvercle de poubelle

o Filtre



Nettoyage domestique

v

Retirez les cables d'alimentation et les petits objets pour éviter que le robot Veuillez utiliser des clétures physiques pour éviter les zones suspendues
ne s'emmeéle et ne se coince. ou basses avant le nettoyage afin d'assurer la sécurité et le bon
fonctionnement du robot.

HEn FY
i ﬂ OO0
v X

QOuvrez la porte de la piéce a nettoyer, et rangez les meubles dans un endroit Pour éviter que le robot ne reconnaisse pas la zone a nettoyer, ne restez
approprié pour faire plus de place. pas devant le robot, sur le palier, dans le couloir ou dans les endroits
étroits.
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] Préparations avant utilisation

1. Retirez les bandes de protection 3. Placez la base contre le mur et chargez-la

- Installez la base dans un endroit aussi dégagé que possible, avec une
bonne connexion de Wi-Fi.

- Insérez le cable d'alimentation dans la base et branchez-le dans la prise.

- Placez le robot sur la base. Le robot s'allume automatiquement et
commence a se charger.

- Il est recommandé de charger complétement le robot avant la premiére
utilisation. Une fois le robot entierement chargé, le voyant d'état s'allume
en blanc pendant 10 minutes, puis s'éteint.

M=\
o
Dans la bonne
couverture de Wi-Fi

2. Installer la brosse latérale

Remarque :

- Retirez tous les objets qui se trouvent a moins de 1,5 m de l'avant et de 0,5 m de
chaque coté de la base.

- Assurez-vous qu'aucun objet ne risque de bloquer la zone de signalisation.

- Pour éviter que les taches d'eau ne mouillent les sols en bois ou les tapis, il
est recommandé de placer la base d'auto-lavage sur le sol en carrelage ou en
marbre.

Remarque : La brosse latérale est installée lorsque vous entendez un clic.
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Connexion avec l'application Mi Home/Xiaomi Home

Ce produit fonctionne avec l'application Mi Home/Xiaomi Home. Contrélez et interagissez avec votre appareil ainsi que d'autres appareils domotiques intelligents
avec l'application Mi Home/Xiaomi Home.

1. Téléchargez l'application Mi Home / Xiaomi Home 3. Réinitialiser le Wi-Fi

Scannez le code QR sur l'appareil pour télécharger et installer 'application Mi Maintenez simultanément les touches {J et { enfoncées jusqu'a ce que vous
Home/Xiaomi Home. entendiez le message « En attente de la configuration réseau ». Lorsque le
voyant du Wi-Fi clignote lentement, le Wi-Fi a été réinitialisé avec succes.

Indicateur de Wi-Fi
-Clignote lentement : en
recherche de connexion
-Clignote rapidement :
connexion en cours
-allumé : connecté

o Sous le couvercle

2. Ajouter un appareil

Ouvrez l'application Mi Home/Xiaomi Home, et appuyez sur " @ " dans le coin
supérieur droit pour accéder a la page Ajouter un appareil. Ensuite, appuyez sur
" — " dans le coin supérieur droit, scannez le code QR sur l'appareil pour ajouter
"Dreame Bot W10", puis connectez l'appareil comme indiqué.

Remarque : Si robot ne peut pas se connecter a votre téléphone, réinitialisez le
::(xxxx‘s home > P :" :] A réseau Wi-Fi et réessayez.

No home environment info
© Scanning for devices nearby.

What should | doif | cannot

Devices  Rooms > find devices?

Remarque :

- Seul le Wi-Fi 2,4GHz est pris en charge.

- Le logiciel de l'application est en cours de mise a jour, les opérations réelles
peuvent étre différentes des instrutions dans ce manuel. Veuillez suivre les
instructions en fonction de la version actuelle de l'application.
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Mode d'utilisation

Cartographie rapide

N'installez pas la serpilliere. Placez le robot sur la base, et le robot s'allume
automatiquement.

La premiére fois que vous utilisez le robot, créez une carte en suivant les
instructions de l'application. Le robot se déplace pour scanner l'environnement
et construit une carte sans nettoyage. Lorsque le robot revient a la base, une
carte est crée et sauvegardée automatiquement.

Allumer/éteindre

Appuyez sur le bouton () et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
allumer le robot. Lorsque le voyant d'alimentation devient blanc, le robot est
en mode veille. Pour éteindre le robot, appuyez sur le bouton () pendant 3
secondes lorsque le robot est a 'arrét.

Commencer le nettoyage

Appuyez brievement sur les boutons | et () de la base, et le robot
commence a nettoyer.

Remarque :

- Le robot doit étre entierement chargé avant de l'utiliser. Ne déplacez pas
manuellement le robot lorsqu'il est en train de nettoyer.

- Si la batterie est devenue trop faible pendant le nettoyage, le robot retourne a la
base et reprend le nettoyage apres avoir rechargé sa batterie.

- La fonction Reprendre le nettoyage doit étre activée sur 'APP préablement.

Mode nettoyage

Une fois le robot allumé, il nettoie chaque piece en commengant par le long
des bords et des murs, puis en procédant a un nettoyage en forme de S. Le
robot retourne automatiquement a la base pour charger sa batterie apres le
nettoyage.

Pause/Veille

Lorsque le robot est en train de nettoyer, appuyez brievement sur un bouton
du robot ou sur le bouton B> de la base pour mettre le robot en pause.

Si le robot se met en pause pendant plus de 10 minutes, il passe
automatiquement en mode veille, et le voyant d'alimentation et le voyant de
charge s'éteignent. Appuyez sur un bouton du robot ou de la base, ou tapez
sur l'APP pour réveiller le robot.

Remarque :

- Le robot s'éteint automatiquement s'il reste en mode veille pendant plus de 12
heures.

- Si le robot est mis en pause et placé sur la base, le processus de nettoyage en
cours se termine.

Nettoyage local

Lorsque le robot est en pause ou en veille, appuyez sur le bouton {3 pendant
3 secondes pour activer le mode de nettoyage local. Dans ce mode, le robot

nettoie une zone de forme carrée de 1,5 x 1,5 métre autour de lui et revient a
son point de départ une fois le nettoyage terminé.

Plus de fonctionnalités concernant 'APP

Une carte doit étre crée avant d'utiliser les fonctions précédentes.

Suivez les instructions de l'application pour utiliser d'autres fonctions.

Le logiciel de 'application est en cours de mise a jour, l'interface utilisateur
réelle de l'application peut étre différente de celle indiquée dans ce manuel.
Veuillez suivre les instructions en fonction de la version réelle de 'application.



Mode d'utilisation

Fonction de balayage
1. Installez la serpilliere 3. Placez le réservoir d'eau propre dans la base

Remarque : N'utilisez pas de détergent ni de désinfectant. Sinon, les fonctions de
la base peuvent étre compromises.
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Mode d'utilisation

4. Démarrez le balayage

Appuyez brievement sur le bouton [>|. Le robot part de la base et passe
la serpilliere dans la maison en fonction du plan de nettoyage optimal
programmeé par la carte.

Itinéraire de balayage

v9)
]

5 (]
c B

A A

¢ C

Remarque :

- Si le robot n'est pas sur la base, veuillez le remettre en place avant de le
démarrer.

- Le robot nettoiera la serpilliere avant le nettoyage, veuillez attendre patiemment
que le nettoyage de la serpilliére soit terminé

- Ne déplacez pas manuellement la base, le réservoir d'eau propre, le réservoir
d'eau sale ou la planche a laver la serpilliere pendant le nettoyage.

5. Retour a l'auto-lavage

Pendant le balayage, le robot retourne a la base pour que la serpilliere soit
nettoyée selon les conditions de nettoyage définies dans l'APP. Le robot
reprend le nettoyage apres le nettoyage de la serpilliére.

6. Nettoie la serpilliere

Une fois que le robot termine le nettoyage et retourne a la charge, la base
commence a nettoyer et a sécher la serpilliére.

Remarque :

- Si vous voulez nettoyer la serpilliére a tout moment, appuyez sur le bouton {} de
la base et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes.

- Durant le nettoyage de serpilliére, si l'eau dans le réservoir d'eau propre est
insuffisante ou si le réservoir d'eau sale est plein, le robot enverra un message
vocal ou l'APP enverra une notification.

- Apres le nettoyage de la serpilliere, nettoyez le réservoir d'eau sale a temps pour
éviter les moisissures ou les odeurs.



Maintenance de routine

Bac a poussiére * Nettoyez-les apres chaque utilisation

1. Ouvrez le couvercle du robot et appuyez sur l'attache du bac a poussiere
pour le retirer.

Filtre

1. Retirez le filtre et tapez doucement sur son panier.

oo®
ogo

Remarque : Veuillez ne pas nettoyer le filtre avec des brosses ou les doigts.

2. Rincez le bac a poussiere et le filtre sous l'eau courante et séchez-les
complétement avant de les réinstaller.

-

Remarque :

- Rincez le bac a poussiére et le filtre a l'eau claire uniquement. N'utilisez pas de
détergent.

- N'utilisez le bac a poussiere et le filtre que lorsqu'ils sont complétement secs.

- Veuillez nettoyer le filtre toutes les deux semaines et de le remplacer tous les trois
mois.
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E Maintenance de routine

Réservoir d'eau propre * Nettoyez le média filtrant une fois tous les 3 mois

1. Ouvrez le couvercle du réservoir d'eau propre, déplacez le tuyau sur le coté
pour retirer et nettoyer le média filtrant comme indiqué sur le schéma.
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Réservoir d'eau sale * Nettoyez-le apres chaque utilisation

1. Sortez le réservoir d'eau sale, ouvrez le couvercle du réservoir d'eau sale,
puis videz les eaux usées.

A\
W3

OOOO
00

2. Nettoyez le réservoir d'eau sale avec de l'eau et remettez-le sur la base.

Remarque : La boule flottante du réservoir d'eau sale est une piece mobile. Veuillez
ne pas nettoyer excessivement la boule flottante au risque d'affecter ses fonctions.



Maintenance de routine

Planche a laver la serpilliére * Nettoyez-la une fois toutes les 2 semaines

1. Appuyez sur les clips situés au fond de la base pour retirer la planche a 3. Essuyez le fond de la base avec un chiffon sec.
laver.

- )

N

4. Insérez la planche a laver dans la base comme indiqué sur le schéma, en
vous assurant que les deux clips sont en place.

2. Utilisez l'outil de nettoyage fourni pour nettoyer complétement la planche
a laver.

Clic :E Clic

Remarque : S'assurer que les supports de la planche a laver sont en place.
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Maintenance de routine

Nettoyage de la brosse principale Nettoyage de la brosse latérale

Appuyez sur les clips de protection de la brosse vers l'intérieur pour retirer la Retirez et nettoyez la brosse latérale.
protection de la brosse et faites sortir la brosse du robot.

Nettoyage de la roue universelle/roue auxiliaire

Retirez les couvercles de la brosse comme indiqué sur le schéma. Utilisez l'outil
de nettoyage fourni pour retirer les poils emmélés dans la brosse.

Dldboaet

g |
i
7

Remarque :
- Utilisez un outil tel qu'un petit tournevis pour séparer l'essieu et le pneu de la
roue universelle. Ne le faites pas de force brute.
Remarque : Ne tirez pas excessivement fort sur les cheveux emmeélés dans la - Rincez la roue universelle sous l'eau courante et remettez-la en place apres l'avoir
brosse. Sinon, la brosse principale risque d'étre endommagée. completement séchée.
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Maintenance de routine

Capteurs et contacts de charge du robot

Essuyez les capteurs et les contacts de charge du robot a l'aide d'un chiffon
doux et sec :

- Capteurs de chute situés en bas du robot

- Contacts de charge a l'arriére du robot

- Capteur de retour a la base a l'avant du robot

- Pare-chocs a l'avant du robot

- LDS sur le haut du robot

Capteurs de chute

f
—~ ST o -o@o- °
Capteur de retour T
ala base W'@- - g "

Qa

Pare-chocs

o 11

LDS

Contacts de charge

Remarque : Un chiffon humide peut endommager les éléments sensibles du robot
et de la base. Veuillez utiliser un chiffon sec pour le nettoyage.

Contacts de charge de la base d'auto-lavage et
capteur de débordement

()
) G
Contacts de charge = 2

Ji e

Capteur de débordement

Redémarrage du robot

Si le robot ne répond plus ou s’il est impossible de 'éteindre, appuyez sur le
bouton () pendant 10 secondes pour forcer la mise hors tension. Apres cela,
appuyez sur le bouton () pendant 3 secondes pour rallumer le robot.

Batterie

Le robot est équipé d'une batterie lithium-ion de haute performance. Veillez a
ce que la batterie reste bien chargée lors d'une utilisation quotidienne afin de
maintenir des performances optimales. Si le robot n'est pas utilisé pendant
une longue période, éteignez-le et rangez-le. Pour éviter les dommages dus
a une décharge excessive, chargez le robot au moins une fois tous les trois
mois.
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Erreurs

Si la base ne fonctionne pas correctement, une icéne d'erreur et un message s'affichent sur 'écran. Lisez le message et réglez le probléme en vous basant sur

le tableau suivant.

Icéne d'erreur

Message d'erreur

Solution

Eau insuffisante dans le
réservoir d'eau propre

Ajoutez une quantité d'eau suffisante dans le réservoir d'eau propre.

Schmutzwassertank nicht
installiert

Setzen Sie den Reinwassertank ein.

Dysfonctionnement du
réservoir d'eau sale

Mettez le réservoir d'eau sale en place.
Videz les eaux usées.

Planche a laver non installée

Vérifiez si la planche a laver est installée et si les clips des deux cotés de la
planche sont en place.

Niveau d'eau anormal de la
planche a laver

Vérifiez si la sortie d'évacuation est bouché. Si oui, nettoyez-le.

=l

Dysfonctionnement du
robot

Veuillez vérifier si le robot présente des anomalies, vous pouvez vous référer a la
FAQ pour résoudre le probleme.




FAQ

Probleme

Solution

Le robot ne s'allume pas.

La batterie est trop faible. Rechargez le robot sur la base et réessayez.
La température ambiante est trop basse (inférieure a 0 °C) ou trop élevée (supérieure a 40 °C). La température
de fonctionnement du robot est comprise entre 0° C et 40 ° C.

Le robot ne se charge pas.

La base est débranchée. Vérifiez que les deux bouts du cable d'alimentation sont bien branchés.
Mauvais contact. Essuyez les contacts de charge de la base et du robot.

Le robot ne retourne pas a la
base.

Ily a des obstructions autour de la base. Placez la base dans une zone plus ouverte.

Essuyez la zone de signalisation de la base.

Le déplacement du robot peut l'amener a se repositionner ou & recomposer son environnement. Si le robot
est trop éloigné de la base, il peut ne pas étre en mesure de revenir automatiquement a la base, auquel cas
vous devez placer manuellement le robot sur la base.

Le robot présente un
dysfonctionnement.

Eteignez le robot, puis redémarrez-le.

Le robot fait un bruit étrange.

La brosse principale, la brosse latérale ou les roues principales peuvent étre prises dans des cheveux ou des
débris. Eteignez le robot et retirez les cheveux ou les débris.

La puissance d'aspiration est
faible pendant le nettoyage.

Le bac a poussiére est plein. Videz le bac a poussiére.

Le filtre est bouché. Nettoyez le filtre.

La brosse principale est empétrée dans des cheveux ou des débris. Retirez les cheveux et les débris emmélés
autour de la brosse principale.
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I FAQ

68

Probleme

Solution

Le robot ne parvient pas a se
connecter au Wi-Fi.

Une anomalie se produit lors de la connexion au Wi-Fi. Réinitialisez le réseau Wi-Fi et réessayez.
L'autorisation de positionnement n'est pas activée. Veuillez vérifier que l'autorisation de positionnement est
activée dans 'application Mi Home/Xiaomi Home.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot se trouve dans la zone couverte par un bon signal Wi-Fi.
Le Wi-Fi 5 GHz n'est pas pris en charge. Assurez-vous que le robot se connecte a un réseau Wi-Fi 2,4 GHz.

Le nom d'utilisateur ou le mot de passe Wi-Fi saisi est incorrect. Saisissez le nom d'utilisateur et le mot de
passe corrects.

Le robot n'effectue pas

le nettoyage programmeé
automatiquement a 'heure
prévue.

La batterie du robot est faible. Le nettoyage programmeé ne commencera que si le niveau de la batterie est
supérieur a 15 %.

Le robot ne reprend pas le.
nettoyage apres la charge.

Assurez-vous que le robot n'est pas en mode Ne Pas Déranger (DND), ce qui l'empécherait de reprendre le
nettoyage.
Le robot ne reprend pas le nettoyage lorsqu'il est rechargé manuellement ou placé sur la base.

La serpilliere ne se tourne pas.

La serpilliere peut étre emmélée avec des cheveux ou des débris. Nettoyez-la.

La planche a laver déborde.

Essuyez le capteur de débordement avec un chiffonsec.

La serpilliere est mouillée aprés
avoir été nettoyée.

La base ne seche la serpilliere qu'une fois le nettoyage terminé.




Spécifications

Robot Base d'auto-lavage
Modeéle RLS5C Modeéle RCS3
Batterie 6400 mAh (capacité nominale)

Temps de Charge

Environ 6 heures

Entrée nominale

100-240V ~50-60 Hz 1,5 A

Compatibilité OS

Android 4,4 ou i0S 10,0 et ultérieur

Sortie nominale

200V==1A

Tension nominale 14,4V ==

Dispositifs a courte portée
(SRD) Fréquence de 433.92 MHz
fonctionnement sans fil

Puissance nominale 55 W

Wi-Fi Connectivité sans fil Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz

Fréquence de

2400-2483,5 MHz Puissance maximale en

fonctionnement - <10 dBm
sortie

Puissance maximale en <20dBm

sortie

Dispositifs & courte portée Dans des conditions normales d'utilisation, une distance d'au moins 20

(SRD) Fréquence de 433.92 MHz cm entre l'antenne de cet équipement et le corps de ['utilisateur doit étre

fonctionnement sans fil maintenue.

Puissance maximale en <10dBm

sortie

Informations DEEE

Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE dans la Directive européenne
E 2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer a la protection de l'environnement et de la
santé humaine en apportant l'équipement usagé a un point de collecte dédié au recyclage des équipements électriques et électroniques, agréé
BN ar le gouvernement ou les autorités locales. Le recyclage et la destruction appropriés permettront d’éviter tout impact potentiellement négatif sur
l'environnement et la santé humaine. Contactez l'installateur ou les autorités locales pour obtenir plus d’'informations concernant 'emplacement ainsi
que les conditions d'utilisation de ce type de point de collecte.
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Informazioni di sicurezza

Restrizioni per
l'utilizzo

- Questo prodotto puo essere utilizzato da bambini a partire dagli 8 anni di eta e

da persone con handicap fisici, sensoriali e intellettivi oppure con un'esperienza
0 conoscenza limitate, sotto la supervisione di un genitore o tutore, al fine di
garantirne un funzionamento sicuro ed evitare pericoli. | minori possono pulirlo
ed effettuarne la manutenzione solo se supervisionati.

- Non consentire ai bambini di giocare con questo prodotto. Assicurarsi che

bambini e animali domestici siano a distanza di sicurezza dal robot mentre & in
funzione.

- Questo prodotto deve essere usato solo per pulire i pavimenti di casa. Non va

usato all'esterno, su superfici diverse dai pavimenti o in ambito commerciale o
industriale.

- Non utilizzare il robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza una

barriera protettiva. posizionare il robot capovolto. Non usare la copertura LDS, la
copertura del robot o il paraurti come maniglia per il robot.

- Non posizionare il robot capovolto. Non usare la copertura LDS, la copertura del

robot o il paraurti come maniglia per il robot.

- Non usare l'robot a una temperatura ambiente oltre i 40 °C o al di sotto di 0°C o

su pavimenti dove sono presenti liquidi o sostanze appiccicose.

- Togliere da terra eventuali cavi prima di utilizzare il robot, per evitare che

vengano tirati durante la pulizia.

- Spostare dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che il robot li urti e

li danneggqi.

- Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla boccola di aspirazione

del robot.

- Non posizionare la base autolavante vicino a una fonte di calore.



Informazioni di sicurezza

Restrizioni per
l'utilizzo

Batterie e
Ricarica

- Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto sul robot,

sia quando e fermo sia quando e in movimento.

- Non usare il robot per pulire eventuali sostanze infiammabili.
- Non usare l'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti.
- Assicurati che il robot sia spento e che la base di autolavaggio sia scollegata

prima della pulizia o della manutenzione.

- Non usare un panno umido per strofinare o qualsiasi liquido per risciacquare il

robot e la base. Le parti lavabili devono essere completamente asciugate prima
di installarle e usarle.

- Utilizzare il prodotto seqguendo le istruzioni fornite nel manuale utente. Gli utenti

sono responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso improprio
dell'apparecchio.

- Non usare qualsiasi batteria di terze parti e base di autolavaggio. Usa solo con

unita di alimentazione RCS3.

- Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la base di

autolavaggio da solo.

- Non posizionare la base di autolavaggio vicino a una fonte di calore.
- Non usare un panno bagnato o le mani bagnate per strofinare o pulire i contatti

di ricarica della base.

- Non smaltire in modo improprio le batterie usate. Smaltire le batterie non piu

necessarie in appositi impianti di riciclaggio.

- Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite solo da un

tecnico qualificato o da un centro di assistenza post-vendita.
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Informazioni di sicurezza

Batterie e - Se il cavo di alimentazione viene danneggiato o e spezzato, interromperne
Ricarica immediatamente l'utilizzo e contattare il servizio di assistenza post-vendita.
- Accertarsi che l'robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua
confezione originale, se possibile.
- Se l'robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo completamente,
quindi spegnerlo e conservarlo in un posto fresco e asciutto. Ricaricare l'robot
almeno una volta ogni 3 mesi per evitare uno scaricamento eccessivo della

batteria.
Sensore di - Il sensore di distanza laser & conforme allo standard IEC 60825-1:2014 per i
Distanza Laser prodotti laser di Classe 1 e non genera radiazioni laser pericolose.

Par la présente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type RLS5C est conforme a la Directive européenne 2014/53/UE.
L'intégralité de la déclaration de conformité pour ['UE est disponible a l'adresse suivante:

www.dreame-technology.com

Il manuale elettronico dettagliato e disponibile all'indirizzo https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-faqgs



Presentazione del prodotto

Elenco accessori

= .

Strumento di pulizia Cavo di Alimentazione

Base di Autolavaggio

(Compresi un serbatoio dell'acqua pulita, un
serbatoio dell'acqua sporca e un'asse per lavare)

Mocio (x 2) Spazzola laterale

Nota: Le immagini di questo manuale sono solo di riferimento, attenersi al dispositivo reale per valutare il suo aspetto.
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Presentazione del prodotto

Robot

4

Pulsante di Pulizia delle Macchie
- Premi brevemente per avviare la pulizia delle macchie

Pulsante di accensione/spegnimento/pulizia
- Premi e tieni premuto per 3 secondi per accendere o spegnere
- Premi brevemente per avviare la pulizia dopo che il robot & acceso

Indicatore di stato
- Bianco Accesso: Pulizia o Pulito
- Luce arancione lampeggia: Errore

Pulsante di Ritorno-alla-Base
- Premi brevemente per rimandare il robot alla base



Presentazione del prodotto

Robot e Sensori

Spia Wi-Fi o

Resettare o
-Premi e tieni premuto
per 3 secondiper
ripristinare le
impostazioni di fabbrica

Sensore di Ritorno-
alla-Base

Coperchio Superiore LDS

Sensore laser di distanza o
Contatti di ricarica o

o Coperchio

o Uscita d'aria /
Altoparlante

o Paraurti

Sensori di Dislivello

Sensore ad o
ultrasuoni

Ruota Universale

Spazzola laterale o I
Spazzola principale
Pulsante di sblocco
del coperchio della
spazzola principale
Ruota Principale
Sensore di Dislivello

Ruota Principale o—

Sensori di o
Dislivello

Supporti Magnetici

Ruota Ausiliaria

Sensore di bordi
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Presentazione del prodotto

Base di Autolavaggio

Coperchio o
Superiore

Pannello di Controllo

I Tappo del Serbatoio
dellAcqua

Ganci per lavatoio

Piastra di Lavaggio o
| del Panno

Gancio o

Fj’alla galleggiante o

Pulsante di o) >
i Ritorno-alla-Base

—— Pannello di Controllo o]

Serbatoio dell'’Acqua Sporca Serbatoio dell’Acqua Pulita
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Pulsante di
Pulizia

L, Schermodi

Visualizzazione

Pulsante di Ritorno-alla-Base

- Premi e tieni premuto brevemente per rimandare il robot alla base. Il robot
riprende la pulizia dopo che il mocio e stato pulito.

- Premi e tieni premuto per 3 secondi per interrompere la pulizia e inviare
il robot alla base per avere il mocio pulito e asciugato. Se il robot viene
posizionato sulla base quando premi e tieni premuto per 3 secondi, il
mocio viene pulito e asciugato immediatamente.

Pulsante di Pulizia
Premi brevemente per avviare o sospendere la pulizia.

Blocco Bambini

Premi e tieni premuti i pulsanti {3 e (> per 3 secondi per attivare o disattivare
il Blocco Bambini.



Presentazione del prodotto

Base di Autolavaggio Bidone della Polvere

Porta di Alimentazione Area di segnalazione

Pulsante di sblocco del
raccogli-polvere

Coperchio del Bidone

Filtro

Retro della Base di
Autolavaggio

Contatti di ricarica

o Staffa per 'Asse per Lavare

Sensori di © o Sensori di Traboccamento

Traboccamento

r



Ordinare l'ambiente domestico

Rimuovi i cavi di alimentazione e piccoli oggetti per evitare che il robot
rimanga impigliato e intrappolato.

Lo

v

Aprire la porta della zona da pulire e mettere i mobili in posizione ordinata
per lasciare uno spazio sufficiente.
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Prima della pulizia, utilizzare una barriera fisica sul bordo delle scale e del
divano per garantire un funzionamento sicuro e regolare del robot.

H HEn

Per evitare che il robot non riconosca l'area da pulire, non sostare davanti
al robot, alla soglia o al corridorio stretto.



Preparazioni Prima dell'Uso

1. Rimuovi le strisce protettive 3. Posiziona la base contro il muro e ricaricala

- Installa la base in una posizione il piu aperta possibile con un buon
segnale Wi-Fi.

- Inserire il cavo di alimentazione nella base e collegarlo alla presa.

- Posiziona il robot sulla base e il robot si accendera automaticamente e
iniziera a caricarsi.

- Si consiglia di ricaricare completamente il robot prima del primo uso. Dopo
che il robot e completamente carico, l'indicatore di stato si illumina in
bianco per 10 minuti e poi si spegne.

All'interno della
Migliore Gamma Wi-Fi

Nota:

- Rimuovi eventuali oggetti che sono meno di 1,5 m dalla parte anteriore e di 0,5 m
da entrambi i lati della base.

- Assicurati che nessun oggetto possa bloccare l'area di segnalazione.

- Per evitare che le macchie d'acqua bagnino i pavimenti in legno o i tappeti, la
base autolavante e consigliata per essere posizionata su pavimenti in piastrelle o
pavimenti in marmo.

Nota: Installare la spazzola laterale fino a quando non risultera fissata facendo
clic.
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Scansiona il codice QR sull'appliance per scaricare e installare l'app

Mi Home/Xiaomi Home

Questo prodotto funziona con l'app Mi Home/Xiaomi Home. Controllo del dispositivo e interazione con altri dispositivi domotici intelligenti con l'app Mi Home/

Xiaomi Home.
1. Scaricare l'app Mi Home

Scansiona il codice QR sull'apparecchio per scaricare e installare l'app Mi
Home/Xiaomi Home.

o Sotto la Coperchio

2. Aggiungi dispositivo

Apri l'app Mi Home / Xiaomi Home e tocca " @ " nell'angolo in alto a destra
per andare alla pagina Aggiungi Dispositivo. Quindi, tocca " =" nell'angolo
in alto a destra, scansiona il codice QR sull'apparecchio per aggiungere

"Dreame Bot W10", quindi collega il dispositivo come richiesto.

xooxx's home > [+

No home environment info

© Scanning for devices nearby..

Devices Rooms

What should I do if | cannot
> find devices?

Nota:

- La connessione Wi-Fi supporta solo il segnale su banda 2,4 GHz.

- Il software dell'app & in fase di aggiornamento, le operazioni effettive potrebbero
essere diverse dalle dichiarazioni in questo manuale. Per favore segui le istruzioni
in base alla versione corrente dell'app.

3. Ripristino della connessione Wi-Fi

Sollevare la copertura superiore per verificare la spia Wi-Fi, premere i
pulsanti {3 e 1 fino al messaggio sonoro "Attesa configurazione della rete"
L'indicatore Wi-Fi iniziera a lampeggiare lentamente al riconoscimento delle
informazioni di rete.

Spia Wi-Fi

- Lampeggia lentamente:
Attende la connessione

- Lampeggia velocemente: Si sta
connettendo

- Acceso: Connesso

Nota: Se il robot non riesce a connettersi al tuo telefono, ripristina la rete Wi-Fi e
riprova.



Istruzioni utente

Mappatura Veloce

Non attaccare il mocio. Posiziona il robot sulla base e il robot si accende
automaticamente.

La prima volta che usi il robot, crea una mappa come indicato sull'app. Quindi,
il robot si muove per scansionare l'ambiente e costruisce una mappa senza la
pulizia. Dopo che il robot é tornato alla base, una mappa viene creata e salvata
automaticamente.

Accensione/Spegnimento

Premere il pulsante power () fino all'accensione della spia e il robot sara in
modalita di standby. A robot fermo, premere il pulsante (O per 3 secondi per
spegnerlo.

Inizia la pulizia

Premi brevemente i pulsanti >| e (O sulla base e il robot inizia a pulire.

Nota:

- Assicurati che il robot sia completamente carico prima di usarlo. Non spostare
manualmente il robot durante la pulizia.

- Se la batteria si scarica durante la pulizia, il robot torna alla base e riprende la
pulizia dopo aver ricaricato la batteria.

- La funzione Riprende Pulizia deve essere abilitata sull'app in anticipo.

Modalita di pulizia

Dopo che il robot é stato acceso, pulisce ogni stanza pulendo prima lungo
i bordi e le pareti e poi pulendo in un modello a forma di S. Il robot torna
automaticamente alla base per ricaricare la batteria dopo la pulizia.

Pausa / Sonno

Quando il robot sta pulendo, premi brevemente qualsiasi pulsante sul robot
o il pulsante B>l sulla base per mettere in pausa il robot.

Se il robot si ferma per piu di 10 minuti, entra automaticamente in modalita
sonno e l'indicatore di alimentazione e l'indicatore di ricarica smettono di
illuminarsi. Premi qualsiasi pulsante sul robot o sulla base o tocca l'app per
riattivare il robot.

Nota:

- Il robot si spegnera automaticamente se lasciato in modalita riposo per piu di 12
ore quando non é in ricarica.

- Se il robot viene messo in pausa e posizionato sulla base, il processo di pulizia in
corso terminera.

Pulizia delle Macchie

Quando il robot € in pausa o in standby, premi e tieni premuto il

pulsante (J per 3 secondi per attivare la modalita di pulizia delle macchie. In
questa modalita, il robot pulisce un'area di forma quadrata di 1,5 x 1,5 metri
attorno ad esso e torna al punto di partenza una volta che la pulizia delle
macchie e completata.

Piu funzioni nell'app

Una mappa deve essere costruita prima di usare le funzioni precedenti.
Segqui le istruzioni sull'app per usare piu funzioni.

Il software dell'app e in fase di aggiornamento, l'effettiva interfaccia utente
dell'app potrebbe essere diversa dalle dichiarazioni in questo manuale. Per
favore sequi le istruzioni in base alla versione corrente dell'app.
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Istruzioni utente

Funzione di Pulizia
1. Fissa il mocio

Nota: Non usare detersivi o disinfettanti. Altrimenti, le funzioni della base
potrebbero essere influenzate.

. Posiziona il serbatoio dell'acqua pulita nella base




Istruzioni utente

4. Inizia la pulizia 5. Torna all'Auto-Pulizia
Premi brevemente il pulsante [>|. Il robot parte dalla base e lava la casa in Durante la pulizia, il robot tornera alla base per pulire il mocio secondo le
base al piano di pulizia ottimale previsto dalla mappa. condizioni di pulizia impostate nell'app. Il robot riprende la pulizia dopo che

il mocio é stato pulito.

- . 6. Pulisci il mocio
Percorsi di Pulizia

Dopo che il robot ha completato la pulizia ed e tornato a ricaricarsi, la base
inizia la pulizia e ad asciugare il mocio.

o)
ﬁ
v9)

A A

C c (b

Nota:
- Per pulire il mocio in qualsiasi momento, premi e tieni premuto il pulsante { sulla
Nota: base per 3 secondi per iniziare la pulizia.
- Seil robot non e sulla base, per favore riposizionalo prima di avviarlo. - Durante la pulizia del mocio, se l'acqua nel serbatoio dell'acqua pulita e
- Il robot pulira il mocio prima della pulizia, per favore attendi pazientemente fino insufficiente o se il serbatoio dell'acqua sporca e pieno, il robot inviera un
a quando il mocio non sara pulito. messaggio vocale o l'app inviera una notifica.
- Non spostare manualmente la base, il serbatoio dell'acqua pulita, il serbatoio - Dopo aver pulito il mocio, pulisci il serbatoio dell'acqua sporca in tempo per
dell'acqua sporca o l'asse per lavare durante la pulizia. evitare muffe o odori.
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Manutenzione quotidiana

Bidone della Polvere *Pulisci dopo ogni uso

1. Apri il coperchio del robot e premi il gancio del contenitore della polvere
per rimuovere il bidone della polvere.

2. Apri il coperchio del bidone e svuota il bidone come mostrato nel
diagramma.

Filtro

1. Rimuovi il filtro e tocca delicatamente il suo cestello.

oo®
ogo

Nota: Non tentare di pulire il filtro con spazzole o dita.

2. Sciacqua il bidone della polvere e il filtro sotto l'acqua corrente e asciugali
completamente prima della reinstallazione.

Nota:

- Sciacqua il bidone della polvere e il filtro solo con acqua pulita. Non usare alcun
detersivo.

- Usa il bidone della polvere e il filtro solo quando sono completamente asciutti.

- Si consiglia di pulire il filtro ogni due settimane e di sostituirlo ogni tre mesi.



Manutenzione quotidiana

Serbatoio dell'Acqua Pulita *3Pulisc_i il media filtrante una volta ogni
mesl

1. Apri il coperchio del serbatoio dell'acqua pulita, sposta il tubo di lato per
rimuovere e pulire il media filtrante come mostrato nel diagramma.

2. Riposiziona il media filtrante e il tubo.

Serbatoio dell’/Acqua Sporca " Puliscidopo ogni uso

1. Estrai il serbatoio dell'acqua sporca, apri il coperchio del serbatoio
dell'acqua sporca, quindi scarica le acque reflue.

AN
S
3 00

2. Pulisci il serbatoio dell'acqua sporca con acqua e rimettilo sulla base.

Nota: La sfera galleggiante nel serbatoio dell'acqua sporca & una parte mobile.
Non pulire eccessivamente la sfera galleggiante in caso di compromissione delle
sue funzioni.
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Manutenzione quotidiana

Asse per Lavare *Pulisci una volta ogni 2 settimane

1. Premi i ganci su entrambi i lati della parte inferiore della base per

rimuovere l'asse per lavare.

2. Usa lo strumento di pulizia fornito per pulire completamente l'asse per

lavare.
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N

3. Strofina la parte inferiore della base con un panno asciutto.

- )

4. Inserisci l'asse per lavare nella base come mostrato nello schema,
assicurandoti che entrambi i ganci siano in posizione.

N

Clicz: :Eclic

Nota: Assicurati che le staffe dell'asse per lavare siano in posizione.



Manutenzione quotidiana

Pulizia della Spazzola Principale

Premere i pulsanti di sblocco laterali della protezione della spazzola
principale e rimuovere la spazzola verso l'alto.

Estrai i coperchi delle spazzole come mostrato nello schema. Usa lo
strumento di pulizia fornito per rimuovere i capelli aggrovigliati nella
spazzola.

Dldboaet

g |
i
7

Nota: Non tirare eccessivamente i capelli aggrovigliati nella spazzola. In caso
contrario, la spazzola principale potrebbe danneggiarsi.

Pulizia della Spazzola Laterale
Rimuovi e pulisci la spazzola laterale.

Pulizia della Ruota Universale / Ruota Ausiliaria

Nota:

- Usa uno strumento come un piccolo cacciavite per separare l'asse e il pneumatico
della ruota universale. Non usare eccessivamente la forza.

- Sciacqua la ruota universale sotto l'acqua corrente e rimettila dopo averla
asciugata completamente.
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Manutenzione quotidiana

Sensori Robot e Contatti di Ricarica

Strofina i sensori e i contatti di ricarica del robot usando un panno morbido e
asciutto:

- Sensori di dislivello nella parte inferiore del robot

- Contatti di ricarica sul retro del robot

- Sensore di ritorno-alla-base nella parte anteriore del robot

- Paraurti nella parte anteriore del robot

- LDS sulla parte superiore del robot

Paraurti o Sensori di Dislivello
- -
) o] o] ]
Sensore di © (]]]]]IHIIIWH
Ritorno-alla-Base =g "g "

o 11
LDIIIID
[Eninnan]

LDS

Contatti di ricarica

Nota: Il panno bagnato puo danneggiare gli elementi sensibili all'interno del robot
e della base. Per favore usa un panno asciutto per la pulizia.
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Contatti di Ricarica della Base di Auto-Lavaggio e
Sensore di Traboccamento

Contatti di ricarica

f(.||| N
.

Ji e

Sensore di Traboccamento

Riavvio del robot

Se il robot smette di rispondere o non puo essere spento, tenere premuto
il pulsante () per 10 secondi per forzarne lo spegnimento. Quindi tenere
premuto il pulsante () per 3 secondi per riaccendere il robot.

Batteria

Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni. Assicurati
che la batteria rimanga ben carica per l'uso quotidiano per mantenere
prestazioni ottimali della batteria. Se il robot non viene usato per un lungo
periodo di tempo, spegnilo e mettilo via. Per evitare danni causati da una
scarica eccessiva, ricarica il robot almeno una volta ogni tre mesi.



Errori

Se la base non funziona correttamente, sullo schermo di visualizzazione verranno visualizzati un'icona di errore e un messaggio. Leggi il messaggio e gestisci
il problema in base alla tabella seguente.

Icona di Errore Messaggio di Errore Soluzione

Acqua Insufficiente nel

Serbatoio dellAcqua Pulita Aggiungi una quantita sufficiente di acqua nel serbatoio dell'acqua pulita.

@_J

Schmutzwassertaninicht Setzen Sie den Reinwassertank ein.

0 installiert
70 —]
0 Malfunzionamento del Metti a posto il serbatoio dell'acqua sporca.
Serbatoio dell'’Acqua Sporca Svuota le acque reflue.

Controlla se l'asse per lavare € installato e se i ganci su entrambi i lati dell'asse per

= =D Asse per Lavare non installato lavare sono a posto.
(D Livello dell/Acqua Anormale Controlla se la porta di scarico & intasata. Se si, puliscila
— dell'Asse per Lavare P : P ’
o) Malfunzionamento del Controlla se si verifica un'eccezione per il robot. Per favore fai riferimento alla
robot sezione "FAQ" in questo manuale per la risoluzione dei problemi.
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Problemi comuni
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Problema

Soluzione

ILrobot non si accende.

La batteria e scarica. Ricarica il robot sulla base e riprova.
La temperatura ambientale e troppo bassa (meno di 0° C) o troppo alta (oltre 40°C ). La temperatura di
funzionamento va da 0° C a 40°C .

ILrobot non si ricarica.

La base e scollegata. Assicurati che entrambe le estremita del cavo di alimentazione siano collegate.
Contatto scarso. Pulisci i contatti di ricarica della base e del robot.

ILrobot non tornera alla base.

Ci sono ostacoli intorno alla base. Posiziona la base in un'area piu aperta.

Pulisci l'area di segnalazione della base.

Lo spostamento del robot potrebbe causare il riposizionamento o la rimappatura dell'ambiente circostante.
Se il robot e troppo lontano dalla base, potrebbe non essere in grado di tornare automaticamente alla base,
nel qual caso hai bisogno di posizionare manualmente il robot sulla base.

ILrobot non funziona
correttamente.

Spegni il robot e poi riavvialo.

ILrobot fa uno strano rumore.

La spazzola principale, la spazzola laterale o le ruote principali possono essere impigliate con capelli o detriti.
Spegni il robot e rimuovi eventuali capelli o detriti.

La potenza di aspirazione e
debole durante la pulizia.

Il bidone della polvere & pieno. Svuota il bidone della polvere.

ILfiltro & intasato. Pulisci il filtro.

La spazzola principale e impigliata con capelli o detriti. Rimuovi i capelli e i detriti aggrovigliati attorno alla
spazzola principale.




Problemi comuni

Problema

Soluzione

ILrobot non & in grado di
connettersi al Wi-Fi.

Si verifica un'eccezione durante la connessione al Wi-Fi. Ripristina la rete Wi-Fi e riprova.

L'autorizzazione al posizionamento non e abilitata. Assicurati che l'autorizzazione al posizionamento sull'app
Mi Home / Xiaomi Home sia abilitata.

ILsegnale Wi-Fi & debole. Assicurati che il robot si trovi nel raggio del tuo segnale Wi-Fi.

ILWi-Fi a 5 GHz non e supportato. Assicurati che il robot si connetta a un Wi-Fi a 2,4 GHz.

ILnome utente o la password Wi-Fi inseriti non sono corretti. Inserisci il nome utente e la password corretti.

ILrobot non pulira
automaticamente all'ora
programmata.

ILrobot ha la batteria scarica. La pulizia programmata non iniziera a meno che il livello della batteria non sia
superiore al 15%.

ILrobot non riprendera la pulizia
dopo la ricarica.

Assicurati che il robot non sia impostato sulla modalita Non Disturbare (DND), che gli impedira di riprendere
la pulizia.
ILrobot non riprende la pulizia quando viene ricaricato manualmente o posizionato sulla base.

Il mocio non e in grado di
ruotare.

Il mocio pud essere impigliato con capelli o detriti. Puliscilo.

L'asse per lavare trabocca.

Pulisci il sensore di troppopieno con un panno asciutto.

Il mocio & bagnato dopo essere
stato pulito.

La base asciuga il mocio solo dopo che l'attivita di pulizia € completata.

o1
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Specifiche tecniche

Robot Base di Autolavaggio
Modello RLS5C Modello RCS3
Batteria 6400 mAh (Capacita Nominale)
Ingresso nominale 100-240V ~50-60Hz 1,5 A
Tempo diricarica Circa 6 ore
i i ioni Uscita nominale 200V=1A
Compatibilita 0S Andr0|d. 4,4 01i0S 10,0 e versioni
successive
Tensione nominale 14,4V = Frequenza di Funzionamento 433.92 MHz
Wireless SRD :
Potenza nominale 55 W
Potenza in uscita massima <10 dBm
Connettivita Wi-Fi Wireless Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz
Frequenza d’esercizio 2400-2483,5 MHz In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere tenuta a
una distanza minima di 20 cm tra l'antenna e il corpo dell'utente.
Potenza in uscita massima <20dBm
Frequenza di Funzionamento
Wireless SRD 433.92 MHz
Potenza in uscita massima <10 dBm

Informazioni RAEE

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE in base alla direttiva 2012/19/UE) che
E non devono essere smaltiti assieme a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario,
e necessario proteggere l'ambiente e la salute umana consegnando i rifiuti a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio di rifiuti di apparecchiature
] elettriche ed elettroniche, predisposto dalla pubblica amministrazione o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti aiutano a prevenire
conseguenze potenzialmente negative all'ambiente e alla salute umana. Contattare l'installatore o le autorita locali per ulteriori informazioni sulla
sede e per i termini e le condizioni di tali punti di raccolta.



Informacion de seguridad

Restricciones de uso

- Este producto puede usarse por nifios mayores de 8 afios y por personas

con problemas fisicos, sensoriales, intelectuales, o experiencia o
conocimientos limitados bajo la supervision de un padre o tutor para
garantizar un funcionamiento seguro y evitar cualquier riesgo de
peligro. La limpieza y mantenimiento no deben realizarse por nifios sin
supervision.

- Este producto no es un juguete. Asegurese de que tanto niflos como

mascotas mantienen una distancia de seguridad mientras esté en
funcionamiento.

- Este producto es solo apto para la limpieza de suelos del hogar. No lo

utilice en exteriores, en otro tipo de superficies ni en un entorno comercial
o industrial.

- No use el robot en zonas con desnivel sin una barrera protectora.
- No coloque el robot boca abajo. No utilice la cubierta del LDS, la cubierta

del robot o el parachoques como asa para mover el robot.

- No use el robot si la temperatura ambiente es superior a los 40 °C o

inferior a los 0 °C,o si hay liquidos o sustancias pegajosas en el suelo.

- Recoja cualquier cable del suelo antes de usar el robot para evitar que se

dafen durante la limpieza.

- Recoja objetos fragiles o pequenos del suelo para evitar que el robot los

succione y los dane.

- Evite que el pelo, los dedos o cualquier otra parte del cuerpo entre en

contacto con la zona de succion del robot.

- Mantenga la herramienta de limpieza fuera del alcance de los nifios.
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Informacion de seguridad
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Restricciones de uso

Baterias y carga

- No coloque nifios, mascotas ni cualquier objeto encima del robot si este

se encuentra estacionado o en movimiento.

- No use el robot para limpiar sustancias téxicas o inflamables.
- No aspire objetos duros o afilados.
- Asegurese de que el robot esté apagado y de que la base de autolavado

esté desenchufada antes de limpiar o realizar el mantenimiento.

- No utilice un pafio humedo ni ningun liquido para limpiar o enjuagar el

robot o la base. Las piezas lavables deben secarse completamente antes
de instalarlas y utilizarlas.

- Use este producto de acuerdo con las instrucciones del manual. Los

usuarios son responsables de cualquier perdida o dafio debidos a un uso
no adecuado del producto.

- No utilice baterias ni bases de autolavado de terceros, utilice solamente

con unidad RCS3.

- No intente desmontar, reparar o modificar la bateria o la base de

autolavado por su propia cuenta.

- No coloque la base de autolavado cerca de una fuente de calor.
- No utilice un pafio humedo o0 manos mojadas para limpiar los contactos

de carga de la base.

- No deseche las pilas usadas de forma inadecuada. Las baterias que ya no

se necesiten deben desecharse en una instalacion de reciclaje adecuada.



Informacion de seguridad

Baterias y carga - Este producto contiene baterias que so6lo pueden ser reemplazadas por

técnicos cualificados o por el servicio postventa.

- Si se dafia o se rompe el cable de alimentacioén, deje de usarlo
inmediatamente y pongase en contacto con el servicio posventa.

- Asegurese de que el robot esté apagado cuando lo transporte y guardelo
en su embalaje original si es posible.

- Sinova a utilizar el robot durante un largo periodo de tiempo, carguelo
completamente, apaguelo y gudrdelo en un lugar fresco y seco. Recargue
el robot al menos una vez cada 3 meses para evitar la sobredescarga de la

bateria.
Sensor Laser de - El sensor de distancia laser cumple con la norma IEC 60825-1: 2014 para
Distancia productos laser de Clase 1y no genera radiacion laser peligrosa.

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico RLS5C cumple con la Directiva 2014/53/UE. Encontrard el texto
completo de la declaracion de conformidad de la UE en esta direccién de Internet: www.dreame-technology.com
Para un manual electrénico detallado, vaya a https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-fags
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Descripcion general del producto

Lista de accesorios

= .

Herramienta de Cable de Alimentacion
limpieza
Almohadilla Trapeadora (x2) Cepillo lateral Base de Autolavado

(Incluyendo un tanque fresco, un tanque de
residuos y una tabla lavadora)

Nota: Las ilustraciones del presente manual son solo de referencia, consulte la apariencia real en el producto adquirido.
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Descripcion general del producto

Robot

Botdn de Limpieza Localizada
- Presione brevemente para iniciar la limpieza localizada

Boton de encendido/limpieza

- Mantenga pulsado durante 3 segundos para encender o apagar

- Presione brevemente para que el robot comience a limpiar después
de encenderse

Indicador de estado
+ Encendida en Blanco: Limpiando o terminado de limpiar

- Naranja intermitente: Error

Botdn de Regreso a la Base
- Presione brevemente para enviar el robot de regreso a la base
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Descripcion general del producto

Robot y Sensores

Indicador de Wi-Fi o o Cubierta

Botén de o
restablecimiento
- Mantenga pulsado
durante 3 segundos para
restaurar la configuracion
de fabrica

o Salida de aire /
Altavoz

o Parachoques

Sensor de Regreso o
a la Base

Cubierta Superior de LDS

Sensor ultrasénico

Cepillo lateral

Rueda principal o—

Sensores de o
Altura

Sensor laser de distancia o
Contactos de carga o

98

Sensores de Altura

Rueda Universal

Cepillo principal

|

Pinzas del protector
del cepillo

Rueda Principal

to Sensores de Altura

Q@@

Sensor de bordes

Montajes Magnéticos
Rueda Auxiliar



Descripcion general del producto

Base de Autolavado

Cubierta Superior

———o Tapon del
Tanque de Agua

Hebilla de Tabla

§ = = Lavadora
. Tabla Lavadora = =
H NS ==
con Mopa
Hebilla o o Hebilla

o Esponja de Filtro

Tanque Fresco

Tanque de Residuos

Panel de Control

| Boton de Regreso

o Ppanel de Control o

[a) >l Boton de Limpieza

L——————————— Ppantallade
Visualizacién

a la Base

Boton de Regreso a la Base

- Presione brevemente para enviar el robot de regreso a la base. El robot
reanudara el trabajo después de limpiar la almohadilla trapeadora.

- Mantenga pulsado durante 3 segundos para parar la limpieza y enviar
el robot de vuelta a la base para que se limpie y seque la almohadilla
trapeadora. Si el robot esta colocado sobre la base cuando usted
mantiene el botdn pulsado durante 3 segundos, se limpiard y se secard la
almohadilla trapeadora inmediatamente.

Boton de Limpieza
Presione brevemente para iniciar o pausar la limpieza.

Bloqueo Infantil

Mantenga presionados los botones Ty > durante 3 segundos para activar
o desactivar el bloqueo infantil.
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Descripcion general del producto

Base de Autolavado

Puerto de Alimentacion Area de sefalizacion

el (e

i =~ =

Base de Autolavado
Trasera

Contactos de carga

o Soporte de Tabla
Lavadora

o Sensores de
Desbordamiento

Sensores de o
Desbordamiento

Depdsito de polvo

Pinza del depdsito de
basura

Cubierta de Deposito
de Basura

Filtro



Ordenar el entorno domeéstico

v

Guarde los cables de alimentacion y los objetos pequefios para evitar que Antes de que empiece a limpiar,utilice la barrera fisica en el borde de las
el robot se enrede y quede atrapado. escaleras y el sofa para garantizar un funcionamiento seguro y fluido del
aspirador robot.

HEn FY
i ﬂ OO0
v X

Abra la puerta de la habitacién que va a limpiar y coloque los muebles en Para evitar que el robot no reconozca el drea a limpiar, no permanezca de
el lugar apropiado para hacer més espacio. pie delante del robot, en el umbral, el pasillo o lugares estrechos.
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Preparativos antes del Uso

1. Quite las tiras protectoras

Nota: Instale los cepillos laterales hasta que encajen en su sitio.

102

3. Coloque la base contra la pared y carguela

- Instale la base en un lugar lo mds abierto posible con buena sefial Wi-Fi.

- Inserte el cable de alimentacién en la base y conéctelo al enchufe.

- Coloque el robot en la base, y el robot se encenderd automaticamente y
comenzara a cargar.

- Se recomienda cargar completamente el robot antes del primer uso. Una
vez que el robot estd completamente cargado, el indicador de estado se
ilumina en blanco durante 10 minutos y luego la luz se apaga.

5

Dentro del Mejor
Alcance de Wi-Fi

Nota:

- Quite cualquier objeto que esté a menos de 1,5 m del frente y 0,5 m de cada lado
de la base.

- Asegurese de que ningun objeto pueda bloquear el area de sefializacion.

- Para evitar que las manchas de agua mojen pisos de madera o alfombras, se
recomienda colocar la base de autolavado sobre pisos de baldosas o marmol.



Conectar con la aplicacion Mi Home / Xiaomi Home

Este producto funciona con la aplicacion Mi Home/Xiaomi Home. Controla tu dispositivo e interactia con ély otros dispositivos inteligentes del hogar con la

aplicacion Mi Home/Xiaomi Home.
1. Descargue la Aplicacion Mi Home/Xiaomi Home

Escanee el codigo QR del aparato para descargar e instalar la aplicacion Mi
Home / Xiaomi Home.

o Debajo de la Tapa

2. Anadir dispositivo

Abra la aplicacion Mi Home / Xiaomi Home y toque " @ " en la esquina
superior derecha para ingresar en la pagina Agregar Dispositivo. Luego,
togue " = " en la esquina superior derecha, escanee el codigo QR en el
dispositivo para agregar "Dreame Bot W10", y conecta el dispositivo como se

le indique.

1 G -

@ Scanning for devices nearby..

What should | doif | cannot
find devices?

xxxxxx's home > [+]
No home environment info

Devices Rooms >

Nota:

- Solo admite Wi-Fi de 2,4 GHz.

- El software de la aplicacion se estd actualizando, las operaciones actuales
pueden ser diferentes de las instrucciones en este manual. Siga las instrucciones
basadas en la version mas nueva de la aplicacion.

3. Restablecer Wi-Fi

Mantenga pulsados al mismo tiempo los botones {3y {F hasta que
escuche: «Esperando configuracion de red». Cuando el indicador parpadee
lentamente, el Wi-Fi se habra restablecido correctamente.

Indicador de Wi-Fi

- Parpadea lentamente:
Esperando conexion

- Parpadea rdpidamente:
Conectando

- Encendida: Conectado

Nota: Si el robot no puede conectarse a su movil, reinicie la red Wi-Fiy vuelva a
intentarlo.
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Modo de uso

Mapeo Rapido

No instale la almohadilla trapeadora. Coloque el robot en la base y el robot
se encenderd automaticamente.

La primera vez que usa el robot, por favor cree un mapa como se indica en
la aplicacion. Luego, el robot se mueve para escanear el entorno y crear un
mapa sin iniciar la limpieza. Una vez que el robot regrese a la base, el mapa
se generard y se guardard automdticamente.

Encender/apagar

Mantenga pulsado el botén (O durante 3 segundos para encender el robot.
Una vez que el indicador de encendido se vuelva completamente blanco, el
robot entrard en modo de espera. Para apagar el robot, mantenga pulsado
el botén (O durante 3 segundos mientras esté parado.

Empezar la limpieza

Presione brevemente los botones >ly () de la base y el robot comenzard a
limpiar.

Nota:

- Asegurese de que el robot esté completamente cargado antes de usarlo. No
mueva manualmente el robot cuando estd limpiando.

- Sila bateria se agota durante la limpieza, el robot regresa a la base y reanuda la
limpieza después de cargar la bateria. La funcion Reanudar Limpieza debe estar
activada en la aplicacion de antemano.
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Modo de limpieza

Después de encender el robot, él se pondra a limpiar cada habitacion
siguiendo primero los bordes y las paredes y luego en un patrén en forma
de S. EL robot regresard automaticamente a la base para cargar la bateria
después de la limpieza.

Pausa/Dormir

Cuando el robot estd limpiando, presione brevemente cualquier botén del
robot o el boton Dl de la base para pausar el robot.

Si el robot se detiene durante mds de 10 minutos, ingresa automaticamente
al modo de dormir y los indicadores de encendido y de carga dejaran de
brillar. Presione cualquier botén del robot o la base o toque la aplicacion
para activar el robot.

Nota:

- Elrobot se apagard automdticamente si se mantiene en modo Suspensién
durante méas de 12 horas.

- Si el robot es pausado y colocado en la base, la limpieza actual se finalizara.

Limpieza Localizada

Cuando el robot estd en pausa o en espera, presione y mantenga presionado
el botén {3 durante 3 segundos para activar el modo de limpieza localizada.
En este modo, el robot limpiard un drea cuadrada de 1,5 x 1,5 metros a su
alrededor y regresard a su punto de partida una vez que se complete la
limpieza localizada.

Mads Funciones de la aplicacidn

A map must be built before using the preceding functions.

Follow the instructions on the app to use more functions.

The app software is upgrading, and the actual app user interface may be
different from the statements in this manual. Please follow the instructions
based on the current app version.



Modo de uso

Funcion de Trepado
1. Coloque la almohadilla trapeadora

A la linea MAX

Nota: No utilice detergente ni desinfectante. De lo contrario, el funcionamiento de
la base puede quedar afectada.

3. Coloque el tanque fresco en la base
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Modo de uso

4. Empezar a limpiar

Presione brevemente el botdn [>]. El robot comenzara desde la base y
limpiard el hogar segun el plan de limpieza éptimo programado por el
mapa.

Camino de Trapeado

A A

.
D c (D

(@)

Nota:

- Si el robot no esta en la base, vuelva a colocarlo antes de ponerlo en marcha.

- Elrobot lavard la almohadilla trapeadora antes de limpiar, espere con
paciencia hasta que se termine de lavar la almohadilla.

- No mueva manualmente la base, el tanque fresco, el tanque de residuos o la
tabla lavadora cuando el robot esta trapeando.
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5. Regresar por Autolavado

Durante la limpieza, el robot regresara a la base para lavar la almohadilla
trapeadora segun las condiciones de limpieza establecidas en la aplicacion.
El robot reanudara la limpieza después de haber lavado la almohadilla

6. Limpiar la almohadilla trapeadora

Una vez que el robot completa la limpieza y regresa a cargarse, la base
comenzara a lavar y secar la almohadilla trapeadora.

Nota:

- Para lavar la almohadilla trapeadora en cualquier momento, presione y
mantenga presionado el botén {} en la base durante 3 segundos para comenzar
el lavado.

- Al lavar almohadilla trapeadora, si el agua en el tanque fresco esta insuficiente
o eltanque de residuos esta lleno, el robot enviard un mensaje de voz o la
aplicacion enviara una notificacion.

- Después de lavar la almohadilla teapeadora, por favor limpie el tanque de
residuos pronto para evitar el moho u olores.- Después de lavar la almohadilla
teapeadora, por favor limpie el tanque de residuos pronto para evitar el moho u
olores.



Mantenimiento rutinario EN

Depdsito de Basura " Limpie despues de cada uso Filtro

1. Abra la cubierta del robot y presione la hebilla del depdsito de basura para 1. Retire el filtro y golpee suavemente su canasta.
retirar el depdsito.

oo®
ogo

Nota: No intente limpiar el filtro con cepillos o dedos.

2. Abra la cubierta del depdsito y vacielo como se muestra en el diagrama. 2. Enjuague el depésito de basura y el filtro con agua corriente y séquelos
completamente antes de volver a instalarlos.

Nota:

- Enjuague el depdsito de basura y el filtro Unicamente con agua limpia, no utilice
detergente.

- Utilice el depdsito de basura y el filtro sélo cuando estdn completamente secos.

- Se recomienda limpiar el filtro cada dos semanas y reemplazarlo cada tres
meses.
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Mantenimiento rutinario

Tanque Fresco *Limpie la esponja de filtro una vez cada 3 meses Tanque de Residuos *Limpie después de cada uso
1. Abra la cubierta del tanque fresco, mueva la manguera hacia un lado para 1. Saque el tanque de residuos, abra la cubierta del tanque de residuos y
poder quitar y limpiar la esponja de filtro como se muestra en el diagrama. luego vacie las aguas residuales.
@ \\
0
0.0
0
00
2. Vuelva a colocar la esponja de filtro y la manguera. 2. Limpie el tanque de residuos con agua y vuelva a colocarlo en la base.

Nota: La bola flotante en el tanque de residuos es una pieza movil. No la limpie
excesivamente para evitar afectar sus funciones.
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Mantenimiento rutinario

Tabla Lavadora *Limpie una vez cada 2 semanas

1. Presione las hebillas en ambos lados de la parte inferior de la base para

quitar la tabla lavadora

2. Utilice la herramienta de limpieza proporcionada para limpiar

completamente la tabla de lavar.

N

3. Limpie la parte inferior de la base con un pafio seco.

C_

7

4. Inserte la tabla lavadora en la base como se muestra en el diagrama,
asegurandose de que ambas hebillas estén bien cerradas.

Nota:

Clic

Asegurese de que los soportes de la tabla lavadora estén en su lugar.

A\,

R

Z Clic
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Mantenimiento rutinario

Limpiar el Cepillo Principal Limpiar el Cepillo Lateral

Presione la cubierta del cepillo hacia dentro para retirar la cubierta de y Retire y limpie el cepillo lateral.
elévelo para sacarlo del robot.

)

Limpiar la Rueda Universal/Rueda Auxiliar

Retire las tapas del cepillo como se muestra en el diagrama. Utilice la
herramienta de limpieza proporcionada para quitar los pelos enredados en
el cepillo.

Nota:
- Utilice una herramienta como un destornillador pequefio para separar el eje y el
) . ) neumatico de la rueda universal, no ejerza demasiada fuerza.
Nota: No tire con mucha fuera los pelos enredados en el cepillo, de lo contrario el - Enjuague la rueda universal con agua corriente y vuelva a colocarla después de
cepillo principal podria dafiarse. secarla por completo.
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Mantenimiento rutinario

Sensores de Robot y Contactos de Carga

Limpie los sensores y los contactos de carga del robot con un pafio suave y
seco:

- Sensores de altura en la parte inferior del robot

- Contactos de carga en la parte trasera del robot

- Sensor de regreso a la base en la parte delantera del robot
- Parachoques en la parte delantera del robot

- LDS en la parte superior del robot

Sensores de Altura

f

Parachoque

o
Sensor de
regreso a la base W s g "

o T 11
LDIHID
[mninnan]

LDS

Contactos de
carga

Nota: El pafio himedo puede dafiar los elementos sensibles dentro del robot y la
base. Utilice un pafio seco para limpiar.

Contactos de carga de la base de autolavado y
sensor de rebose

Contactos de carga

S Nt

Sensor de Desbordamiento

Reinicio del robot

Si el robot deja de responder o no se puede apagar,mantenga pulsado
el boton () durante 10 segundos para forzar el apagado. A continuacion,
mantenga pulsado el botén () durante 3 sequndos para encenderlo de
nuevo.

Bateria

El robot contiene una bateria de iones de litio de alto rendimiento. Asegurese
de que la bateria permanezca bien cargada para el uso diario a fin de
mantener un rendimiento 6ptimo. Si el robot no se utiliza durante un largo
periodo de tiempo, apague el robot y gudrdelo para evitar dafios por
descargas excesivas. Cargue el robot al menos una vez cada tres meses.
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Errores

Si la base no funciona correctamente, se mostrara un icono de error y un mensaje en la pantalla. Lea el mensaje y resuelva el problema segun la siguiente

tabla.

Icono de Error

Mensaje de Error

Solucion

0

Agua insuficiente en el tanque
fresco

Agregue una cantidad suficiente de agua al tanque fresco.

il %

Tanque de Residuos No Instalado

Coloque el tanque fresco en su lugar.

Mal Funcionamiento del Tanque de
Residuos

Coloque el tanque de residuos en su lugar.
Vacie las aguas residuales .

Tabla lavadora no instalada

Compruebe si la tabla lavadora estd instalada y si las hebillas en ambos lados
de la tabla estan bien cerradas.

Nivel de agua anormal en la tabla
lavadora

Compruebe si el puerto de desechos esta obstruido. Limpielo en caso afirmativo.

S| L

Mal funcionamiento del robot

Compruebe si se ha producido una anormalidad en el robot. Consulte la seccién
"Preguntas Frecuentes" de este manual para solucionar problemas.
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Preguntas mas frecuentes

Problema

Solucion

El robot no se encendera.

La bateria estd baja. Recargue el robot en la base y vuelva a intentarlo.
La temperatura ambiente es demasiado baja (por debajo de los 0 ° C) o demasiado alta (por encima de los 40 ° C).
La temperatura de funcionamiento del robotes de 0° Ca 40°C.

El robot no se cargara.

La base esta desenchufada. Asegurese de que ambos extremos del cable de alimentacién estén enchufados.

Contacto malo. Limpie los contactos de carga de la base y el robot.

El robot no regresard a la base.

Hay obstrucciones alrededor de la base. Coloque la base en un drea mas abierta.

Limpie el area de sefializacion de la base.

Mover el robot puede hacer que se reubique o vuelva a mapear su entorno. Si el robot estd demasiado lejos
de la base, es posible que no pueda regresar automaticamente a la base, en cuyo caso usted necesitara
colocar manualmente el robot en la base.

El robot no funciona
correctamente.

Apague el robot y luego reinicielo.

El robot hace un ruido extrafio.

El cepillo principal, el cepillo lateral o las ruedas principales pueden estar enredados con pelos o particulas.
Apague el robot y elimine los pelos o las particulas.

La potencia de succion es débil
durante la limpieza.

El deposito de basura esta lleno. Por favor vacielo.

El filtro esta obstruido. Por favor limpielo.

El cepillo principal estd enredado con pelos o suciedades. Quite los pelos y las suciedades enredados en el
cepillo principal.

113



Preguntas mas frecuentes

Problema

Solucion

El robot no puede conectarse a
Wi-Fi.

Se produce una excepcion al conectarse a una red Wi-Fi. Restablezca la red Wi-Fi y vuelva a intentarlo.

El permiso de posicionamiento no esta habilitado. Asegurese de que el permiso de posicionamiento en la
aplicacion Mi Home / Xiaomi Home esté habilitado.

La sefal de Wi-Fi esta débil. Asegurese de que el robot esté dentro del alcance de su sefial de Wi-Fi.

No se admite Wi-Fi de 5 GHz. Asegurese de que el robot se conecte a un Wi-Fi de 2,4 GHz.

El nombre de usuario o la contrasefia de Wi-Fi ingresados son incorrectos. Ingrese el nombre de usuario y la
contrasefia correctos.

El robot no realizara limpieza
automaticamente a la hora
programada.

La bateria estd baja. La limpieza programada no comenzard a menos que el nivel de la bateria esté superior
al 15%.

El robot no reanudara la limpieza
después de la carga.

Asegurese de que el robot no esté en modo No Molestar (DND), lo que prohibird que reanude la limpieza.
El robot no reanuda la limpieza cuando se carga manualmente o estd colocado en la base.

La almohadilla trapeadora no
puede girar.

La almohadilla trapeadora puede estar enredada con pelos o suciedades.

La tabla lavadora se desborda.

Limpie el sensor de desbordamiento con un pafio seco.

La almohadilla trapeadora esta
mojada después de lavarse.

La base seca la almohadilla trapeadora sélo después de que el robot haya completado la tarea de
limpieza.
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Especificaciones

Robot Base de Autolavado
Modelo RLS5C Modelo RCS3
Bateria 6400 mAh (capacidad nominal)

Tiempo de carga

Aprox.6 horas

Entrada nominal 100-240V ~ 50-60 Hz 1,5 A

Compatibilidad de SO

Android 4,4 0i0S 10,0 y mds recientes

Tensién nominal

14,4V =

Potencia nominal

55w

Conectividad Inalambrica
Wi-Fi

Wi-Fi IEEE 802.11b /g/n 2,4 GHz

Frecuencia de operacion

2400-2483,5 MHz

Salida nominal 20,0V=T1A
Frecuencia de

Funcionamiento 433.92 MHz
Inalambrico SRD

Potencia maxima de salida <10dBm

Potencia maxima de

salida <20dBm
Frecuencia de

Funcionamiento 433.92 MHz
Inaldmbrico SRD

Potencia maxima de <10 dBm

salida

Informacion sobre RAEE

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una
distancia de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.

mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando sus equipos de

E Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electrénicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no deben

desecho a un punto de recogida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos y electrénicos, designado por el gobierno o las autoridades
HEE locales. La eliminacidn y el reciclado correctos ayudaran a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la salud humana.
Péngase en contacto con el instalador o con las autoridades locales para obtener mas informacién sobre la ubicacion y las condiciones de dichos

puntos de recogida.
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NHdopmaumsa no TexHnke 6esonacHocTr

OrpaHnyeHus Ha - [etu ctaplie 8 1eT 1 inLa € OrpaHNYeHHbIMY PU3NYECKUMI, CEHCOPHBIMUN NN
aKcnayatayuio YMCTBEHHbIMUN CMOCOBHOCTAMMN NAN HEAOCTATOUYHbLIM OMbITOM N 3HAHNSIMW MOTYT
MNCMOoNb30BaTb AAHHLIN NpMBOpP Nog NPYUCMOTPOM B3POC/bIX NN ONeKyHOB
ons obecneueHns 6e3onacHoON aKcnayaTaunm n n3bexxaHms BO3MOXKHbIX
onacHocten. OQUNCTKa 1 TeXHUYecKkoe o0b6CnyXrMBaHne He A4OMXKHO BbIMONHATLCS
aetbMun 6e3 NprucmMoTpa B3pOC/bIX.

- [eTtam He cnepyeT UrpaTb C 3TUM YCTPOWCTBOM. YbeamnTech, UYTo AeTn n
>KMBOTHbIE HAaX0AaTCs Ha Be3onacHOM paccTosHuM oT poboTa BO Bpems
paboTbl.

-+ 9TO YCTPOWCTBO NpegHasHavyeHo TobKO 4J19 OUYNCTKX Nosia B 4OMALLHNX
ycnoBusx. He ncnonb3ynte ero Ha OTKPbITOM BO34yXe, Ha MOBEPXHOCTAX 6e3
nona, a Takke B KOMMepPUeCKnX UM NPOMbILL/IEHHbIX YC/TOBUSIX.

- He ncnonb3syinte pobot B 061acTsaX, pacnosioXeHHbIX Hag, nosom, 6e3
3awmTHoro bapbepa.

- 3anpeLyaeTtca nepeBopavnBatb poboTa. 3anpellaeTcs nepemMelLatb poboT 3a
KPbILLKY 1a3epHOro AaTumKka paccTtoaHus, KpbiLKy poboTta nam amopTtrsaTop.

- He ncnonb3ynte poboT B cpefax c TeMnepaTtypor OKpy»KarLen cpegbl
Bbille 40 ° Cvaum HxKe 0 ° C, a TakXkKe Ha Moy C XXUAKOCTAMU NN NNMKNMUN
BeLecTBamm.

- Y6epwTe C nona npoBoAa nepeg ncrnonb3oBaHnemMm poboTta, Utobbl OH He TAHYN
X BO BpeMs y6opKu.

116



NHdopmaLumsa no TexHnke 6esonacHoCcTn

OrpaHnyeHuns Ha
aKcnayaTayuio

AKKyMynaTop n
3apfagka

- Y6epuTe C nona xpynkue v meskne npeameTsl, UTobbl po6OT He Bpe3asncs B HUX

" He noBpeau.

- He monyckante nonagaHuns BosIoC, NanbLEeB 1 APYrnx yacten Tena Bo

BCacblBatolLiee oTBepcTue poborTa.

- XpaHuTe uncrtaline NHCTPYMeHTbl B MecTe, He J0CTYNHOM N4 neten.
- He pa3MeL|.|,a|7|Te Ha po60Te OeTen, XNBOTHbIX N Kakne-nmbo npegmMmeThl,

HE3aBNMCMMO OT TOTO OCTaHOBJIEH OH UMW OBNXETCA

- He ncnone3ynte pobot gna y6opKn ntobbIX ropsiLmnx BeLw,ecTs.
- He ncnonb3ynte pobot g ybopKkn TBepAbIX N OCTPbIX NpeaMeTOoB.
- Mepepn, 0UNCTKON NN peMOHTOM ybeamnTechb, UTo PobOT BbiKAKOYEH, a 6a3a ans

dBTOOYNCTKW OTK/THOYEHA OT PO3ETKN.

- 3anpeLjaeTca NnpoTmpaTb p060T n 6a3y B/1a>XHbIM Mos0TeEHLEM NIV MPOMbIBATb

KNAKOCTbI. MotoLwmecs 3fieMeHTbl Heob6Xxoa4MMO NOMHOCTBIO NPOCYLWNTL Nepeq,
YCTAHOBKOW HAa MeCTO 1 AasibHeNLW M NCMNONb30BaHMEM.

- Vicnonb3yiTe 3TO YCTPOWNCTBO COMMACHO PYKOBOACTBY MO/b30BATeNS.

Monb3oBaTenn HecyT OTBETCTBEHHOCTb 3a YObITKM 1 yLiepb, BO3HUKLLNE N3-3a
HecobnaeHNs NHCTPYKLNNA.

- 3anpeLLaeTcs MCno/ib30BaTb CTOPOHHMIA aKKyMynsiTop 1 6a3y A aBTOOUMCTKN.

Ncnonb3yinTe TonbKo ¢ 6:10koM nntaHms RCS3.

- 3anpeLlaeTcd camoCcTodaTesibHO pa36|/|paTb, PEMOHTNPOBATb NN N3MEHATb

AKKYMYNATOP NMn60o 6asy A1 aBTOOUNCTKN.

- 3anpeLuaeTca pasMewatb 6a3y 419 aBTOOUMCTKA PAAOM C ICTOUYHWKOM Tenna.
- 3anpeLaeTca NPoTMPaTh NIV OUNLLATL 3aPsAAHbIE KOHTAKTbl 6a3bl BIAXHbIM

rnonoteHuem NMbo BAaXHbIMKN PyKamMn.
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NHdopmaumsa no TexHnke 6esonacHocTr

AKKyMmynatop 1
3apagka

- He yTnnun3npyite ctapble akkyMynaTopbl HEHagnexalmm o6pa3om. HeHyXHble

aKKyMynsaTopbl CiegyeT cAaBaTh B COOTBETCTBYHOLLME NMYHKTbI MepepaboTKu.

- [JaHHOE YCTPOWCTBO COAEPXKNT aKKyMyNsaTOPbl, KOTOPbIE A0/MKHbI 3aMeHSATb

TONBbKO KBANNMPULIMPOBAHHbIE CNEeLManncTbl AN CNeumnanncTbl CEPBUCHOTO
oTaena

- ECnny WHYp NUTaHnA NoBpeXxaeH Uian cZIoMaH, HeMe4/leHHO NpeKkpaTtunTe ero

NCroab30BaHMe 1 0bpaTnTech B CNy>KOY NocnenpofakHoro 06cyKNBaHMS.

- Mepep, TpaHCNOPTUPOBKOW ybeamnTechb, UTO POBOT BbIK/KOUEH, 11 MO BO3MOXHOCTH

XPaHUTE ero B OPUrMHAaNbHOWN yrakoBKe.

- Ecnm pob6oT He ByaeT 1Crno/ib30BaTbCs B TeUEHMe ANINTeIbHOro Neprioaa,

JlazepHbIN paTumK -
paccTossHus

MOJIHOCTbIO 3apAANTE ero, OTK/IUNTE 1 XPaHUTE B CyXOM NpoxaagHoM mecte. Bo
n3bexkaHme YpesmMepHO paspsaaKkN akKyMynsaTopa 3apsXKante poboT He pexe
OfHOro pasa B 3 MecsiLa.

Jla3epHbI [aTUnNK PAcCTOAHNSA COOTBETCTBYET Kaccy 1 na3epHbIX n3gennmn
ctaHpapTa IEC 60825-1:2014 1 He co3faeT OrMacHy f1a3epHy paamaumio.

- He TpaHcnopTtupyinTe poboT-nbinecoc npu temnepatype Boiwwe 50 ° C van Hmke -20 ° C.
- B TeyeHme KOPOTKOro neprioga, Hanprmep o4HOro Mecsua, NblJieCcoc pekoMeHAyeTcs XPaHuTb rnpu

Temnepartype o1 -20 Ao 50 ° C 1 oTHOCUTEeNbHOV BNaXHocTn 60 % + 5 %. B TeueHne ANNTENBHOIO
BPEMEHU XpPaHWTE MblJIECOC NPU TEMMEPATYPE OKpyKatoLlen cpeabl oT 0° C go 25° C.

- YTUAV3MPYITE MNbINECOoC Haanexalm obpasom. Korga ero cpok ciy»6bl MOA0MAET K KOHLLY,

YTUAN3UPYIATE MblIeCOC B COOTBETCTBUM C MECTHBIMY 3aKOHaMV U MPAaBWIaMK CTPAHbI UK
pervioHa, B KOTOPOM OH MCMonb3yeTcs. [1aTy MPoV3BOACTBA CM. HA STUKETKE CO LUTPUX-KOLOM.

Hacrosiwum komnanus Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3asenset, yto Tvn paguoo6opygosaHus RLS5C cooTseTcTByeT TpeboBaHuam [upektussl 2014/53/EU.

MoNHbIV TEKCT fekapaLmmn o COOTBETCTBMU HOPMATUBHbIM TpeboBaHusaM EC gocTyneH no crepytowemy agpecy:www.dreame-technology.com
MNoapobHoe 3NeKTPOHHOE PYKOBOACTBO CM. Mo agpecy https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-fags
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OnuncaHwne nsgenua

CnuncokK akceccyapos

= —— .

YyucTawmm Kabenb nutanus
VNHCTPYMEHT
LLIBabpa (x2) BbokoBas LweTka basa ans aBToouNCTKN

(BKNtouas 6ak c uncrtoit Bogo, 6ak c
0TpaboTaHHOWN BOAOW 1 CTUPASIbHBIA KOMMOHEHT)

MpuMeyaHne. Bce nnnocTpaumm B JAHHOM PyKOBOACTBE NprBefeHbl NCKNIOUNTENbHO A8 CNPaBKU. M0 BHELLHMM NapaMeTpaM n3fenuns opueHTUpyinTecs Ha ero
hakTnyecknii Bua,
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OonwucaHwve nspenus

Pobot

KHOMKa ToueuHomn ybopkn
- HakmuTe Ha KHOMKy, YTobbl HauyaTb ToueuHyo y6opKy

KHonka nutaHnsa/ybopkn

B — - HaxxmuTe 1 yaepxvBainTe B TeueHne 3 cekyHf, UuTobbl BKAKOUYNTE Nan
BbIK/IOUNTb

- Haxmute, utobbl HauaTb y60pKy nocne BkIOUeHWs poboTa

VIHAMKaTOp COCTOSAHWIA
- benbln curHan: nget ybopka/ybopka 3aBepLueHa
- OpaHxeBbll (Muratowmin): cboi

KHonka Bo3Bpara Ha 6asy
- HaxxmuTe, yto6bl 0TNPaBnTb poboT Ha Basy
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OnuncaHwne nsgenuna

Po6oT 1 patunkn

[aTunkn nageHmns

VNbTPAa3BYKOBOW AATUVK

NHpmkatop Wi-Fi o CraHpapTHOe Koneco
o KpbllWKa ' °
BokoBas wweTtka

OCHOBHas LeTka

KHonka cbpoca HacTpoek © a B, a8 |0}
- HaxmuTe 1 yaepxuBaite i .
B TEYEHUE 3 CekyHA, YTobbI KHOMKa 3aLLNTHOM KpbILIKN
BOCCTaHOBUTL 3aBOACKNE - BosaylHoe OCHK?;:CC)g o EE gCHOBHOVI LeTkn
HaCTPOWiKM oTBepCTUE / 5 CHOBHOE Konleco

o amopTn3atop

° L
AVHAMNK [atunkn nageHuns ol @ @ Lo fatunk nageHus
MarHuTHbIe KpenaeHus
] -]
GC— BcnomoratenbHoe Koneco

[atunk Bo3BpaTta Ha
6a3sy

BepxHas KpblLWKa nasepHoro
OaTunKa paccTosHna

Jla3epHOro gartynka pacctosiHns o

t<> [laTumk Kpas

3apagHble KOHTaKTbl o
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onwucaHwve nspenus

ba3sa gna aBTooUunNCTKN NMaHenb ynpasneHus
[—
BepxHsis KpbILLKa
N i. % : KHomnka o Dl KHonKa ybopku
C_J Mpobka BoasHOro | BO3BpaTa Ha
- EL4— 6aka 6azy B
Owvcnnen
o [aHenb
ynpasneHns
CTUpanbHbIni = =1 Jakumel
KO':/II']OHEHT = = CTpanbHoro KHonka Bo3Bpara Ha 6a3y
wBabpbl KoMnoHerTa - Haxmute, utobbl 0TNpaBnTb poboT Ha 6asy. MNocie ouncTky Wweabpbl poboTt
BO306HOBUT YBOPKY.
 HaxkmuTe v yaepxuBaiite B TeueHune 3 cekyHp, YTobbl 0CTaHOBUTL yHOPKY
1 OTNPaBNTb POBOT Ha Basy ANs OUNCTKM U NPOCYLLIKN WBabpbl. Ecnm Bo
3axum o o 3aK1M BPeMs HaXkaTus 1 yAepXX1BaHns KHOMKN poboT HaxoanTca Ha 6ase, ouncTka

N NpocCyLlKa LLIBaprI HayHeTCca HeMeg/1eHHO.

o OUNBTPYHOLWMIA
marepwvan

KHonka y6opku
HaXXmMuTe Ha KHOMKyY, YTobbl HayaTb UM NPUOCTAaHOBUTL YOOPKY.

JeTtcknin 6ok

Bak c oTpaboTaHHOM Bak C YNCTON HaxmunTe 1 yaepxusaiite kHonku 13 1 [>| B TeueHme 3 cekyHa, Utobbl
BOAOOM BOAOMN aKTVBMPOBAaTb UM Ae3aKTUBMPOBAaTh (OyHKLMIO [eTckuii 610oK.

122



OnncaHwne nsgenua

ba3sa gna aBTooUNCTKN KOHTEVIHEp ANnga Nblin

MopT nutaHna CurHanbHas 30Ha

KHorKa Bbinycka
KOHTelHepa Ans nbinv
KpbllWwKa KoHTelHepa ans
nblnv

dUnbTp

3apHss cTopoHa 6a3bl
A1 aBTOOUMNCTKN

3apagHble KOHTaKThbl

° Ckoba CTNPanbHOro KOMMOHeHTa

[laTuvnKkv ypoBHS o o [laTunKv ypOBHS BOAbI

BOAbI
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Y NomawHsas y6opka

v

MNepep ybopKol ycTaHoBUTE (on3nueckne bapbepbl y OCHOBaHMS
NecTHULbI 1 PAAOM C AnBaHoOM, uyTobbl obecrneunTb 6e30nacHoCTb 1
6ecnepeboliHOCTb paboTkl Nblsiecoca.

00 : H 00
v

Ybepute kabenu nutaHna n menkne npegmeTbl, YTobbl POHOT He 3anyTancs.

OTKpoViTe ABEPb NOMELLEHWS, B KOTOPOM ByaeT NpoBoaunTLCa ybopka, 1 He ctaHoBuTeCh Nnepes pob0TOM, B 4BEPHOM MpPOeMe 1 B Y3KOM NMpoxofe,
pacctaBbTe Mebenib Ha NpaBusbHble MecTa, YTobbl 0cBO60ANTL GonbLue yTo6bl PO6OT MOT KOPPEKTHO PacMo3HaTb 30HY NpeAcTosLLein y6opKu.
NMpOCTPaHCTBa Ans y6opku.
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MoprotoBKa nepep Ncnosib30oBaHMeM

1. YpanuTte 3aliTHbIE 3J/IeMEeHTbI 3. Paamectute 6a3y Yy CTeHbl N 3apapnTe ee

- [na 6a3bl BbibepurTe OTKPbLITOE MecTo C XOpoLwwnM cnurHanom Wi-Fi.

- BcTaBbTe WHYp NuTaHus B 6asy 1 B po3eTky.

- PazmectuTe po6oT Ha 6a3ze: po6oT aBTOMAaTNYECKN BKNOUUTCA Ha 6ase pns
3apAAKN N HAYHET 3apsxKaTbCs.

- PekoMeHAayeTCs MOMHOCTBIO 3apsaANTL Po6OT Nepes NepBbIM
ncnonb3oBaHnem. Korga poboT MOAHOCTLIO 3apAANTCS, HANKATOP CTaTyc
3aroputcs 6enbiM 1 NOTyxHeM yepes 10 MUHYT.

<

OTANYHbBIN
curHan Wi-Fi

MpumeuaHne.

- Y6epwuTe Bce npefMeThl, pacnonoxeHHble 6avxe yem Ha 1,5 M OT nepeaHelt Yactn
6a3bl 1 Ha 0,5 M cboKy.

- YbeanTech, UTo 30Ha NoAaYUN curHana cBobofHa OT MOCTOPOHHMUX NPeAMeTos.

- PekomeHpyeTcs pasmellatb 6asy Ans aBTOOUNCTKM Ha KadhesibHoM unm
MpPaMOPHOM M0y, YTO6bl He 0CTaBAATb BOAHbIX Pa3BOA0B Ha AePeBAHHbIX 1

NpumeuaHne. Korga 60koBas LieTka byaeT ycTaHOBNEHa Ha NPaBUIbHOE MecTo, KOBPOBbLIX MOKPbLITUAX.

pasfaacTcs WenyokK.
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MoakntoueHne K npnnoXxeHnw Mi Home/Xiaomi Home

MpoaykT pabotaet ¢ Mi Home/Xiaomi Home. Ynpasnaite cBOVM yCTPOVCTBOM 11 B3aMMOAENCTBYNTE C APYIVIMU AOMALLIHMMN YCTPOVCTBAMMI B 3TOM MPUIOXKEHWN.

1. 3arpy3ka npunoxeHus Mi Home/Xiaomi Home

OTcKaHupyriTe QR-Kog Ha Npubope, UTobbl 3arpy3nTb N YCTAHOBUTb
npunoxeHne Mi Home/Xiaomi Home.

o Mop, KpbILIKOM

2. Jo6aBneHmne ycTpomcTBa

OTKpoTe NpunoxeHne Mi Home/Xiaomi Home, HaxxmMuTe @ B NpaBoMm
BEepXHeM yrny 1 neperignte Ha cTpaHuuy [lo6aBnTb yCTPONCTBO. 3aTeM CHOBA
HaXMUTe — B MPaBOM BEpPXHEM Yy, OTCKaHmpyiTe QR-kog Ha npubope,
pobasbTe "Dreame Bot W10", a 3aTeM nogkntounte yCTPOWCTBO COMACHO
VNHCTPYKUMAM.

il il

x00xx's home > [+)
No home environment info
@ Scanning for devices nearby.

What should I do if I cannot

Devices  Rooms > find devices?

MpumeuaHme.

- DyHKLWs 6ecnpoBOAHO CeTN NOAAEPKNBAET TONbKO Wi-Fi c yactotoin 2.4,

- MpnnoxeHune perynspHo obHoBAseTcs. DakTnyeckme AeicTBus MoryT OTanYaTbes
OT YKa3aHHbIX B AAHHON NHCTPYKUUN. CneayinTe MHCTPYKLMUAM, ONMPasich Ha
TeKyLLY BEPCUIO MPUIOXKEHNS.
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3. Cbpoc Wi-Fi

OTKpOWTE BEPXHIOK KPbILLKY, UTO6bI NOSBWUACS UHAMKATOP Wi-Fi.
OAHOBPEMEHHO C 3TVIM HaXMuTe 1 yaepxusaite kHonkn "C3"n " {3 "

MOKa He yC/blWnTe roN0CoBY0 NOACKA3Ky "OXnaaHne HacTponkm cetn”. Kak
TONbKO NHAMKaTop Wi-Fi HauHeT MegaeHHO MuUratb, Po60T NepenaeT Bpexnm
NoAKNYEHMNS K CeTU.

NHankaTop Wi-Fi

- MuraHve (MefieHHoe): oXugaet
NOAKIOUEHNS

- MuraHmne (6bicTpoe):
BbIMOJIHSAETCS NOAKIOUEHME.

- ToOpUT: MNOAKNHOUYEHO

MpumeuaHue. Ecnv poboT He MOXeT MOAKIUNTLCS K TenedoHy, cbpockTe ceTb
Wi-Fi n noBTOpunTE NOMbITKY.



PyKoBOACTBO MO 3KcnayaTaunmn

EbICTpaH B/1a>XHas y6opKa

He yctaHaBnuBariTe wBabpy. Paamectute pobot Ha 6ase, utobbl poboT
aBTOMAaTUYeCKMN BKIOUNACS.

Mpu NepBoOM 1CMob30BaHUN PO60OTa BbINOIHMUTE NOCTPOEHMNE KapThl,

KaK MOKasaHo B MpuUaoXeHnn. 3atem poboT byaet nepemeLLaTscs n
CKaHMpoBaTh cpedy, UTobbl MOCTPONTL KapTy, He BbIMOHAS y6opKy. Mocne
BO3BpaTta poboTa Ha 6a3sy nocTpoeHne KapTbl bygeT 3aBepLUeHo 1 KapTa
6yAeT aBTOMAaTUYeCKN COXpaHeHa.

BknwoueHune/BbiKOUEeHNEe

HaxmunTe 1 yaepxusaiite kHonky () B TeueHne 3 cekyHg, uTobbl 3aropencsa
VHANKATOP NNTAHWUS (MOCTOSHHBIN) 1 PO6OT NepeLLen B PeXXmnM OXUAAHNS.
Y106l BbIKMOUMTL POBOT, HAaXMUTe 1 yaepxusaiite kHonky () B TeueHne
3ceKkyHf, Korga poboT OKaXKeTcsl B HeMOABUKHOM MOMIOXKEHUN.

Hauatb y6opKy

HaxmuTe kHonku >l n () Ha 6a3e, utobbl po6OT Hauan yeopKy.

MpumeuaHwue.

- MNepep Hauanom ncnonb3oBaHns ybeantecb, YTo po6OT MOMHOCTLIO 3aPSXKEH.
3anpeLuaeTcs BPyYHyto nepemeLlatb poboT Bo Bpems y6opKu.

- ECiv BO BpeMs yBOpKM akkyMynsaTop paspsaantcs, poboT BepHeTca Ha 6asy ans
noa3apsAkn 1 3atem Bo3o6HOBUT y6opKy. HeobxoarMo 3apaHee BKIOUNTb B
npuaoxeHNn yHKLMI0 Bo306HOBNTL YEOPKY.

Pexxum yb6opk

Mocne BkNOUeHWs PO6OT BbIMOAHUT YOOPKY KaXKAo KOMHAaTbl CHayana BAOMb
KpaeB 1 CTeH, a 3aTtem no S-obpasHomMy MapLupyTy. MNocne BbIMoAHEeHNs
ybopkn poboT aBTOMaTNUeCcky BepHeTcs Ha 6a3y AN 3apagKku akkymynstopa.

Maysa/coH

Ecnu poboT BbinonHseTcs y6opKy, Haxmute Hy tobyto KHOMKy Ha poboTe nnu
Ha kHonky D>l Ha 6a3e, uTo6bl MPYIOCTAHOBUTSL ero.

Yepes 10 MVHYT NOCAe 0CTaHOBKM POBOT aBTOMAaTUUeCKN NepeigeT B Crawuil
PEXNM, NHAMKATOPbBI BKNKOUEHMS 1 3aPSAKNA NOTYXHYT. YTo6bI pasbyants
poboTa, HaxMuTe Ha ntobyto KHOMKy Ha poboTe nnu 6ase NM6O HaxXMnTe Ha
npuUNoXeHne.

MpumeuaHne.

- Ecnv pob0T He HaxoAWTCs Ha NoA3apsaKe, OH aBTOMATMUECKM BbIKIUNTCS vepes
12 vaca B pexunme cHa.

- Mocne NpuocTaHoBKM 1 Bo3BpaTta poboTa Ha 6a3y Tekylias 3agava ybopkn byaner
3aBepLueHa.

ToueuHas yb6opka

Mocne MPMNOCTaHOBKN p060Ta Nnn nepexoga B pexMm 0XXngaHna HaxmumnTte

1 yoepxuBaiTe KHOMKy { B TeueHmne 3 ceKyHa, UToBbl BKIOUUTE PeXxinM
TOueuHowm ybopKkn. B faHHOM pexnme poboT BbIMOAHUT YOOPKY KBaApPaTHOro
yuactka 1,5 x 1,5 MeTpa 1 3aTeM BepHeTcs B MecTo Hauvana.

Bonblue hyHKUNA NPUIOXKEeHNS

H606X0,D,VIMO MOCTPONTb KapTy nepen Ncnosib3oBaHeM nepednciieHHbIX
OYHKLNIA.

Y106kl BOCNOMBb30BATHCA APYTMMN OYHKLUAMMI, CM. MHCTPYKLN B
APUIOXKeHNN.

MpunoxeHne perynapHo obHoBAseTCs. DAKTUUECKNI MO/Ib30BaTeNbCKUI
VHTepderic NPUIOXKEHNS MOXET OT/INYATHLCS OT YKA3aHHOIO B JAHHOM
VIHCTPYKUMN. Cnepyiite MHCTPYKLUMAM, ONMPasCh Ha TEKYLLY BepCUo
ApuaoXeHns.
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PyKOBOACTBO MO 3KcnayaTauum

DYHKLUMA BNaXHOM y6opKun
1. YctaHoBuTe wBabpy 3. Pazmectute 6ak c unctor Bogor Ha base

2. JobaBbTe Bogy B 6ak C umicTor Bogon

MNprMeuaHune. 3anpeLaeTcs NCNOMb30BaTb Ae3VHMULMPYOWME N YncTawmne
cpefcTBa. B NpoTviBHOM ciyyae pabouvie pyHKumMn 6asbl MOTyT 6biTb HAPYLLIEHbI.
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PyKoBOACTBO MO 3KcnayaTaunmn

4. HauHnTe y6opKy

HakmunTe Ha KHonKy [>| . PO60T HauHeT paboTy ¢ 6a3bl 1 BbIMOAHUT BAAXHYHO
ybOopKy fOMa COrMacHo onTuManbHoOMy naaHy ybopku no Kapre.

MapLpyTbl BNa)kHOW y6opKmn

5 ] 5

A A

e) (b

(@)

MpumeuaHwue.

- Ecnm poboT HaxoanTcs He Ha 6ase, nepeq, 3anyckoM BepHUTe ero Ha 6asy.

- Nepep Hayanom ybopkn poboT BbIMONHUT OUYNCTKY LWBabpbIl. JoXanTechb
OKOHYaHMSA 0YNCTKN LBABPLI.

- Bo Bpemsi BNaxHoW ybopKu 3anpeLLaeTcs nepemeLLatb Bpy4yHyto 6asy, 6ak c
ymncTor Boaoii, 6ak ¢ oTpaboTaHHOM BOAOW 1 CTUPANbHBIN KOMMOHEHT.

5. Bo3Bpar 414 aBTo0UnCTKNA

Bo BpeMmsi BnaxkHow ybopkn poboT BepHeTcs Ha 6a3y A1a ouncTku Wweabpbl
COMNAacHO YKasaHHbIM B MPUIOXKEHNW HAaCTPoikaM. POB0T BO306HOBUT
ybopKy nocsie ouncTkm Wweabpobl.

6. Ounctka weabpebl

Mocne Toro, Kak Po6OT BbIMOMHUT 3aAauy Y6opKy 1 BepHeTcs Ha 6a3y, 6a3a
BbIMO/IHWT aBTOOUMCTKY 1 MPOCYLLKY LIBABPbI.

NpumeuaHne.

- YT06bI OUNCTUTB LWBAGPY, HAXMUTE N yaepXKnBaiTe KHOMKy {F Ha 6a3e B TeueHne
3 ceKkyHA, a 3aTeM HauHuTe yH6opKy.

- Ecnv BO BpeMst oumncTKY WBabpbl B 6ake € UNCTOV BOAOW 3aKOHUNTCS BOAA U
6ak ¢ oTpaboTaHHO BOAOW OKa)keTcs mepenosiHeH, poboT OTNPaBnT rosocoBoe
HanoMWHaHve Uy yBefoMIeHNE B MPUIOXKEHNN.

- Mocne ounctkn Weabpbl perynspHo BblvBanTe BoAy 13 6aka ¢ oTpaboTaHHON
BOAOW, YTOObI N36exartb NOSBAEHNS NNECeHV N HEMPUATHOTO 3anaxa.
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PerynspHblin yxoa,

KoHTen Hep AN NbIJIN * Ouvalite nocie Kaxaoro NCnosb3oBaHus

1. OTKpOWiTe KPbILLKY PO60Ta M HAXMUTE HA 3aXKUM KOHTelHepa Ans nbiiu,
YTO6bI CHATb KOHTEHEpP A/1S MblAN.

2. OTKpOWiTe KPbILWKY KOHTeiHepa AJ1s1 MblIv 1 OUUCTUTE ero, Kak MoKa3aHo
Ha puUCyHKe.
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dunnbtp

1. CHAMUTE PULTP 1 CNIerKa NOCTyunTe Mo Hemy.

MpumeuaHue. He NbiTaiTecb OUNCTUTb PUABLTP LLETKAMW AW NanbLaMu.

2. MpomoiiTe KOHTelHep Aas Nbliv U OUALTP BOLOMPOBOAHON BOAON,
TWaTeNbHO NPOCYLUNTE NX Nepeps yCTaHOBKOW o6paTtHo.

MpumeuaHne.

- MpoMbIBaiiTe KOHTEVHEP ANS NbIIVN 1 PUABLTP TONLKO YNCTOWN BOAOW.
3anpeLlaeTcs NCNo/b30BaTh YUNCTALLEE CPeACTBO.

- Vicnonb3yiiTe KOHTEHEP AN1S NblAv 1 PUALTP TONBKO NOC/e TLiaTebHOW
MPOCYLLKN.

- PekomeHAyeTCa BbIMOAHATL OUNCTKY (DNIbTPA Pas B 2 HeAeN, 3aMeHy — Kax/ble
3 mecsiua.



PerynsapHblin yxoa

BakK c uncrton BOIJ,OI‘/lI * MpounwaiTte oUNLTPYOLLMI MaTepran bak c OTpaﬁoTaHHOVI BOIJ,OVI * QunLainTe Nocae Kaxagoro

Kaxable 3 Mecaua. MCMONb30BaHNs
1. OTKpoOWTe KpbILWKy 6a3a C UNCTOM BOAOW, OTOABUHLTE LLAAHT, YTOObI CHATL 1. AoctaHbTe 6ak ¢ 0TpaboTaHHOW BOAON, OTKPOMTE ero KpbILWKy 1 BblnenTe
1N NPOUNCTUTL PUNLTPYIOLLNIA MaTeprnan, Kak nokasaHo Ha cxeme. oTpaboTaHHyto Boay.

AN
S
3 00

OOOO
00

2. MpomoiwTe 6ak c oTpaboTaHHOW BOAOW BOAOW 1 BepHUTE ero Ha 6asy.

MpuMeuaHne. NMonnaBoK — ABUXYLLAACA AeTanb BHYTPW 6aka c oTpaboTaHHOWA
BO/O/A. He oumLLiaiiTe NONNABOK CINLLKOM TLLATENIbHO, UTO6bl He MOBANSATL Ha ero
DyHKLMN.
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PerynspHbiii yxoa

chpaanb”'/] KOMMOHEHT * MNpounwaiite Kaxable 2 Hegenw.

1. HaxxmMuTe Ha 3axkmMbl C 060mx CTOPOH KHOMKN Ha 6a3e, utobbI CHATB

CTVIpaJ'IbeIVI KOMMOHEHT.

2. TwarenbHO ouncTuTe CTI/IpaJ'IbeIVI KOMMOHEHT C MOMOLLb YncTauiero

NHCTPYMEHTA B KOMM/EKTE.
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3. MpOTPYITE HVXKHIOK YaCTb 6a3bl CyXVIM MONOTEHLEM.

C_ )

4. BCTaBbTe CTVIPA/bHbIA KOMMOHEHT B 6a3y, Kak MNOKA3aHo Ha cxeme.
Y6eanTech, UTo 3aXKNMbl HAXOAATCS B MPABWIbHOM MOMIOXEHWN.

R

LLlenyok 5:

MpumeuaHve. Y6eamtech, UTo CKOBbl CTUPASIBHOTO KOMMOHEHTA YCTaHOBJ/IEHbI
KOPPEKTHO.



PerynsapHblin yxoa

OUNCTKa OCHOBHOW LLLETKN
Ha,D,aBVITe Ha 3a)XX1Mbl C 060Unx CTOpPOH OCHOBHOI LLLeTKN BHYTPb, yTobObI CHATL
3anTy, N N3BNEKUTE LLETKY MO HarnpaB/ieHN BBEPX.

)

CHUMMTE KPBILLIKY LLLETKM, KaK MOKa3aHo Ha cxeme. Yaanure cryTasluviecs
BOJIOCHI C LLLETKM C MOMOLLbH YNCTALWLEr0 MHCTPYMEHTA B KOMMEKTE.

l_q,l:mnunillilil!i»llhlmw_\:-
o

Nt
R

MpumeuaHue. He TAHMTE CRyTaBLUMECA BOMOCHI C CMOM, UTOBbI He coMatb
OCHOBHYIO LLETKY.

OuncTtKka 60KOBOI LLETKN
CHUMUNTE 1 oUnCTUTE 60KOByI0 LLLETKY.

OuuncTKa CTaHAapTHOro/BCNoOMOraTesibHOro Koneca

MpumeuaHwue.
- OTpenuTe ocb 1 0604 CTaHAAPTHOrO Koneca C MoMOLLb HeBGOo/bLLOW OTBEPTKMN

6e3 upesMepHbIX yCUANIA.

. I'Ip0M0|7|Te CTaHAapTHOE Koseca nopa, I'IpOTOHHOVI BOAOW, TWAaTebHO npocywnte n

YyCTaHOBWTE Ha MeCTO.
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PerynspHblin yxoa,

AaTunkn v 3apsagHble KOHTaKThbl p060Ta

MpoTpuTe cnepyroLvie 4aTUmnKy N 3apsfHble KOHTaKThbI poﬁoTa CyXnm
MATKMM nosioTeHuem:

- JaTumKky NageHns B HYXKHeN yactn poborTa;

- 3apsaAHble KOHTaKTbl B 3agHel yacty poboTa;

- [JaTumk Bo3Bpata Ha 6a3y B nepegHel yacti pobota;

- AMOPTU3aTop B NepegHeit yactn poboTa;

- JlazepHbIli AaTUNK PaccTosHUS B BEpXHel yactn poborta.

amopTm3aTop [aTtunkn nageHns
Q > u
3 o O@O o
[aTtunk Bo3BpaTta FWW
Ha basy 5" g "

@ﬂﬁi
)

JlazepHbI aTunk
paccTosHus

3apsigHble
KOHTaKTbI

MpuMeyaHne. BnaxHoe NonoTeHL,e MOXeT NOBPeAnTb UyBCTBUTENbHbIE 3/1eMeHTbI
po6ota v 6asbl. [N 0UNCTKA NCNOb3YNTe TONLKO CyX0oe NoaoTeHLe.
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3apsgHble KOHTaKThbl 6a3bl Ang aBTOOUUCTKN U

AATUYNK YPOBHS BOAbI
(G
11—

3apagHble KOHTaKkTbl

> Nt

[laTuunK ypoBHs BOAbI

Mepe3sanyck poboTa

Ecnu poboT nepectan pearnpoBath 1 He BbIKIOYAETCS, BbIKIOUNTE ero
NPUHYAUTENBHO, HAXaB 1 yaepxnBas KHormky () B TeueHvie 10 cekyHA,. 3aTem
HaxmuTe 1 yaepxmBanTe KHOMKy () B TeueHune 3 cekyHz, utobbl BKIOUNTL
po60T NOBTOPHO.

AKKymynatop

Po60T 060pyA0BaH BbICOKOMPOW3BOANTENBHBLIM INTUIA-NOHHbBIM
AKKYMyNSTOPHbIM 6/10KOM. 115 TapaHTyv ONTManbHO paboTbl cieante,
YTO6bI aKKYMynaTop Bbln 3apsxKeH. Ecnv poboT He ncnonb3ayercs
NPOAO/IKNTENIbHOE BpeMs, BbiKntounte 1 ybepute ero. Bo n3bexaHne
MoBpPEeXAEeHNI OT ryBOoKoN paspsakn akkyMynaTopa, 3apsxainte pobot
MUHUMYM pas B TPy Mecsua.



OwnbKkn

Ecnu 6a3a paboTaeT HenpaBWbHO, Ha Aucrniee 0To6pasmnTca 3HaUOK 1 coobLueHne 06 owmnbke. MpouTuTe coobLueHne 1 ycTpaHuTe Npobaemy, Kak NokasaHo

B Tabnuue Huxe.

3HauoK owmnbKm

CoobLieHne 06 ownbke

PewweHne

(=

B 6ake HeLoCTaTOUHO YMCTOM BOAbI

BneiTe B 6ak Heob6XxoAMMbI 06BEM UNCTON BOAbI.

(o]

i

[e]

bak c otpaboTtaHHOW BOAOW He
ycTaHoBNEeH

YctaHoBuTe BaK C UNCTOV BOAOW Ha MecCTo.

Cbor H6aka c oTpaboTaHHOW BOAOM

YctaHoBuTe 6ak c 0TpaboTaHHOW BOAOW Ha MecTo.
Bbinerite oTpaboTaHHyto BoAy.

CTUpanbHbIN KOMMOHEHT He
yCTaHOBEH

MNpoBepbTe HanMune yCTaHOBNEHHOTO CTUPAbHOIO KOMMOHEHTA 1 KauecTBO
YCTAHOBKN 060X 3aXXNMOB.

C6011 ypOBHS BOAbI CTUPASIBHOTO
KOMMOHeHTa

MpoBepbTe BbIXOAHOE OTBEPCTVE Ha Hannumne 3acopeHnii. Npu Hannuumum
ouncruTe.

=¥

Cbor poboTa

MpoBepbTe Hannune ownbok B pabote poboTa. [ng yctpaHeHns npobnem cm.
paszen Bonpochl U OTBETLI B AAHHOWN NHCTPYKLMN.
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Bonpochkl 1 OTBETHI

Npo6nema

PelwueHue

Po60T He BKItOUaeTcs.

Hu3Knii 3apag akkymynaTopa. 3apsaute pobot Ha 6ase 1 NOBTOPWTE MOMbITKY.
TemnepaTtypa okpy»atoLLel cpefbl CINWKOM Hu3Kas (Hvxe 0° C) nam canLKoM Bblicokast (Bbille 40° C).
[Ounana3oH paboueli Temnepatypbl poboTa: ot 0° C go 40° C.

Po60T He 3apsKaeTcs.

ba3a obecToueHa. Ybepgutech, Uto 06a KOHLa Kabens NMTaHns BCTaBNEHbI.
Cnabbli KOHTaKT. MpoTpUTe 3apsagHble KOHTaKTbl 6a3bl 1 poboTa.

Po60T He Bo3BpaLlaeTca Ha
6a3y.

Bokpyr 6a3bl ecTb NpenaTcTBus. Momectte 6a3y Ha 6onee OTKPbITOE MPOCTPAHCTBO.

MpoTpuTe 30Hy Nogaun curHana 6asbl.

MNocne nepemeleHns poboTa MOXET MPON30TN N3MEHEH e ero TOKALUN NAN N3MEeHEHNEe KapThbl
OKpY»KatoLLen NAaHnpoBKN. ECM poBOT HAXOAUTCSA CAULLKOM Janeko oT 6a3bl, OH HE CMOXKET aBTOMAaTNUecKn
BEPHYTbCA HAa 6a3y. B TakoM c/lyuae HEOBXOAMMO BPYUHYH BEPHYTb PO6OT Ha 6a3y.

C6own B pabote poborTa.

BbIK/HOUMTE POBOT 1 BKAOUNTE MOBTOPHO.

Po60OT n3gaet CTpaHHbIN LWyM.

Ha 0CHOBHOVA LeTke, 6GOKOBOI LLETKe AN OCHOBHbIX KOJIeCax MO CryTaTbCsl BOMIOChI UM 3arpsi3HEeHUs.
BbiktoumnTe po6oT 1 yganuTe BCe BOMOChI VAN 3arPsi3HEHNS.

Cnabas cnna BcacbiBaHus nNpu
ybopke.

KoHTeliHep gnsa Nblnv nepenosiHeH. OuuctnTe.
dunbTp 3acopuica. Ounctute.
Ha 0CHOBHOW LeTKe cnyTasncb BOAOCHI UAW 3arpsa3HeHns. Yoanute cnyTaBLUnecs 31eMeHTbl C LLEeTKN.
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Bonpockl n oTBeThbI

Npo6nema

PelwieHue

Mpw nogkntoueHnmn K Wi-Fi
npowv3sowna owmnbka. Cbpockte
ceTb Wi-Fi 1 noBTOpPMTE MONBITKY.

He BK/lOUEHbI NpaBa onpeaeneHns MecTononoXeHus. Yoeantecs, 4to B NpunoxkeHn Mi Home/Xiaomi Home
BKJTHOUEHO NPAaBO OMnpeAeseHs MecTonooKeHNs.

Cnabbli curHan Wi-Fi. YbepmTecb, UTo pob0T HAaXoANTCS B AnanasoHe cmrHana Wi-Fi.

CeTb Wi-Fi 5 Ty, He nopaepxnBaeTcs. YbegunTecb, uTo poboT nogkatoueH kK cetn Wi-Fi 2,4 Ty,

BBefeHOo HenpaBubHOe NMS NoNb30BaTeNs nan naposnb Wi-Fi. BBegnte KoppekTHble faHHble.

B HaszHaueHHOe Bpemsi poboT
He HaunHaetcs y6opKy
aBTOMaTNYecKu.

Hun3kunii ypoBeHb 3apsaa poboTta. Ybopka no pacnmcaHmio foCTyMnHa TObKO C YPOBHEM 3apsafa akkymynatopa
Bbilwe 15%.

Po60T He cMOXXeT BO306HOBUTb
y60pKy nocsie Noa3apaaku.

Ybeautecs, uto pexunm He 6ecnokounTb BbIK/OUEH. B NpPOTNBHOM C/niy4yae p060T He CMOXeT BO306HOBUTL

ybopKy.
Po60T He Bo306HOBAsET yBOPKy noc/ie noa3apsaku v Bo3Bpata Ha 6asy BpyUHyto.

LliBabpa He Bpalyaercs.

Ha LUBa6pe MOI/IN CryTaTbCa BONOChI UK 3arpsa3HeHnd. Ouncrure.

MpeBbILeH YPOBeHb BOAbI AN
CTNPAaNbHOTO KOMMOHEHTA.

MpoTpuTe AATUMK YPOBHS BOAbI CyXM MOSIOTEHLEM.

Mocne ouncTkm Wweabpa no-
npexHeMy BnaxHas.

Ba3za BbICyLINT LWBABGPbLI TOMLKO MOC/1e 3aBepLueHns 3aaaun yoopKu.
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OCHOBHbIe NapamMeTpsbl

Pob6ot basa pns aBToounNCTKN
Mogenb RLS5C Mogens RCS3
AKKYyMynatop 6400 MA-Y (HOMWHaNbHAas MOLLHOCTb)

Bpems 3apsaakm

OKo/lo 6 4

HomMnHanbHas BxogHas

100-240B ~ 50-60 Ty 1,5A

CoBMecTnMocTb OC

Android 4,4 onnn i0S 10,0 1 BbiLwe

HoMUHanbHoe

14,4B=
HanpskeHne
HOMMWHaNbHas MOLHOCTb 55 BT

becrnpoBogHoe
nogkntoveHne Wi-Fi

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 Ty,

MOLLHOCTb
HoMuHanbHas BbIxofgHas 20,0B=1A
MOLLHOCTb
YacrtoTta 6ecnpoBogHom paboTbl

- 433.92 MHz
SRD-ycTponcTBa
MaKc. BbIXOAHas MOLLHOCTb <10dBm

Pabouas uactoTa

2400-2483,5 MI'y,

Makc. BbIXxogHas

<20 pbm
MOLLHOCTb
YacToTa 6ecnposop:Hom 433.92 MHz
paboTbl SRD-ycTpolicTBa
Makc. BbIXogHas <10 dBm

MOLLHOCTb

NHopmauns 06 yTnnnsaunm n nepepaboTKe OTXOA0B 3/IEKTPUUECKOTO 1 31eKTPOHHOTo 060pyAoBaHns

138

Z

Bce n3genus c cMBOJIOM pasaesnbHoro c6opa oTpaboTaHHOIO 3/1eKTPUYECKOro 1 3N1eKTPOHHOTo o6opyaoBaHns (AnpekTriea WEEE 2012/19/
EU) cnegyeT yTIM3NPOBAaTh OTAE/IbHO OT HECOPTUPYEMbIX BbITOBLIX OTXOLO0B. C LIe/Ibi0 OXPAaHbl 340P0BbS 1 3aLLMThI OKPYXKAOLLEN CpeAbl Takoe
060pyfoBaHMe HeobXoAMMO CaaBaTh Ha NepepaboTKy B crieunasnbHble MYyHKTbI MprYiemMa 371eKTPrUYecKoro 1 3/1eKTPOHHOTo 060pyA0BaHMS,
onpeaeneHHble NPaBnTeNbCTBOM VN MECTHBIMUW OpraHaMmu BnacTv. MpaBuibHas yTnamnsaums n nepepabotka NoMoryT NpesoTBpaTvTe BO3MOXHbIE
HeraTuBHbIe NOCeACTBUS A8 OKPYXKatoLLei cpefbl 1 340Pp0Bbs UenoBeka. s noayyeHns MHOPMAaLUN 0 MECTOHAXOXAEHWI 1 NopsaaKe npuema

YCTPOWCTB B MyHKTax NpriemMa 06patnuTecb B KOMMAHWNIO, 3aHVIMAIOLLYHOCS YCTAHOBKOW 060PYA0BAaHMS, UV B MECTHbIE OPraHbl BAACTU.




Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia w
uzytkowaniu

- Ten produkt moze by¢ uzywany przez dzieci w wieku powyzej 8 lat oraz osoby

o ograniczonych zdolnosciach ruchowych, sensorycznych lub umystowych,

a takze przez osoby o ograniczonym doswiadczeniu lub znajomosci sprzetu,
wytgcznie pod nadzorem rodzica lub opiekuna w celu zapewnienia bezpiecznego
uzytkowania i unikniecia zagrozen. Czyszczenie i konserwacja nie powinny byc¢
przeprowadzane przez dzieci bez nadzoru.

- Dzieci nie mogg bawic sie tym produktem. Nalezy upewnic sie, ze dzieci i

zwierzeta domowe przebywajg w bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza z mopem
podczas jego pracy.

- Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtdg w srodowisku

domowym. Nie nalezy uzywac go na zewngtrz, na powierzchniach innych niz
podtogi oraz w pomieszczeniach komercyjnych lub przemystowych.

- Robot nie nalezy uzywac na obszarze zawieszonym nad ziemig bez uprzedniego

zastosowania bariery ochronnej.

- Nie nalezy umieszczac robota do géry nogami. Nie nalezy uzywac pokrywy

czunika laserowego LDS, pokrywy robota ani zderzaka, jako uchwytu

- Nie nalezy uzywac robota w temperaturze powyzej 40°C lub ponizej 0°C, a takze

na podtogach z ptynami lub lepkimi substancjami.

- Przed uzyciem robota nalezy podnies¢ z podtogi wszelkie przewody, aby

zapobiec ich przemieszczaniu podczas czyszczenia.

- Nalezy usungc z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby zapobiec

ich uszkodzeniu w przypadku zderzenia.

- Nalezy trzymac wtosy, palce i inne czesci ciata z dala od otworu ssgcego robotow.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia w
uzytkowaniu

Akumulator i
tadowanie
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- Przyrzad do czyszczenia nalezy trzymac z dala od zasiegu dzieci.
- Nie wolno umieszczac dzieci, zwierzagt domowych ani zadnych przedmiotéw na

robocie, niezaleznie od tego, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

- Nie uzywac robota do czyszczenia jakichkolwiek palnych substancji.
- Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotow.
- Przed czyszczeniem lub wykonywaniem konserwacji nalezy upewnic sie, ze robot

jest wytgczony, a podstawa samooczyszczajgca jest odtgczona od zasilania

- Nie nalezy uzywac¢ mokrej szmatki do wycierania ani zadnych ptyndéw do

optukiwania robota i podstawy. Elementry mozliwe do czyszczenia muszg byc
pozostawione do catkowitego oszuszenia przed ich ponownym montazem i
uzyciem.

- Produktu nalezy uzywac zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji obstugi.

Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnosc za wszelkie straty lub szkody wynikajgce
z niewtasciwego uzytkowania tego produktu.

- Nie nalezy uzywac akumulatora ani podstawy samooczyszczajgcej innych firm.

Nalezy uzywac wytgcznie z jednostkg zasilajgcg RCS3.

- Nie nalezy prdbowac samodzielnego demontowania, naprawiania ani

modyfikowania akumulatora lub podstawy samooczyszczajgcej.

- Nie nalezy umieszczac¢ podstawy samooczyszczajgcej w poblizu Zzrodta ciepta.
- Nie nalezy uzywac¢ mokrej szmatki lub mokrych dtoni do wycierania lub czyszczenia

stykow tadowania podstawy.



Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Akumulator i
tadowanie

Czujnik
laserowy LDS

- Utylizowac stare akumulatory we wtasciwy sposob. Zbedne akumulatory nalezy

przykazywac do odpowiednich zaktadow zajmujgcych sie recyklingiem.

- Ten produkt zawiera baterie, ktore mogg by¢ wymieniane wytg cznie przez

wykwalifikowany technikéw lub personel serwisu posprzedaz owego.

- Jesli przewdd zasilajgcy zostanie uszkodzony lub zepsuty, nalezy natychmiast

zaprzestac jego uzywania i skontaktowac sie z dziatem obstugi posprzedazne,;.

- Na czas transportu nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony oraz, w miare

mozliwosci, znajduje sie w oryginalnym opakowaniu.

- Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy natadowac go do

petna, a nastepnie wytgczyc i przechowywac¢ w chtodnym i suchym miejscu.
tadowac robota co najmniej raz na 3 miesigce, aby unikng¢ nadmiernego
roztadowania akumulatora.

- Czujnik laserowy LDS jest zgodny z normg IEC 60825-1:2014 dla produktow

laserowych klasy 1 i nie promieniuje niebezpiecznego promieniowania
laserowego.

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. o wiadcza, e urz dzenie radiowe typu RLS5C jest zgodne z dyrektyw 2014/53/UE. Pe ny tekst deklaracji zgodno
ci UE jest dost pny na nast puj cej stronie internetowej: www.dreame-technology.coms
Szczegotowg elektroniczng instrukcje obstugi mozna znalez¢ na stronie https://www.dreame-technology.com/pages/user-manuals-and-fags
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Przeglad produktu

Akcesoria

= —— .

Przyrzad do czyszczenia Kabel zasilajacy

Podktadka mopa (x2) Szczotka boczna Podstawa samooczyszczajgca

(Zawiera zbiornik na czystg wode, zbiornik na
brudng wode i podstawe myjaca)

Uwaga: Ilustracje w niniejszej instrukcji majg charakter wytgcznie informacyjny. Prosimy zapoznac sie z aktualnym wygladem produktu.
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Przeglad produktu

Robot

Przycisk czyszczenia punktowego
- Nacisnij krétko, aby rozpoczgc czyszczenie punktowe

Przycisk zasilania/czyszczenia
- Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ i wytgczyc
- Nacisnij krétko, aby wtgczy¢ czyszczenie po uruchomieniu robota

Wskaznik stanu
- Swiatto biate: w trakcie czyszczenia lub czyszczenie zakoriczone
- Migajace swiatto pomaranczowe: btad

Przycisk powracania do podstawy
- Nacisnij krotko, aby wystac robota z powrotem do podstawy
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Przeglad produktu
Robot i czujniki

Czujniki upadku

Czujnik
ultradzwiekowy Koto uniwersalne

Szczotka boczna

Wskaznik Wi-Fi ©

Szczotka gtowna
Przycisk resetowania o

- Nacisnij i przytrzymaj ° - e _ )

przez 3 sekundy, aby Zatrzaski naktadki
przywrdcic ustawienia . Koto gtowne o— EE na szczotke

fabryczne > Wylot powietrza/ . ~ Koto gtowne
gtosnik o -
o Czujniki upadku o—1 L——o Czujnik upadku
Czujnik @ @
powracania do Uchwyty

o Zderzak ° o

podstawy magnetyczne

Koto pomocnicze

Gorna pokrywa LDS

Czujnik laserowy LDS ©

Czujnik krawedziowy
Styki tadowania o K?
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Przeglad produktu

Podstawa samooczyszczajgca

Pokrywa goérna o

Panel sterowania

— Wtyczka zbiornika
na wode

Zatrzaski podktadki

Podktadka o myjacel

imyjqca podktadki
| mopa

Zatrzaski © °© Zatrzask

Zawor o o Nosniki filtra

ptywakowy

o Ppanel sterowania o+

Zbiornik na brudng wode Zbiornik na czystg

Przycisk Przycisk czyszczenia
powracania do

podstawy

- ]

L o Ekran wySwietlacza

Przycisk powracania do podstawy

- Nacisnij krétko, aby wystac robota z powrotem do podstawy. Robot wznowi
czyszczenie po oczyszczeniu podktadki mopa.

- Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby zatrzymac zadanie czyszczenia
i wystac robota z powrotem do podstawy w celu wyczyszczenia i osuszenia
podktadki mopa. Nacisniecie przycisku przez 3 sekundy, gdy robot
znajduje sie na podstawie, spowoduje natychmiastowe oczyszczanie i
oszuszanie podktadki mopa.

Przycisk czyszczenia
Nacisnij krétko, aby rozpocza¢ lub wstrzymac czyszczenie.

Blokada rodzicielska

Naciénij i przytrzymaj przyciski {3 i [> przez 3 sekundy, aby aktywowac lub
dezaktywowac Blokade rodzicielskg.

145



Przeglad produktu

Podstawa samooczyszczajgca Pojemnik na kurz

Port zasilania Strefa sygnatowa

Zatrzask pojemnika na
kurz

Pokrywa pojemnika na
kurz

Filtr

Tyt podstawy
samooczyszczajgcej

Styki tadowania

o Wspornik podstawy myjgcej
Czujniki o o Czujniki przepetnienia
przepetnienia
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Czyszczenie srodowiska domowego

v

Nalezy usung¢ kable i inne mate przedmioty, aby unikng¢ zaplataniu lub Przed czyszczeniem uzyj fizycznej zapory na krawedziach schodoéw i sofy,
utknieciu robota. aby zapewni¢ bezpieczng i ptynng prace robota.

000 : H 00

v

Otworz drzwi do sprzatanego pomieszczenia i umies¢ meble tak, aby uzyska¢ Aby zapobiec nierozpoznaniu czyszczonego obszaru, nie stawaj
wiecej miejsca. bezposrednio przed robotem, na progu, w korytarzu lub w waskich
miejscach.
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Przed uzyciem

1. Zdejmij paski ochronne 3. Umiesc¢ podstawe przy Scianie i nataduj jg

- Zamontuj podstawe w miejscu o jak najwiekszej wolnej przestrzeni oraz o
dobrym sygnale Wi-Fi.

- Nalezy wtozy¢ przewdd zasilajacy do podstawy i podtgcz go do zrodta
pradu.

- Umies$¢ robota na podstawie, a robot automatycznie rozpocznie tadowanie.

- Zaleca sie natadowanie robota w petni przed pierwszym uzyciem. Po
natadowaniu robota w petni, wskaznik statusu zaswieci sie na biato przez
10 minut, a nastepnie sie wytaczy.

_—
0
Wnajlepszym
zasiegu Wi-Fi

Uwaga:

- Usun wszelkie przedmioty, ktére znajdujg sie blizej niz 1,5m z przodu i 0,5 od
ktdrejs ze stron podstawy.

- Upewnij sie, ze zadne przedmioty nie blokujg strefy sygnatowej.

- Aby zapobiec zawilgoceniu podtdg drewnianych lub dywanoéw przez plamy
wodne, zaleca sie umieszczenie podstawy samooczyszczajgcej na podtogach z
ptytek lub marmurowych.

Uwaga: Zamontuj szczotke boczng, az ustyszysz klikniecie.
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Potacz z aplikacjg Mi Home/Xiaomi Home

Ten produkt wspotpracuje z aplikacjg Mi Home/Xiaomi Home. Aplikacja Mi Home/Xiaomi Home umozliwia sterowanie urzgdzeniem i wchodzenie z nim w

interakcje przy uzyciu innych inteligentnych urzgdzen domowych.

1. Pobierz aplikacje Mi Home/Xiaomi Home App

Zeskanuj kod QR na urzgdzeniu, aby zainstalowac aplikacje Mi Home/Xiaomi
Home.

2. Dodaj urzadzenie

Otworz aplikacje Mi Home/Xiaomi Home i kliknij " @ " w prawym, gérnym
rogu, aby przejs¢ do strony Dodaj urzgdzenie. Nastepnie kliknij " =" w

prawym, gérnym rogu, zeskanuj kod QR na urzadzeniu, aby dodac¢ "Dreame
Bot W10", a nastepnie potacz urzadzenie zgodnie z instrukcjami.

oo shome > @ 1 S >

No home environment info
@ Scanning for devices nearby.

Devices Rooms

What should | do if | cannot
> find devices?

Uwaga:

- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Aktualizacja oprogramowania aplikacji w toku. Rzeczywiste dziatania mogg sie
réznic od tych zawartych w niniejszej instrukcji. Nalezy postepowac zgodnie z
instrukcjami opartymi na najnowszej wersji aplikacji.

3. Resetowanie potgczenia Wi-Fi

Otworz gorng pokrywe odkurzacza, aby zobaczy¢ wskaznik Wi-Fi. Nastepnie
naciénij jednoczeénie przyciski {3143 i przytrzymaj je do momentu ustyszenia
komunikatu gtosowego o oczekiwaniu na konfiguracje sieci. Gdy wskaznik
Wi-Fi zacznie powoli miga¢, bedzie to oznaczato, ze potgczenie zostato
pomyslnie zresetowane.

Wskaznik Wi-Fi

- Powolne miganie:
oczekiwanie na potgczenie

- Szybkie miganie: taczenie

- Swiatto state: potgczony

Uwaga: Jesli robot nie moze potgczyc sie z telefonem, nalezy zresetowac potgczenie
Wi-Fi i sprébowac ponownie.
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Uzytkowanie

Szybkie mapowanie

Nie nalezy zaktada¢ podktadki mopa. Umie$¢ robota na podstawie, a robot
wtgczy sie automatycznie.

Przy pierwszym uzyciu robota nalezy zbudowa¢ mape zgodnie z instrukcjami
w aplikacji. Nastepnie robot bedzie poruszat sie, aby skanowac¢ srodowisko

i zbudowa¢ mape bez czyszczenia. Po powrocie robota do podstawy mapa
jest zbudowana i automatycznie zapisana.

Wtgczanie/wytgczanie

Nacisnij i przytrzymaj przycisk () przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ odkurzacz.
Gdy wskaznik zasilania zacznie $wiecic ciggtym biatym swiattem, bedzie to
oznaczac, robot jest w trybie czuwania. Aby go wytgczy¢, nalezy wcisngc

i przytrzymac przycisk (O przez 3 sekundy, gdy urzgdzenie nie bedzie sie
poruszac. Wytgczenie robota spowoduje zakoriczenie biezgcego zadania
czyszczenia.

Czyszczenie

Naciénij krotko przyciski Dli () na podstawie, aby robot rozpoczat
czyszczenie.

Uwaga:

- Nalezy upewnic sig, ze robot jest w petni natadowany przed uzyciem. W czasie
czyszczenia nie nalezy recznie przenosic robota.

- Jesli w czasie czyszczenia poziom baterii znaczgco spadnie, robot powrdci do
podstawy i wznowi czyszczenie po natadowaniu baterii.Funkcja Wznawiania
Czyszczenia musi zosta¢ uprzednio wtgczona w aplikacji.
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Tryb czyszczenia

Po wtgczeniu robota, czysci on kazdy pokdj, najpierw czyszczgc wzdtuz
krawedzi i $cian, a nastepnie czyszczac na wzor litery S. Robot automatycznie
powrdci do podstawy, aby natadowac baterie po czyszczeniu.

Wstrzymaj/Uspij

Podczas czyszczenia, nacisnij krotko ktorykolwiek przycisk na urzgdzeniu lub
przycisk > na podstawie, aby zatrzymac robota.

Jesli robot zostat wstrzymany na dtuzej niz 10 minut, wejdzie on
automatycznie w tryb uspienia, a wskazniki zasilania i tadowania przestang
migac. Nalezy nacisng¢ ktorykolwiek przycisk na robocie lub podstawie lub
klikng¢ w aplikacji, aby obudzi¢ robota.

Uwaga:

- Odkurzacz wytaczy sie automatycznie po 12 godzinach w trybie czuwania.

- Jesli robot zostanie wstrzymany i odtozony na podstawe, biezgce zadanie
czyszczenia zostanie zakonczone.

Czyszczenie Punktowe

Gdy robot jest wstrzymany lub w trybie gotowosci, nacisnij i przytrzymaj
przycisk CJ przez 3 sekundy, aby wtaczy¢ tryb Czyszczenia Punktowego. W tym
trybie robot wyczysci powierzchnie kwadratowg 1,5 x 1,5 metra wokot niego i
powrdci do punktu wyjscia po zakonczeniu czyszczenia punktowego.

Wiecej funkcji aplikacji

Mapa musi zosta¢ zbudowana przed uzyciem poprzednich funkgji.

Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami w aplikacji, aby uzy¢ wiecej
funkgji.

Aktualizacja oprogramowania aplikacji. Faktyczny wyglad interfejsu aplikacji
moze réznic sie od zawartego w tej instrukgcji. Nalezy postepowac zgodnie z
instrukcjami opartymi na biezgcej wersji aplikacji.



Uzytkowanie

Funkcja mopowania
1. Zamontuj podktadke mopa

Uwaga: Nie nalezy uzywac detergentow ani srodkéw dezynfekujgcych. W przeciwnym
razie moze wptyngc to na prawidtowe funkcjonowanie podstawy.

3. Zamontuj zbiornik na czystg wode w podstawie
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Sciezki mopowania

Uzytkowanie

4. Rozpocznij czyszczenie

Nacisnij krotko przycisk . Robot rozpocznie mopowanie od podstawy, a
nastepnie bedzie kontynuowat czyszczenie w oparciu o optymalny plan
czyszczenia zaplanowany przez mape.

5 (]
c{b

(@

Uwaga:
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- Jesli robot nie jest na podstawie, nalezy go umiescic¢ z powrotem przed jego
ponownym uruchomieniem.

- Robot oczysci podktadke mopa przed zadaniem czyszczenia. Nalezy poczekac az

podktadka mopa zostanie wyczyszczona.

- Podczas mopowania, nie nalezy recznie przesuwac podstawy, zbiornika na czystg

wode, zbiornika na brudng wode lub podktadki myjace;j.

5. Powracanie do samooczyszczania

Podczas mopowania, robot powrdci do podstawy, aby wyczysci¢ podktadke
mopa na podstawie ustawien czyszczenia w aplikacji. Robot wznowi
czyszczenie, gdy podktadka mopa bedzie oczyszczona.

6. Czyszczenie podktadki mopa

Po zakonczeniu czyszczenia i powrocie do tadowania, podstawa rozpocznie
czyszczenie i osuszanie podktadki mopa.

Uwaga:

- W razie potrzeby wyczyszczenia podktadki mopa, nalezy nacisngc i przytrzymac
przycisk £ na podstawie przez 3 sekundy w celu rozpoczecia czyszczenia.

- Podczas czyszczenia podktadki mopa, jesli poziom wody w zbiorniku na czystg
wode jest niewystarczajgcy lub jesli zbiornik na brudng wode jest petny, robot
wysle komunikat gtosowy lub powiadomienie pokaze sie w aplikacji.

- Po wyczyszczeniu podktadki mopa nalezy niezwtocznie wyczyscic zbiornik na
brudng wode, aby unikng¢ plesni i nieprzyjemnych zapachow.



Dzienna konserwacja

POjemnik na kurz * zaleca sie czyszczenie po kazdym uzyciu

1. Otworz pokrywe robota i nacisnij zatrzask pojemnika na kurz, aby
zdemontowac pojemnik na kurz.

Filtr

1. Zzdemontu;j filtr i postukaj w niego lekko.

oo®
ogo

Uwaga: Nie nalezy czyscic filtra przy uzyciu szczotki lub palcow.

2. Optucz pojemnik na kurz biezgcg wodg i pozostaw do catkowitego
wyschniecia przed ponownym montazem.

Uwaga:

- Pojemnik na kurz i filtr nalezy ptukac wytacznie przy uzyciu biezgcej wody. Nie
nalezy uzywac zadnych detergentow.

- Wytgcznie po catkowitym wyschnieciu nalezy ponownie uzywac pojemnika na
kurz i filtra.

- Zaleca sie czyszczenie filtra co dwa tygodnie i jego wymiane co trzy miesigce.
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Dzienna konserwacja

Zbiornik na czystg wode *zaleca sie czyszczenie nosnikéw filtra raz na 3

miesigce
1. Otworz pokrywe zbiornika na czystg wode, przesun weza na bok, aby
zdemontowac i wyczysci¢ nosniki filtra tak, jak pokazano na rysunku.
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Zbiornik na bl’Uan WOde * Zaleca sig czyszczenie po kazdym uzyciu

1. Nalezy wyja¢ zbiornik na brudng wode, otworzy¢ pokrywe zbiornika na
brudng wode i oprézni¢ pozostatosci wody.

A
)
3 0

OOOO
0 0

2. Nalezy wyczysci¢ zbiornik na brudng wode za pomocg wody i zamontowac
go z powrotem do podstawy.

Uwaga: Zawor ptywakowy w zbiorniku na brudng wode jest elementem ruchomym.
Nie nalezy czysci¢ zaworu ptywakowego przy uzyciu nadmiernej sity, gdyz moze to
spowodowac jego uszkodzenie.



Dzienna konserwacja

Podktadka myjqca * Zaleca sie czyszczenie co 2 tygodnie

1. Nacisnij zatrzaski po dwdch stronach spodu podstawy, abyzdemontowac 3. Przetrzyj spdd podstawy za pomocg suchej szmatki.
podktadke myjaca.

C_ )

N

4. Wt6z podstawke myjgcg do podstawy tak, jak pokazano na rysunku.
Upewnij sie, ze oba zatrzaski sq na wtasciwym miejscu

2. Uzyj zatgczonego przyrzadu do czyszczenia, aby catkowicie wyczyscic
podktadke myjaca.

Kliknij = Z Kliknij

Uwaga: Upewnij sie, ze wsporniki podktadki myjgcej sg na wtasciwym miejscu.
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Dzienna konserwacja

Czyszczenie szczotki gtdwnej
Nacisnij zatrzaski zwalniajgce pokrywe szczotki gtéwnej i wyjmij jg ruchem do
gory.

)

Wyciggnij pokrywy szczotki tak, jak pokazano na rusnku. Uzyj dotgczonego
przyrzadu do czyszczenia, aby usungc¢ wszelkie wtosy zaplatane na szczotce.

Uwaga: Nie nalezy uzywac¢ nadmiernej sity, aby usuna¢ wtosy zaplgtane na
szczotce. W przeciwnym razie, szczotka gtdéwna moze ulec zniszczeniu.
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Czyszczenie szczotki bocznej
Zdemontuj i wyczys$¢ szczotke boczng

Czyszczenie kota uniwersalnego/kota pomocnicznego

Uwaga:

- Nalezy uzy¢ narzedzi takich, jak maty srubokret, aby oddzieli¢ 0$ od opony kota
uniwersalnego. Nie nalezy uzywac nadmiernej sity.

- Optucz koto uniwersalne pod biezgcg wodg i zamontuj z powrotem po
catkowitym osuszeniu.



Dzienna konserwacja

Czujniki robota i styki tadowania

Przetrzyj czujniki i styki tadowania robota za pomocg miekkiej, suchej
szmatki:

- Czujniki upadku na spodzie robota

- Styki tadowania z tytu robota

- Czujnik powracania do podstawy z przodu robota

- Zderzak z przodu robota

- Czujnik laserowy LDS na goérze robota

Zderzak o Czujniki upadku

CZanik o WWW
powracania do g "g "
podstawy

Czujnik laserowy LDS

Styki tadowania

Uwaga: Mokra szmatka moze zniszczy¢ delikatne elementy robota i podstawy.

Nalezy uzywac wytgcznie suchej szmatki do czyszczenia.

Styki tadowania podstawy samooczyszczajgcej i
czujnik przepetnienia

Styki tadowania

SV

Czujnik przepetnienia

Resetowanie robota

Jesli robot przestanie reagowac lub nie bedzie mozna go wytgczy¢, nalezy
przytrzymac przycisk (U przez 10 sekund, aby wytaczy¢ urzgdzenie. Nastepnie
nacisnij i przytrzymaj przycisk O przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ robota.

Akumulator

Robot zawiera wysokowydajny akumulator litowo-jonowy. Upewnij sie,
ze bateria pozostaje dobrze natadowana do codziennego uzytku, aby
utrzymac optymalng wydajnos¢ baterii. Jesli robot nie jest uzywany przez
dtuzszy czas, nalezy wytaczy¢ go i odtozy¢. Aby zapobiec nadmiernemu
roztadowaniu, nalezy tadowac robota co najmniej raz na trzy miesigce.
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Btedy

Jesli podstawa nie dziata prawidtowo, na ekranie zostanie wyswietlona ikona btedu lub komunikat. Nalezy poszuka¢ rozwigzania na podstawie ponizszej

tabeli.

lkona btedu

Komunikat btedu

Rozwigzanie

Niewystarczajgca ilos¢ wody w
zbiorniku na czystg wode

Nalezy dola¢ wystarczajgcg ilo$¢ wody do zbiornika na czystg wode.

i 5%}

Zbiornik na brudng wode nie jest
zamontowany

Nalezy zamontowac zbiornik na czystg wode na wtasciwym miejscu.

Awaria zbiornika na brudng wode

Zamontuj zbiornik na brudng wode na wtasciwym miejscu. Opréznij pozostatosci
wody.

:

Podktadka myjaca nie jest
zamontowana

Sprawdz, czy podktadka myjgca jest zamontowana i czy zatrzaski po obu stronach
podktadki myjgcej sg na wtasciwym miejscu.

!
!
©

Nieprawidtowy poziom wody w
podktadce myjacej

Sprawdz, czy odptyw nie jest zatkany. Jesli tak, nalezy go oczyscic.

-

Awaria robota

Sprawdz, czy wystepuje btagd. Nalezy odniesc¢ sie do sekcji "Pytanie i odpowiedzi"
w niniejszej instrukgji.
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Pytania i odpowiedzi

Problem

Rozwigzanie

Robot nie wtgcza sie.

Poziom baterii jest niski. Nalezy natadowac robota na podstawie i spébowac ponownie.
Temperatura otoczenia jest zbyt niska (ponizej 0° C) lub zbyt wysoka (powyzej 40° C). Temperatura dziatania
odkurzacza miesci sie w zakresie od 0 do 40° C.

Robot nie taduje sie.

Podstawa nie jest podtgczona do zasilania. Upewnij sie, ze oba konce kabla zasilajgcego sg podtgczone.
Staby kontakt. Przetrzyj styki tadowania podstawy i robota.

Robot nie powraca do podstawy.

Na okoto podstawy znajdujg sie przeszkody. Umies¢ podstawe w bardziej otwartej przestrzeni.
Przetrzyj strefe sygnatowg podstawy.

Przeniesienie robota moze spowodowac¢ zmiane jego potozenia lub ponowne mapowanie otoczenia.
Jesli robot znajduje sie zbyt daleko od podstawy, moze nie by¢ w stanie automatycznie powroci¢ do
podstawy. W takim przypadku nalezy recznie umiesci¢ robota na podstawie.

Robot dziata nieprawidtowo.

Wytgcz robota, a nastepnie uruchom go ponownie.

Robot wydaje dziwny dzwiek.

Wtosy lub inne zabrudzenia mogty zaplatac sie w szczotce gtéwnej, szczotce bocznej lub kote gtéwnym.
Wytgcz robota i usun wszelkie wtosy i zabrudzenia.

Sita ssania jest staba podczas
czyszczenia.

Pojemnik na kurz jest petny. Opréznij pojemnik na kurz.

Filtr jest zatkany. Wyczys¢ filtr.

Wtosy lub inne zanieczyszczenia zaplataty sie na szczotke gtdéwng. Usun wtosy i zanieczyszczenia znajdujgce
sie wokot szczotki gtéwnej.
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Pytania i odpowiedzi

Problem

Rozwigzanie

Robot nie tgczy sie z siecig WiFi.

Podczas tgczenia z Wi-Fi wystepuje btad. Zresetuj sie¢ Wi-Fi i sprobuj ponownie.

Pozwolenie na pozycjonowanie nie jest wtgczone. Upewnij sie, ze pozwolenie na pozycjonowanie jest
witgczone w aplikacji Mi Home/Xiaomi Home

Sygnat Wi-Fi jest staby. Upewnij sie, ze robot jest w zasiegu sygnatu Twojego Wi-Fi.

Wi-Fi 5GHz nie jest obstugiwane. Upewnij sie, ze robot jest potgczony z Wi-Fi 2.4GHz.

Robot nie wykonuje
automatycznie zaplanowanych
zadan czyszczenia.

Poziom baterii robota jest niski. Zaplanowane zadanie czyszczenia rozpocznie sie, gdy poziom baterii robota
jest wiekszy niz 15%.

Robot nie wznawia czyszczenia
po natadowaniu.

Upewnij sie, ze robot nie jest w trybie Nie przeszkadza¢, co uniemozliwi mu wznowienie czyszczenia.
Robot nie wznawia czyszczenia po recznym natadowaniu lub przeniesieniu na podstawe.

Podktadka mopa nie obraca sie.

Wtosy lub inne zabrudzenia mogly zaplatac sie w podktadke mopa. Wyczys¢ ja.

Podkladka myjgca przelewa
sie.

Przetrzyj czujnik przelewania za pomocg suchej szmatki.

Podktadka mopa jest mokra po
czyszczeniu.

Podstawa osuszy podktadke mopa po zakonczeniu zadania czyszczenia.
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Dane techniczne

tacznose bezprzewodowa
Wi-Fi

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz

Robot Podstawa samooczyszczajgca
Model RLS5C Model RCS3
Akumulator 6400 mAh (Pojemnos$¢ nominalna) o
Wejscie 100-240V ~ 50-60Hz 1,5A
Czas tadowania Ok. 6 godzin
Zgodnos¢ z systemem Android 4,4 or i0S 10,0 lub nowsza Wyjscie 200V==1A
operacyjnym wersja
— . Czestotliwos¢ pracy 433.92 MHz
Napiecieznamionowe 14,4V = bezprzewodowej SRD
Moc znamionowa 55 W Maksymalna moc wyjsciowa <10dBm

Czestotliwosc¢ operagji

2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc wyjsciowa <20dBm
Czestotliwosc pracy

bezprzewodowej SRD 433.92 MHz
Maksymalna moc wyjsciowa <10 dBm

Informacje dotyczgce europejskiej dyrektywy WEEE

Wszystkie produkty oznaczone tym symbolem sg uznane za odpady sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE zgodnie z Dyrektywg 2012/19/UE)
ﬂ i nie mogg by¢ wyrzucane po zakonczeniu okresu uzytkowania wraz z innymi odpadami. W celu ochrony zdrowia ludzi oraz srodowiska naturalnego
nalezy przekazac zuzyty sprzet do wyznaczonego punktu utylizacji wyznaczonego przez instytucje rzagdowe lub lokalne. Prawidtowe usuniecie zuzytego
BN roduktu pomaga w zapobieganiu potencjalnym negatywnym skutkom oddziatywania na $rodowisko naturalne i zdrowie ludzi. Wiecej informacji
mozna uzyska¢ w urzedzie lokalnym lub od instalatora.
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